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General Precautions

« Some drawings in this manual are shown with protective covers or shields removed in order
to show detail with more clarity. Make sure all covers and shields are replaced before
operating the product.

« This manual may be modified when necessary because of improvements to the product,
modifications, or changes in specifications.

« To order a copy of this manual, or if your copy has been damaged or lost , contact your
OMRON YASKAWA Motion Control B. V.

(Hereinafter called the OYMC) representatives.

« OYMC is not responsible for any modification of the product made by the user, since that
will void the guarantee.

« This Manual is based on software number 5740

Safety Information

The following conventions are used to indicate precautions in this document. Failure to heed
precautions provided in this document can result in serious or possibly even fatal injury or damage to
the products or to related equipment and systems.

Indicates precautions that, if not heeded, could possibly result in loss of
A WARNING life or serious injury.

Indicates precautions that, if not heeded,could result in relatively
& CAUTION serious or minor injury, damage to the product, or faulty operation.

It may also be used to alert against unsafe practices. Even items
classified as cautions may result in serious accidents in some
situations. Always follow these important precautions.

Failure to heed a precaution classified as a caution can result inserious consequences depending on
the situation.

& CAUTION
Use 75 C copper wires or equivalent.

Low voltage wires shall be wired with Class | Wiring.

B Precautions for CE Markings

« Only basic insulation to meet the requirements of protection class | and over voltage category Il is
provided with control circuit terminals.
Additional insulation may be necessary in the end product to conform to CE requirements.

« For 400 V class Inverters, make sure to ground the supply neutral to conform to CE requirements.
« For conformance to EMC directives, refer to user’'s manual.




B Receiving

A\ cauTion

« Do not install or operate any Inverter that is damaged or has missing parts.
Failure to observe this caution may result in injury or equipment damage.

B Mounting

A CAUTION

* Mount the Inverter on nonflammable material (i.e., metal).
Failure to observe this caution may result in a fire.

« Ensure that the ambient temperature at the installation site is below +40°C.
Overheating may cause a fire or damage the inverter.

* Mount the inverter indoors only.
Failure to observe this caution may damage the inverter.

* The Inverter generates heat. For effective cooling, mount it vertically.
Refer to the figure in Mounting Dimensions on section 1.




B Wiring

A WARNING

« Only begin wiring after verifying that the power supply is turned OFF.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.

« Wiring should be performed only by qualified personnel.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.

* When wiring the emergency stop circuit, check the wiring thoroughly before operation.
Failure to observe this warning may result in injury.

« Always ground the ground terminal @ according to the local grounding code.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.
« For 400V class, make sure to ground the supply neutral.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.
« If the power supply is turned ON during the FWD(or REV) RUN command is given, the
motor will start automatically.
Turn the power supply ON after verifying that the RUN signal is OFF.
Failure to observe this warning may result in injury.
* When the 3-wire sequence is set, do not make the wiring unless the multi-function input
terminal parameter is set.
Failure to observe this warning may result in injury.

/A cAuTioN

« Verify that the Inverter rated voltage coincides with the AC power supply voltage.
Failure to observe this caution may result in personal injury or a fire.

« Do not perform a withstand voltage test on the Inverter.
Performing withstand voltage tests may damage semiconductor elements.

« To connect a Braking Resistor, Braking Resistor Unit, or Braking Unit, follow the
procedure described in this manual.
Improper connection may cause a fire.

« Always tighten terminal screws of the main circuit and the control circuits.
Failure to observe this caution may result in a malfunction, damage or a fire.

« Never connect the AC main circuit power supply to output terminals U/T1, V/T2, W/T3,
B1, B2, -, +1 or +2.
The Inverter will be damaged and the guarantee will be voided.

« Do not connect or disconnect wires or connectors while power is applied to the circuits.
Failure to observe this caution may result in injury.

« Do not perform signal checks during operation.
The machine or the Inverter may be damaged.

« To store the constant with an ENTER command by communications, be sure to take
measures for an emergency Stop by using the external terminals.
Delayed response may cause injury or damage the machine.




B Operation

A WARNING

« Only turn ON the input power supply after confirming the Digital Operator or blank
cover(optional) are in place. Do not remove the Digital Operator or the covers while
current is flowing.

Failure to observe this warning may result in an electric shock.

+ Never operate the Digital Operator or DIP the switches with wet hands.
Failure to observe this warning may result in an electric shock.

« Never touch the terminals while current is flowing, even if the Inverter is stopping.

Failure to observe this warning may result in an electric shock.

When the fault retry function is selected, stand clear of the Inverter or the load. The

Inverter may restart suddenly after stopping.

(Construct the system to ensure safety, even if the Inverter should restart.) Failure to

observe this warning may result in injury.

» When continuous operation after power recovery is selected, stand clear of the Inverter

or the load. The Inverter may restart suddenly after stopping.

(Construct the system to ensure safety, even if the Inverter should restart.) Failure to

observe this warning may result in injury.

The Digital Operator stop button can be disabled by a setting in the Inverter. Install a

separate emergency stop switch.

Failure to observe this warning may result in injury and machine damage.

/A\ WARNING

If an alarm is reset with the operation signal ON, the Inverter will restart automatically.
Reset an alarm only after verifying that the operation signal is OFF.

Failure to observe this warning may result in injury.

When the 3-wire sequence is set, do not make the wiring unless the multi-function input
terminal parameter is set.

Failure to observe this warning may result in injury.

« If the parameter access (n001) is set to 5, a Run command can be received via control
terminal, even while changing a constant. If sending a Run command while changing a
constant, such as during a test run, be sure to observe all safety precautions.

Failure to observe this warning may result in injury.

In case of Bi-directional function is enabled (n145=1), the motor rotation direction might
be wrong, because analogue frequency reference and digital input command might be
oppositional.

Failure to observe this warning may result in injury and machine damage.




/A caution

« Never touch the heatsinks, which can be extremely hot.
Failure to observe this caution may result in harmful burns to the body.

« Itis easy to change operation speed from low to high. Verify the safe working range of
the motor and machine before operation.
Failure to observe this caution may result in injury and machine damage.

« Install a holding brake separately if necessary.
Failure to observe this caution may result in injury.

« If using an Inverter with an elevator, take safety measures on the elevator to prevent the
elevator from dropping.
Failure to observe this caution may result in injury.

« Do not perform signal checks during operation.
The machine or the Inverter may be damaged.

« All the constants set in the Inverter have been preset at the factory. Do not change the
settings unnecessarily.
The Inverter may be damaged.

B Maintenance and Inspection

/A\ WARNING

« Never touch high-voltage terminals on the Inverter.

Failure to observe this warning may result in an electrical shock.

« Disconnect all power before performing maintenance or inspection, and then wait at
least one minute after the power supply is disconnected. Confirm that all indicators are
OFF before proceeding.

If the indicators are not OFF, the capacitors are still charged and can be dangerous.

« Do not perform withstand voltage test on any part of the Inverter.

The Inverter is an electronic device that uses semiconductors, and is thus vulnerable to
high voltage.

« Only authorized personnel should be permitted to perform maintenance, inspections, or
parts replacement.

(Remove all metal objects (watches, bracelets, etc.) before starting work.)
Failure to observe these warnings may result in an electric shock.

/\ cauTion

« The control PCB board employs CMOS ICs.
Do not touch the CMOS elements.
They are easily damaged by static electricity.
« Do not connect or disconnect wires, connectors, or the cooling fan while power is applied
to the circuit.
Failure to observe this caution may result in injury.




W Others

A WARNING
+ Never modify the product.

Failure to observe this warning can result in an electric shock or injury and will invalidate

the guarantee.
A CAUTION

« Do not subject the Inverter to halogen gases, such as fluorine, chlorine, bromine, and
iodine, at any time even during transportation or installation.
Otherwise, the Inverter can be damaged or interior parts burnt.
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1. Installation

Abmessungen
/_GA
() 5 5
o
¥ OmRON
Varispeed V7
IP65
@ ol | g8
©] ) 9 ﬁ
45 45
260 143
2x PG12

3x PG25

Nenn- Produki ichnung Abmessungen (mm) Empfohlene Zuleitungen
B H T Leistungs- Draht P
spannung schalter (A) raht (mm*)
Einphasige BOP4-05 10 2
Spannungsver- BOP7-05 20 35
sorgung B1P5-05 20 55
200 V AC B2P2-05 280 240 143 0 oe
40P4-05 5 2
Dreiphasige 40P7-05 5 2
Spannungsver- 41P5-05 10 2
sorgung 42P2:05 0 >
400V AC 43P0-05 20 >
44P0-05 20 2
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Einbauabmessungen

120

120

Umgebungsbedingungen

Der V7 IP65 ist furr die Montage aufRerhalb des Schaltschranks ausgelegt.
Der V7 IP65 muss vertikal auf einer nicht entziindbaren Oberflache
montiert werden.

Umgebungstemperatur: -10°C bis +40°C

Einbauort: Innen, (frei von korrosiven Gasen und Staub)
Luftfeuchtigkeit: 95 % (ohne Betauung)
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2. Verdrahtung

Verdrahtung des Hauptstromkreises

Beispiel eines dreiphasigen,
400-V-Frequenzumrichter
mit 0,55 kW

Frequenzumrichter
| quenzumri

Motorklemmen

Eingangsfilter-
klemmen

Der V7 IP65 besitzt ein integriertes Eingangsfilter. Das Kabel der Span-
nungsversorgung muss direkt an die Eingangsfilterklemmen angeschlos-
sen werden.

Das Motorkabel muss an die Klemmen U/T1, V/T2, W/T3 des Frequen-
zumrichters angeschlossen werden.
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Verdrahtung des Steuerstromkreises (integrierter Frequenzumrichter)

DC-Drossel Ubert

relais  Bremswiderstand
(optional)

(optional)

Kurzschlussbriicke ! _—K_b-

Spannungsversorgung integriertes Hauptiter! 35 5C

L,
Einphasy
Lund N L2
Verwenden.
L

Vorwars StariStopp_<—
o Ficiuarts SariSto se = ~
3| IREmEE. f,— o TRT
[ (e ool tonoED T
£ Festrenzal g S5 CTRT MBS oior b, Multifunidions.
N Relaisausgang 2
H B 5o s 'E ve, 20V ACmax 14
oo o0 30V DC: max
2| Jloswm D__oﬂa
oay o1
o v
SC —
-
F >ﬁ @ 1 Mulitunitons-
fr ! o ™
nechlussiiemme ausgan
H (mex. 33 iz — Frequenz- max. 50 mA
H gy S | Gbereinstimmung
H PR
g I/ i c
g FC_ 4 1is 20 mAI bis 20 mA (250 Ohm)
= Frequenzsoliwert- | _ oV
Potsntiometer
Digtale Bednkonsole one)
Multfunkions-
Analogeingang
A " Analoger
Gberwachungsausgang
I |;> 0bis +10V DC (2 mA)
yevosys, s e, [ @Mammam
ommunicaion Roschussiderstand
RS-485/422 17 Ausgangs-  Impuilsiberwachung
max. 19,2 KBils (172, 120 Ohm) frequenz  auswahibar
i3

: Die Steuerklemmen sind nur mit einer Basisisolierung

bel ie Il) versehen. Méglicherweise ist eine
zusatzliche Isolanon im Endprodukt erforderlich, um die Konformitat mit den
CE-Anforderungen zu erzielen.

*1. Die Kurzschlussbriicke muss beim Anschluss einer DC-Drossel entfernt werden.

*2. Zulassige Mindestlast: 5 V DC, 10 mA (Bezugswert)

Sct

Ansicht Steuerklemmen
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3. Steuerklemmen

Symbol |Bezeichnung Funktion Signalspezifikation
Eingange (S1 Multifunktions- Einstellung in Parameter n050
eingang 1 Werkseinstellung: Vorwarts/Stopp _|Optokoppler-
Multifunktions- Einstellung in Parameter n051 Isolierung,
eingang 2 \Werkseinstellung: Riickwarts/Stopp |8 mA bei 24 V DC
S3 Multifunktions- Einstellung in Parameter n052
ein lang 3 V\{erkseinstgllung: Externer Fehler, Hinweis: Diese Klem-
S4 Multlfunktlons- Elnstellgng in Parameter n053 men sind werksseitig
eingang 4 V\/"erkselnstellung: Fehler- auf NPN eingestellt.
Riicksetzung,
S5 Multifunktions- Einstellung in Parameter n054 .
eingang 5 Werkseinstellung: Festrehzahl Bit 0 [Keine exteme
S6 Multifunktions- Einstellung in Parameter n055 [SPannungsversorgung
leingang 6 Werkseinstellung: Festrehzahl Bit 1 [erforderlich.
S7 Multifunktions- Einstellung in Parameter n056 Siehe Anschlusspléne
eingang 7 Werkseinstellung: JOG-Befehl auf der folgenden Seite.
SC Eingangs- Gemeinsames Bezugspotenzial fir
Bezugspotenzial Eingénge S1 bis S7
RP Impulsfolgeeingang fiir Impulsfolge-Eingangssignal Max. 33 kHz
Hauptdrehzahlsollwert
FS Frequenzsollwert- DC-Spannungsversorgung fir die  [20 mA bei 12V DC
Spannungsversorgung |Einstellung des Frequenzsollwerts
FR Frequenzsollwert- Eingangsklemme fiir die Einstellung (0 bis 10 V DC, 20 kQ
Eingang des Frequenzsollwertes
FC Frequenzsoliwert- Bezugspotenzial fiir die Einstellung (4 bis 20 mA
Bezugspotenzial des Frequenzsollwertes 0 bis 20 mA
Ausgange [MA Multifunktionsaus-
gang: SchlieRer _ |Einstellung in Parameter n057 Relaisausgang
MB Multifunktionsaus- Werkseinstellung: Fehler max. 1 A bei 30 V DC
gang: Offner und 250 V AC
MC Multifunktionsausgang- [Bezugspotenzial fiir MA und MB
Bezugspotenzial
P1 (Optokoppler- Einstellung in Parameter n058
lAusgang 1 \Werkseinstellung: IN BETRIEB Optokoppler-Ausgang,
P2 Optokoppler- Einstellung in Parameter n059 max. 50 mA bei
lAusgang 2 Werkseinstellung: +48 V DC
FREQUENZUBEREINSTIMMUNG
PC Bezugspotenzial flir ~ [Bezugspotenzial fiir P1 und P2
Optokoppler-Ausgange
IAM lAnaloger Uberwa- Einstellung in Parameter n065
chungsausgang Werkseinstellung: Ausgangs- max. 2 mA bei 0 bis
frequenz 10V DC
IAC Bezugspotenzial flir ~ [Bezugspotenzial fiir Klemme AM
analogen Uberwa-
chungsausgang
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Auswahl der Eingangspolaritat

Stellen Sie beim AnschlieBen der Transistor-
eingange (S1 bis S7) den Drehschalter SW1

auf die passende Polaritat ein (0-V-Bezugspotenzial:
NPN, +24-V-Bezugspotenzial: PNP).
Werkseinstellung: NPN.

SW1

Auswahl der Sequenzeingangs-Polaritét

Mit Hilfe des Schalters SW1 kann die Eingangspolaritét wie dargestellt
zwischen NPN und PNP umgeschaltet werden.

. [ . j

i

@ | sl
|
i

(Werkseinstellung) —_—— :I
ol %
s |

anas

i == :“::

i !

i iy
1], ] e

o ot
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4. Verwendung der

BEDIENKONSOLE
wors

Datenanzeige —_ |

Bedienkonsole Uberwa-
chungs- -
element-
Anzeigen

Bedientasten
Ansicht Bezeichnung Funktion

Datenanzeige

Anzeige entsprechender Datenelemente, z. B. Frequenzsollwert,
Ausgangsfrequenz, Parameter-Einstellwerte.

FREF-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Frequenzsollwert angezeigt
und kann eingestellt werden.

FOUT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters angezeigt.

IOUT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Ausgangsstrom des
Frequenzumrichters angezeigt.

MNTR-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, werden die Werte fiir die Parameter
U-01 bis U-19 eingestellten Werte angezeigt.

F/R-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, kann die Drehrichtung verandert

werden, wenn der Frequenzumrichters mit der RUN-Taste auf der
Bedienkonsole betrieben wird.

LO/RE-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, ist wahlbar, ob der Frequenzumrichters
uber die digitale Bedienkonsole oder gemaR der eingestellten Parameter
angesteuert wird.

Hinweis: Der Status dieser Anzeige kann nur bei laufendem Frequenz-
umrichterbetrieb angezeigt werden. RUN-Befehle werden ignoriert,
solange diese Anzeige leuchtet.

PRGM-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, konnen die Parameter n001 bis n179
angezeigt und eingestellt werden.

Hinweis: Wahrend des Frequenzumrichterbetriebs kdnnen die Parame-
ter lediglich angezeigt werden. Nur einige wenige Parameter lassen sich
andern. RUN-Befehle werden ignoriert, solange diese Anzeige leuchtet.

Betriebsarten-Taste

Wechselt der Reihe nach durch die Anzeige- und Einstellungsanzeigen.
Ungespeicherte Anderungen an Parametereinstellungen werden
verworfen, wenn diese Taste gedriickt wird.

Erhohen-Taste

Heraufsetzen von Anzeigewerten, Parameternummern und
Parameter-Einstellwerten.

Verringern-Taste

Herabsetzen von Anzeigewerten, Parameternummern und
Parameter-Einstellwerten.

Eingabetaste

Ubernahme von Anzei ten, Parameternummern und internen
Datenwerten nach deren Einstellung oder Anderung.

RUN-Taste Startet den Frequenzumrichter, wenn er (iber die digitale
RUN N X .
Bedienkonsole betrieben wird.
STOP STOP/RESET- Stoppen des Frequenzumrichters, sofern die STOP-Taste nicht durch
RESET Taste eine entsprechende Einstellung des Parameters n007 deaktiviert wurde.
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5. Schritte zur Inbetriebnahme

Die folgenden sieben Schritte beschreiben das empfohlene
Minimalverfahren zur Bedienung, mit dem der V7 zur Ansteuerung eines
angeschlossenen Motors in einer typischen Konfiguration verwendet
werden kann, um einen einfachen Betrieb in kurzester Zeit zu ermdglichen:

Schritt 1 — Grundiiberpriifungen

1-1) Kontrollieren Sie, ob die Versorgungsspannung korrekt ist.
CIMR-V7TZB: Einphasig 200 bis 240 V AC (Leiter R/L1 und S/L2)
CIMR-V7TZ4: Dreiphasig, 380 bis 460 V AC
1-2) Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss des Motors an den Motorausgangsklemmen
(U/T1, VIT2, WIT3).
1-3) Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss des Steuergeréts an die Steuerklemmen.
1-4) Stellen Sie sicher, dass alle Steuerklemmen auf AUS geschaltet sind.

1-5) Trennen Sie den Motor von der Last (der Maschine).

Schritt 2 — AnschlieRen der Spannungsversorgung und Uberpriifen
des Anzeigestatus
2-1) SchlieRen Sie nach Durchfiihren der Uberpriifungen in Schritt 1 die Spannungsversorgung an
den Frequenzumrichter an.
2-2) Nach dem Einschalten wird Folgendes angezeigt:
RUN-Anzeige: Blinkt
ALARM-Anzeige: AUS
Sonstige Anzeigen (Einstellung/Anzeige): FREF, FOUT oder IOUT leuchtet.
Datenanzeige: zeigt die der leuchtenden Anzeige entsprechenden Daten
(Frequenzsollwert, Ausgangsfrequenz oder Ausgangsstrom) an.
Trat beim Einschalten der Versorgungsspannung ein Fehler auf, werden Details zum Fehler
angezeigt. Konsultieren Sie in diesem Fall das Bedienerhandbuch, und ergreifen Sie die

erforderlichen Manahmen.



Schritt 3 — Zuriicksetzen der Parameter auf die Werkseinstellungen

Zum Zurlicksetzen der Frequenzumrichter-Parameter auf die Werkseinstellungen setzen Sie den
Parameter n001 auf 12. In dieser Einstellung erfolgt die Ansteuerung mit START/STOPP-Befehlen
des V7 in der so genannten Zweidrahtansteuerung, d. h. ein Multifunktionseingang (,Draht“) dient fiir
den VORWARTS/STOPP-Befehl, ein zweiter fiir den RUCKWARTS/STOPP-Befehl.

Tastenfolge Anzeige Daten- Erlauterung
anzeige
(Beispiel)

Spannung EIN

Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis die PRGM-
Anzeige leuchtet.
Driicken Sie die Eingabetaste. Die Einstellung des Parameters

n001 wird angezeigt.
Stellen Sie Parameter n001 mit der Erhéhen- oder Verringern-

Taste auf den Wert 12 ein. Die Anzeige leuchtet.
Driicken Sie die Eingabetaste, damit der geanderte Wert

ibernommen wird. AnschlieRend wird der Wert nicht mehr
blinkend, sondern konstant leuchtend angezeigt.

Die Parameternummer wird wieder angezeigt.

Schritt 4 — Einstellung des Motornennstroms

Dieser Parameter regelt das Verhalten des elektronischen Thermorelais fiir den Motoriiberlastschutz (OL1). Bei korrekter
Einstellung dieses Parameters verhindert der Frequenzumrichter das Durchbrennen des Motors bei Uberlastung.

Lesen Sie den auf dem Typenschild des Motors angegebenen Nennstrom (in A) ab, und stellen Sie Parameter n036 auf
diesen Wert ein. Das folgende Beispiel zeigt die Einstellung des Werts auf 1,8 A.

iz

Nach ca.
1s.

ERElEEEE

Tastenfolge Anzeige Daten- Erlauterung
anzeige
(Beispiel)

Anzeige der Parameternummer.

Driicken Sie die Erhohen- oder Verringern-Taste, bis n036
angezeigt wird.

Driicken Sie die Eingabetaste. Die Einstellung des Parameters
n036 wird angezeigt.

Stellen Sie mit der Erhdhen- oder Verringern-Taste den
Motornennstrom ein. Dabei blinkt die Datenanzeige.

Driicken Sie die Eingabetaste, damit der geanderte Wert
ibernommen wird. Anschlieend wird der Wert nicht mehr

blinkend, sondern konstant leuchtend angezeigt.
Die Parameternummer wird wieder angezeigt.

Nach ca.
1s.

ELEERE

Schritt 5 — Einstellung der Motornennfrequenz

Die Motornennfrequenz gibt die Frequenz an, fir die der Motors im Netzbetrieb ausgelegt ist. Der
Frequenzumrichter benétigt diese Angabe, um den Motor optimal ansteuern zu kénnen.

Lesen Sie die auf dem Typenschild des Motors angegebene Nennfrequenz (in Hz) ab, und stellen Sie
Parameter n011 auf diesen Wert ein.
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Schritt 6 — Einstellung des START-Befehls

Legen Sie fest, wie die Start- und Stoppbefehle gegeben werden. Dies kann wahlweise tiber die RUN-

bzw. die STOP/RESET-Taste oder liber entsprechende Signale an Multifunktionseingéngen erfolgen.

Die Einstellung der Befehlsquelle erfolgt durch Setzen von Parameter n003 auf den entsprechenden Wert:
0 = Die RUN- und die STOP/RESET-Taste der digitalen Bedienkonsole sind aktiviert.

1 = Start- und Stoppbefehle werden tber Steuerklemmen gegeben.

Das nachstehende Schema zeigt den Anschluss eines Schalters zum Starten/Stoppen des Motors im
Vorwartslauf bei so genannter Zweidraht-Ansteuerung. Dazu muss Parameter n003 = 1 gesetzt sein.
Um mit einem weiteren Schalter an Steuerklemme S2 den Rickwartslauf zu aktivieren, miissen
zusatzlich Parameter n051 = 2 und Parameter n050 = 1 gesetzt sein (dies ist die Werkseinstellung fiir
die Parameter n050 und n051).

Vorwarts —a D S1

Start/Stopp g
Riickwérts o—52
Start/Stopp SC

Schritt 7 — Einstellung des Frequenzsollwerts

Legen Sie fest, wie die Drehzahl des Motors eingestellt wird. In der Werkseinstellung erfolgt die Einstellung
(iber die digitale Bedienkonsole. Der Frequenzsollwert kann mittels des FREQUENCY-Drehreglers an der
digitalen Bedienkonsole, eines externen Potentiometers oder eines analogen SPS-Ausgangs gesteuert
oder auf einen von acht im Frequenzumrichter vorprogrammierten und mittels der Multifunktionseingange
ausgewahlten Werten gesetzt werden.

Um beispielsweise den Frequenzsollwert mittels eines externen Potentiometers oder eines analogen SPS-

Ausgangssignals zu steuern, muss Parameter n004 = 2 gesetzt werden.

LMy ——()

FS

(F

Spannungs-

Haupt- ) versorgung
Frequenz— (0 bis +10 V) ;wﬂz V, 20 mA)
sollwert

K FC(OV)
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Parameteriibersicht

Parameter
Nr.

Beschreibung

Einstellbereich

Werkseinstellung

n001

Parameterschutz:

1: Beschrénkter Zugriff auf die Parameter

4: Vollstandiger Zugriff auf die Parameter

12: Zurlicksetzen der Parameter auf die
Werkseinstellungen

0 bis 13

n002

Regelmodus-Auswahl:
0: U/f-Regelung
1: Vektorregelung

n003

Betriebsbefehl

0: Digitale Bedienkonsole RUN, STOP/RESET
1: Steuerklemmen START/STOPP

2: Kommunikation (MEMOBUS)

3: Kommunikation (Option)

0 bis 3

n004

Frequenzsollwertquelle:
0: Digitale Bedienkonsole
(FREQENCY-Drehregler)
: Frequenzsollwert 1 (n024)
Steuerklemme (0 bis 10 V)
Steuerklemme (4 bis 20 mA)
Steuerklemme (0 bis 20 mA)
Steuerklemme (Impulsfolge-Sollwert)
: Kommunikation (MEMOBUS)
Digitale Bedienkonsole
(Stromkreis, 0 bis 10 V)
Digitale Bedienkonsole
(Stromkreis, 4 bis 20 mA)
: Kommunikation (Option)

NoOaRr®ON

© ®

0 bis 9

n011

Maximale Ausgangsfrequenz

50 bis 400 Hz

50 Hz

n012

Maximale Ausgangsspannung

0,1 bis 255 V (200-V-Klasse)
0,1 bis 510 V (400-V-Klasse)

200 (200-V-Klasse)
400 (400-V-Klasse)

n019

Beschleunigungszeit 1

0,0 bis 6000 s

10s

n020

Verzégerungszeit

0,0 bis 6000 s

10s

n024

Frequenzsollwert 1

0,0 bis 400 Hz

6 Hz

n025-n031

Frequenzsollwerte 2 bis 8

0,0 bis 400 Hz

OHz

n036

Motornennstrom

Modellabhéngig

0 bis 150 % des
Frequenzumrichter-
Nennstroms

n050-n056

Multifunktionseingénge (S1 bis S7)

0 bis 35

n057

Multifunktionsausgéange (MA/MB-MC)

0 bis 21

n066

Analoger Multifunktionsausgang (AM-AC):
0: Ausgangsfrequenz (10 V = Maximalfrequenz)
1: Ausgangsstrom

(10 V = Frequenzumrichter-Nennstrom)

0 bis 6
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Taktfrequenz

1 bis 4 (2,5 bis 10 kHz)

Modellabhangig

n080 7 bis 9
(Proportional zur
Ausgangsfrequenz)
089 DC-Bremsstrom 0 bis 100 % 50 %
n090 DC-Bremsstrom beim Stopp 0,0 bis25,5s 05s
n091 DC-Bremsstrom beim Start 0,0 bis25,5s 0,0s
n092 Blockierschutz bei Verzégerung: 0,1 0
0: Aktiviert
1: Deaktiviert
Hinweis: Eine vollstéandige Liste finden Sie im Bedienerhandbuch.
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6. Vollstandige Parameterliste

DE-14

Parameter- Beschreibung Werks- Para’\r‘neter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung r. einstellung
n001 Parameterzugriff 1 n021 Beschleunigungszeit 2 100s
n002 Auswahl Steuermodus 0 (Hin- n022 Verzogerungszeit 2 100s
weise 1, 4)
n003 START-Befehl 0 n023 S-Kurven-Auswahl 0
n004  |Frequenzsoliwert-Auswahl 1 n024  (Frequenzsoliwert 1 6,00 Hz
(Hauptfrequenzsollwert)
n005  |Auswahl der Stoppmethode 0 n025  |Frequenzsoliwert 2 0,00 Hz
n006 Riickwartslaufsperre 0 n026 Frequenzsollwert 3 0,00 Hz
n007 |Stopptasten-Auswahl 0 n027  |Frequenzsoliwert 4 0,00 Hz
n008  |Frequenzsoliwert- 1 n028  |Frequenzsoliwert 5 0,00 Hz
Auswahl in lokalem Modus
n009 Methode zur Frequenzsoliwert- 0 n029 Frequenzsollwert 6 0,00 Hz
einstellung tber die digitale
Bedienkonsole n030  |Frequenzsolwert 7 0,00 Hz
n010 Kontaktfehle(—Erkennung der 0
digitalen Bedienkonsole n031 Frequenzsoliwert 8 0,00 Hz
n011 Max. Ausgangsfrequen: 50,0 H:
% Ausgangsirequenz “ n032 Jog-Frequenz 6,00 Hz
n012 Max. Spannun 200V
x. Spannung (Hinweis 2) n033 Frequenzsoliwert-Obergrenze 100 %
no13 Frequenz bei max. 50,0 Hz n034 Frequenzsollwert-Untergrenze 0%
Ausgangsspannung
n014 Mittlere Ausgangsfrequenz 1,3 Hz n035 Auswahl der Einheit fiir Anzeige/ 0
(Hinweis 4) Einstellung des Frequenzsoliwerts
n015 Spannung bei mittlerer 12,0V n036 Motornennstrom (Hinweis 3)
Ausgangsfrequenz (Hinweise
2,4 .
) n037 Auswahl des elektronischen 0
n016 Min. Ausgangsfrequenz 1,3 Hz thermischen Motorschutzes
Hinweis 4,
(Hinwes 4) n038 Zeitkonstante fir elektronischen 8 Min
n017 Spannung bei min. 12,0V thermischen Motorschutz
Al fre Hinwei:
usgangsirequenz (Higweise n039  |Auswahl des Kilhllifterbetriebs 0
n018 Auswahl der Einheit zur 0 n040 Motordrehrichtung 0
Einstellung
von Beschleunigung-/
Verzogerungszeit n041 Beschleunigungszeit 3 100s
1 Beschleunil it 1 1
not9 eschleunigungszeit 0.0s n042 Verzogerungszeit 3 100s
2 Verzo it 1 1
no20 erzogerungszeit 0.0s n043 Beschleunigungszeit 4 100s




Parameter- Beschreibung Werks- Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung Nr. einstellung
n044 Verzogerungszeit 4 100s n065 Signalauswahl des Analogaus- 0
ganges
n045 Frequenzsollwert-Verstarkungs- 0,00 Hz y
Sohiitt (\UFIAB-Befehl 2) n066 Funktion des Analogausganges 0
n046 Verstarkung fiir Beschl.-/Verz.- 0 n067 Verstarkung des Analogausgan- 1,00
Rate (AUF/AB-Befehl 2)
n047 Verstérkungs-Modus 0 n068 Verstarkung fiir analogen Fre- 100 %
(AUF/AB-Befehl 2) quenzsollwert (Spannungsein-
gang von Bedienkonsole)
n048 Verstérkungswert 0,0 %
(AUF/AB-BgefehI 2) ; n069 Offset fiir analogen Frequenzsoll- 0%
wert (Spannungseingang von Be-
n049 Erkennungslevel fiir analogen 1.0 % dienkonsole)
Z\rﬁqﬁi'éz_%‘gf‘gﬁnz) n070 Filterzeitkonstante fiir analogen 0,10s
Frequenzsoliwert (Spannungsein-
n050  |Auswahl fiir Mulfunktions- 1 gang von Bedienkonsole)
i 1 (Kl 1
eingang 1 (Klemme $1) n071 Verstérkung fiir analogen Fre- 100 %
n051  |Auswahl firr Multifunktions- 2 quenzsollwert (Stromeingang von
eingang 2 (Klemme S2) Bedienkonsole)
- N " 072 Offset fiir analogen Frequenzsoll- 0%
n052 Auswahl fiir Multifunktions- 3 n : -
eingang 3 (Klemme S3) ;v;nsg?et;omelngang von Bedien-
n053 Auswahl fiir Multifunktions- 5 N § -
h n073 Filterzeitkonstante fiir analogen 0,10s
eingang 4 (Klemme S4) Frequenzsoliwert (Stromeingang
n054  |Auswahl fiir Multfunktions- 6 von Bedienkonsole)
eingang 5 (Klemme S5) n074  |Offset fir Impuls- 100 %
n055  [Auswahl fir Multfunktions- 7 Frequenzsolwert
eingang 6 (Klemme S6) n075 Verstérkung fiir Impuls- 0%
n0S6  [Auswahl fir Multifunktions- 10 Frequenzsoliwert
eingang 7 (Klemme S7) n076  |Fiterzeitionstante fiir Impuls- 0105
n057  |Auswahl fir Multfunktions- 0 Frequenzsoliwert
Ausgang 1 n077  |Funktion des Multfunktions- 0
Analogeil
n058  [Auswahl fir Multifunktions- 1 nalogeingangs
Ausgang 2 no78  Signalsauswahl fir Multfunktions-| 0
n059  |Auswahl fiir Mulifunktions- 2 Analogeingang
Ausgang 3 n079 Frequenzsollwert-Offsetwert 10 %
n060 Verstérkung fiir analogen 100 % (FBIAS)
Frequenzsoliwert n080 Taktfrequenzauswahl (Hinweis 3)
n061 Offset fiir analogen 0%
Frequenzsoliwert n081 Uberbriickung bei kurzzeitigem 0
Spannungsausfall
n062 Filterzeitkonstante fiir 0,10s
analogen Frequenzsoliwert n082  |Automatische Neustartversuche 0
bei Fehler
n063 SI-TNV7 W-DT Erkennung 0
n083 Ausblendfrequenz 1 0,00 Hz
n064 Auswahl fiir Erkennung- 0
von Frequenzsoliwertverlust n084 Ausblendfrequenz 2 0,00 Hz
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Parameter- Beschreibung Werks- Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung Nr. einstellung
n085 Ausblendfrequenz 3 0,00 Hz n106 Motor-Nennschlupf (Hinweis 3)
n086 Ausblendfrequenz-Bandbreite 0,00 Hz n107 Motor-Wicklungswiderstand (Hinweis 3)
n087 Funktionsauswahl fir kumulative 0 n108 Motorstreuinduktivitat (Hinweis 3)
Betriebszeit
" : " n109 Spannungsbegrenzung fiir 150 %
n088 Kumulative Betriebszeit OH Drehmomentkompensation
n089 DC-Bremsstrom 50 % n110 Motorleerlaufstrom (Hinweis 3)
n090 DC-Bremszeit beim Stopp 05s n111 Schlupfkompensations- 00s
Verstarkung (Hinweis 4)
n091 DC-Bremszeit beim Start 00s n112 Schiupfkompensations- 20s
Zeitkonstante (Hinweis 4)
n092 Blockierschutz wahrend 0
Verzogerung n113 Schiupfkompensation bei 0
generatorischem Betrieb
n093 Blockierschutzgrenzwert bei 170 %
Beschleunigung n114 SI-TV7 BUS-Erkennungszahler 2
n094 Blockierschutzgrenzwert bei Be- 160 % n115 Blockierschutz tiber Eckfrequenz 0
rieb bei Betrieb
n095 Erkennungsfrequenz fiir Dreh- 0,00 Hz n116 Beschleuni &
p A igungs-/Verzogerungs- 0
zahllbereinstimmung zeit wahrend Blockierschutz
n096 Funktionsauswahl fiir 0 " -
A . 17 Funktionsauswahl fiir 0
Drehmoment-Uberschreitungser- n ;
kennung 1 Unterschreitungserkennung 1
N - 118 Grenzwert fiir Drehmoment- 10%
n097 Funktionsauswahl fiir Drehmo- 0 n p
ment-Uber-/Unterschreitungser- Unterschreitungserkennung
kennung 2 .
n119 Zeit flir Drehmoment- 01s
n098 Grenzwert fiir Drehmoment-Uber- | 160 % Unterschreitungserkennung
schreitungserkennung
n120 Frequenzsollwert 9 0,00 Hz
n099 Zeit fiir Drehmoment-Uberschrei- 0,1s
tungserkennung n121 Frequenzsollwert 10 0,00 Hz
n100 Auswahl fiir Halteausgang- 0
Frequenzspeicherung n122 Frequenzsollwert 11 0,00 Hz
n101 Fangfunktions-Verzogerungszeit 20s n123 Frequenzsoliwert 12 0,00 Hz
n102 Fangfunktions- 150 % n124 Frequenzsoliwert 13 0,00 Hz
Betriebsgrenzwert
n103 Drehmoment-Kompensationsver- 1,0 n125 Frequenzsollwert 14 0,00 Hz
stérkung
n104 Drehmomentkompensations-Zeit- 03s n126 Frequenzsoliwert 15 0,00 Hz
konstante (Hinweis 4)
n127 Frequenzsollwert 16 0,00 Hz
n105 Eisenverlust fir Drehmoment- (Hinweis 3)
Kompensation
n128  |Auswahl PID-Regelung 0




Parameter- Beschreibung Werks- Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung Nr. einstellung
n129 PID-Riickfiihrungsverstérkung 1,00 n151 MEMOBUS Zeitiiberschreitungs- 0
Erkennung
n130 Proportionalverstarkung (P) 1,0 n152 Einheit fiir MEMOBUS- 0
Frequenzsoliwert und -Frequenz-
n131 Integrationszeit (1) 10s anzeige
n153 MEMOBUS Slave-Adresse 0
n132 Differenzial-Zeit (D) 0,00
n154 MEMOBUS BPS-Auswahl 2
n133 PID-Offsetanpassung 0%
n155 MEMOBUS Paritatsauswahl 0
n134 Obergrenze filrr Integrationswerte | 100 %
. - N n156 Ubertragungs-Wartezeit 10 ms
n135 Primare Verzégerungszeitkon- 00s
stante fiir PID-Ausgang
n157 RTS-Steuerung 0
n136 Auswahl fiir PID-Istwertverlust- 0
Erkennung n158 Max. Spannung (2. Motor) 200V
N (Hinweis 2)
n137 Grenzwert fiir PID-Istwertverlust- 0%
Erkennung n159 Spannung bei mittlerer 12,0V
. Ausgangsfrequenz (2. Motor) (Hinweise
n138 Erkennungszeit fiir PID-Istwert- 10s A
verlust
N n160 Spannung bei min. 120V
n139 Auto-Tuning-Auswahl 0 Ausgangsfrequenz (2. Motor) (Hinweise
2,
nt40 l(\g?&é\tg;gangsfrequenz 50,0 Hz n161 Motor-Nennstrom (2. Motor) (Hinweise
ntat PTC-Thermistor-Auswahl 0 n162  |Motor-Nennschlupf (2. Motor) (Hinweise
n142 Motortemperatur-Filterzeit 0.2s
n163 PID-Ausgangsverstarkung 1,0
n143 Sequenzeingang zweimal lesen 0
n164 PID-Rickfihrungswert-Auswahl 0
n144  |Stoppdistanz-Verlangerungsver- 1,00 —
starkung n165 Uberhitzungsschutz-Auswahl 0
fiir externen Bremswiderstand
n145 Bidirektional-Auswahl 0
n166 Erkennungsgrenze fiir Eingangs- 0%
n146 Frequenzoffset-Auswahl 0 phasen-Ausfall
n167 Erkennungszeit fir Eingangspha- 0s
n147 Ausgangsfrequenz bei max. 50,0 Hz sen-Ausfall
Spannung (2. Motor)
n168 Erkennungsgrenze fiir Ausgangs- 0%
n148 Parameterspeicherung bei 0 phasen-Ausfall
Unterspannungserkennung
n169 Erkennungszeit fiir Ausgangspha- 00s
n149 Impulseingangs-Skalierung 2500 sen-Ausfall
(25 kHz)
n170 Auswahl fiir Verhalten bei 0
n150 Frequenzauswahl fiir 0 ENTER-Befehl (MEMOBUS-

Impulsausgang

Kommunikation)
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Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung

n171 Obergrenze fiir Frequenz- 0,0%
sollwert-Offsetwert
(AUF/AB-Befehl 2)

n172 Untergrenze fur Frequenz- 0,0 %
sollwert- twert
(AUF/AB-! Befehl 2)

n173 Proportionalverstarkung fiir 83
DC-Bremsung (0,083)

n174 Integrationszeitkonstante fiir DC- 25
Bremsung (100 ms)

n175 Auswahl fiir Reduktion der 0
Taktfrequenz bei niedriger (Hinweis 5)
Drehzahl

n176 Konstanten-Kopierfunktion- rdy
Auswahl

n177 Sperre der Konstanten- 0
Leseauswahl

n178 Fehlerspeicher -

n179 Software-Versionsnummer -

Multlfunktlonselngange

Funktion

Rickwarts/Stopp

Externer Fehler (SchlieRer)
Externer Fehler (Offner)
Fehlerriicksetzung
Festdrehzahl Bit 0
Festdrehzahl Bit 1
Festdrehzahl Bit 2

Tippfrequenzbefehl

Externe Endstufensperre (SchlieRer)
Externe Endstufensperre (Offner)

Auswahl lokal/dezentral

Hinweis: Im Bedienerhandbuch finden Sie die

vollstandige Liste.

1. Wird bei Initialisierung der Konstanten
nicht zurlickgesetzt.

2. Obergrenze von Einstellungsbereich und
Werkseinstellung sind bei 400-V-Klasse
doppelt so hoch.

3. Von der Leistung des Frequenzumrichters
abhangig. Siehe Bedienerhandbuch.

4. Bei Anderung der Steuermodus-Auswahl
(n002) entspricht die Werkseinstellung
dem gewahlten Steuermodus. Siehe
Bedienerhandbuch.

5. Aktiviert bei Frequenzumrichtern mit
5,5 kW und 7,5 kW

Multifunktionsausgénge

Wert Funktion

0 Fehlerausgang

1 In-Betrieb-Ausgang

2 Frequenziibereinstimmung

6 Uberdrehmoment erkannt (SchlieRer)
12 RUN-Betriebsart
13 Frequenzumrichter bereit
15 Unterspannung erkannt
Analogausgangsfunktionen
Wert Funktion

0 Ausgangsfrequenz

1 Ausgangsstrom

Hinweis: Eine vollstandige Liste der Einstellwerte finden Sie im Bedienerhandbuch.
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Beispiel fiir Parametereinstellungen

el [T 1] - o (009~ pacu) [ @

Nach ca. 1 Sekunde

T Anzeig D i Erlauterung
(Beispiel
EIN
Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis
die PRGM leuchtet
n001
Stellen Sie mit der Erhdhen- oder Verringern-Taste die
- Parameternummer ein.
Driicken Sie die Eingabetaste.
Die aktuelle des
Stellen Sie den gewanschten Wert mithilfe der
Erhohen- oder Verringer-Taste ein. Dabei blinkt die
Driicken Sie die Eingabetaste, damit der geanderte
Wert i wird. wird der Wert
E nicht mehr blinkend, sondern konstant leuchtend
angezeigt (siehe Hinweis 1).
Die ird wieder angezeigt
Nachca.1s

Hinweis 1: Zum Verwerfen des Einstellwerts driicken Sie stattdessen die Betriebsarten-Taste. Der
Parameter wird angezeigt.

Hinweis 2: Einige Parameter kénnen nicht geandert werden, wahrend der Frequenzumrichter in
Betrieb ist. Naheres finden Sie in der Parameterliste. Wenn Sie versuchen, einen dieser Parameter zu
andern, zeigt die Datenanzeige beim Driicken der Erhdhen- oder Verringern-Taste keine Anderung.
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7. UberwachungsgréRen

Der Frequenzumrichter V7 ermdglicht die kontinuierliche Anzeige bestimmter
Betriebsparameter (z. B. Ausgangsstrom oder Status der Multifunktionseingénge).
Diese Anzeigeparameter sind durch ein ,U-“ gekennzeichnet.

A D

T

g

(Beispiel)

Erlauterung

EIN

B.00

Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis die
PRGM-Anzeige leuchtet.

Stellen Sie mit der Erhdhen- oder Verringem-Taste die
Nummer des Uberwachungswertes ein

Driicken Sie die Eingabetaste.
Die Daten zum ausgewahliten Uberwachungswert
werden angezeigt.

Driicken Sie die Eingabe- oder Betriebsartentaste.
Die Nummer des Uberwachungswertes wird angezeigt.

Offsetanzeige

Kons- Bezeichnung Beschreibung
tante Nr.
u-01 Frequenzsoliwert (FREF) ' Hz Anzeige des Frequenzsollwerts
(identisch mit FREF)
U-02 Ausgangsfrequenz Hz Anzeige der Ausgangsfrequenz
(FouT)™! (identisch mit FOUT)
U-03 Ausgangsstrom A Anzeige des Ausgangsstroms
(out)™! (identisch mit IOUT)
U-04 Ausgangsspannung Anzeige der Ausgangsspannung
U-05 wisch isspannung Anzeige der Zwischenkreisspannung
U-06 Eingangsklemmenstatus - Anzeige des Status der Steuerklemmen
U-07 Ausgangsklemmenstatus - Anzeige des Status der Ausgangsklemmen
U-08 Drehmomentiiberwachung % Anzeige des Ausgangs-Drehmomentwerts. Bei Auswahl der
V/f-Regelungsart wird “--* angezeigt.
U-09 Fehlerspeicher - Anzeige der letzten vier Fehler
(letzte 4 Fehler)
U-10 Software-Versionsnummer - Anzeige der Software-Versionsnummer
U-11 Ausgangsleistung 2 kW Anzeige der Ausgangsleistung
U-12 Frequenzoffset-Anzeige Hz Anzeige von Frequenzoffsets
U-14 ASCII-Code von der SPS - Anzeige von ASCII-Code von der SPS
U-15 Datenempfangsfehler - Anzeige des Inhalt des MEMOBUS-Kommunikations-
Datenempfangsfehler-Registers
(entspricht dem Ubenragungsregisters 003DH)
U-16 PID-Riickfihrung % Eingang 100 (%), max. Ausgangsfrequenz oder
Entsprechung
U-17 PID-Eingang % +100(%). Wobei max. Ausgangsfrequenz = 100 %
U-18 PID-Ausgang % +100(%). Wobei max. Ausgangsfrequenz = 100 %
U-19 Frequenzsollwert- % +100(%). Wobei max. Ausgangsfrequenz = 100 %

*1 Die Statusanzeige-LED leuchtet nicht.
*2 Bei Vektorregelung wird "---* angezeigt.
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Eingangs-/Ausgangsklemmenstatus

Eingangsklemmenstatus

(1e1 094
Ve

i —

Klemme S1 ist auf EIN gesetzt
Klemme S2 ist auf EIN gesetzt
Klemme S3 ist auf EIN gesetzt
Klemme S4 ist auf EIN gesetzt
Klemme S5 ist auf EIN gesetzt
Klemme S6 ist auf EIN gesetzt
Klemme S7 ist auf EIN gesetzt
icht verwendet

Zoaaa

Ausgangsklemmenstatus

()t
XXX

u—t Durchgang zwischen Klemmen MA-MC

1: Durchgang zwischen Klemmen P1-PC
1: Durchgang zwischen Klemmen P2-PC

Nicht verwendet

Datenempfangsfehler-Anzeige

1: CRC-Fehler
1: Datenlange-Fehler
1: Nicht verwendet

1: Paritatsfehler

1: Uberlauffehler
i
1:
N

I

Rahmen-Fehler
Zeitil reitung
icht verwendet
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8. Fehler und Alarme

Fehler- Bezeichnung und Bedeutung Mogliche Ursachen und Abhilfemanahmen
anzeige

ocC Uberstrom Ausgang auf Kurz- oder Erdschluss tiberprifen.
Der Ausgangsstrom betragt mehr als  |Die Last ist zu groB. Last reduzieren oder leistungs-|
250 % des Frequenzumrichternenn-  [fahigeren Frequenzumrichter einsetzen. Maxima-
stroms. len Motorstrom in Hinsicht auf maximalen

Frequenzumrichter-Ausgangsstrom und
U/f-Einstellung Uberpriifen.

ov Uberspannung Beim generatorischen Betrieb des Motors ist die
Die Zwischenkreisspannung (ibersteigt [Massentragheit der Last zu groR. Verzégerungszeit
den Uberspannungs-Erkennungspe-  [(n020 oder n022) vergroRern. Externen Bremswi-
gel. derstand anschlieRen und n092 auf 1 setzen.

Bremswiderstand und Verdrahtung priifen.

uvi Zwischenkreisunterspannung Versorgungsspannung und Anschliisse Uiberpri-
Die Zwischenkreisspannung unter- fen. Eignung der Versorgungsspannung fiir den
schreitet den Unterspannungs-Erken-  [Frequenzumrichter tUberprifen.
nungspegel. Versorgungsspannung auf Spannungseinbriiche

und -unterbrechungen iberwachen.

OH Uberhitzung Richtlinien und Empfehlungen im Bedienerhand-
Die Temperatur im Inneren des Fre- buch beachten. Kuhllifter (sofern vorhanden) tiber-|
quenzumrichters hat 110°C Uberschrit- [prifen. U/f-Kennlinie tGberpriifen oder
ten. Taktfrequenz reduzieren.

oL1 Motoriiberlastung Last tberpriifen und ggf. reduzieren.

Der Frequenzumrichter schiitzt den U/f-Kennlinie Gberprifen (Umax and Fmax).
Motor mittels interner, auf dem Wert Motordrehzahl erhohen.

des Parameters n036 basierender 12t- |Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten erhéhen.
Berechnungen vor Uberlastung.

EF Externer Fehler Verdrahtung der Steuerklemmen Uberprifen.

Dem Frequenzumrichter wurde ein ex- |Einer der Parameter fiir die Funktion der Multifunk-

terner Fehler signalisiert. tionseingange wurde auf 3 oder 4 gesetzt. Vor
Riicksetzung des Fehlers muss das Betriebssignal
aufgehoben werden.

SER Sequenzfehler Prifen Sie die Steuersequenz und achten Sie dar-

(blinkt) |Der Frequenzumrichter hat bei laufen- |auf, dass bei laufenden Betrieb des Frequenzum-
den Betrieb ein Befehlssignal zur LO- |[richters keine Befehlssignale zur LOCAL/
CAL/REMOTE-Auswahl oder zur REMOTE-Auswahl oder zur Kommunikations-/
Kommunikations-/Steuerklemmen- Steuerklemmen-Auswahl gegeben werden.
Auswahl empfangen.

bb Externe Endstufensperre Verdrahtung der Steuerklemmen Uberprifen.

(blinkt) |Ein externer Endstufensperrbefehl wur-|Einer der Parameter fiir die Funktion der Multifunk-
de gegeben. tionseingénge wurde auf 12 oder 13 gesetzt.

EF Sequenzfehler Vorwarts- und Riickwartslaufsignal wurden gleich-

(blinkt) |Ein Sequenzfehler ist aufgetreten. zeitig angelegt. Priifen Sie die Steuersequenz und

achten Sie darauf, dass keine Vorwarts- und Riick-
wartslaufsignale gleichzeitig angelegt werden.

Hinweis: Eine vollstandige Fehlercode-Liste finden
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1. Installation

Dimensions
6.4
(@ ® ®)
) o
¥ OMRON
Varispeed V7
IP65
® o | &%
i £
© [} [o)
45 45
260 143
2x PG12
3x PG25

-

Rated Model imensions (mm) Supply Recommendations
Voltage V7TZ w H D MCCB (A) Wire (mm?)
BOP4-05 10 2
Single Phase BOP7-05 20 3.5
200 VAC B1P5-05 20 5.5
B2P2-05 280 240 143 40 5.5
40P4-05 5 2
Three Phase 40P7-05 5 2
400 VAC 41P5-05 10 2
42P2-05 10 2
43P0-05 20 2
44P0-05 20 2
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Mounting Dimensions

30
=

Ambient Conditions

The V7 IP65 is designed for mounting outside an enclosure. The V7 IP65
has to be mounted vertically, on a non-flammable surface.

Ambient temperature: -10°C to +40°C
Location: indoors, (free from corrosive gases or dust)
Humidity: 95% or less (non-condensing)
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2. Wiring

Main Circuit Wiring
Example of 3 phase,
400V 0.55kW inverter

Inverter unit

Motor terminals

Input Filter
terminals_—|

Ground
terminal

The V7 IP65 has a build-in input filter. The power supply cable has to be
connected directly to the input filter terminals.

The motor cable has to be connected to the U/T1, V/T2, W/T3 terminals
of the inverter unit.
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Control Circuit Wiring  (build-in inverter unit)
DC Reactor Ther
(Optional)
uo Y g x

Shortcircuit bar”
buid-in mains fiter 13 e 9

Overload Braking Resistor
(Optional)

Power Supply
]l 8] RIL1
For Single-
bl I S sz
DseLanaN
L3l T3
~ h
L Grounding
Forward Run/Stop__ — [ T N 9
Roverte AuvSiop oo sz,
|t =
H R Conact 5 HE=
< Faul Beset 5o 4 TFRT
g e 5o S5 TR  Faur b Mutituncion
e °o° Contact Output
{speoifleie 5 SO ] ZOVAG: T Aor s
sog Commans o2 g VDG 1 Aorless
SW1 NPN
\oav

Pl
1 1 Running
sc PNP) —
3. ind

T 46— 1 Mtifunction
Shield camuml P2 Phatocoupler
Rl i O Ouiput
Pifse T input Y At T +4BVDC, 50 mA
(Max. 38 kHz) — Frequency orless.
B requent ting bnd Agreed
H i RIS
H lpIp 0%%10Y (20 Pe
g FC 41020 ma 280 thoto 20ma 250 @)
= Frequency Setiing | _ ov
Porentometer
Digial Operator one
Mutifuncion
anslog mpit

A o
T [ > O -
;

wEnosus =
o ons ; e g e
RS-485/422 frorminal Resis utput fonitor Selectable
T S e Besistance by

o Shielded m Shielded twisted-pair cable

Only basic insulation (pro(ecnve class 1, overvoltage category Il) is provided for the
control circuit terminals. Additional insulation may be necessary in the end product to
conform to CE requirements.

*1. Short-circuit bar should be removed when connecting a DC reactor

*2. Minimum permissible load: 5VDC, 10mA (as reference value)

Control Terminal view
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3. Control Circuit Terminals

Symbol Name Function Signal Level
Input S1 Multi-function Set by parameter n50
input 1 Default setting: Forward/Stop Photo-coupler
S2 Multi-function Set by parameter n51 Insulation,
input 2 Default setting: Reverse/Stop 8 mA at 24 VDC
S3 Multi-function Set by parameter n52
input 3 Default setting: External fault. Note: NPN is the
S4 !Vlultl-functlon Set by para.rneter n53 default setting for
|npu.t 4 _ Default setting: Fault Reset. these terminals.
S5 Multi-function Set by parameter n54
input 5 Default setting: Multi-stop
speed reference 1 No external power
S6 Multi-function Set by parameter n55 supply is required.
input 6 Default setting: Multi-stop Refer to
speed reference 2 connections
S7 Multi-function Set by parameter n56 shown on the
input 7 Default setting: JOG command following page.
SC Sequence input Common for S1 through S7
common
RP Master speed Pulse train input signal Max. 33 kHz
reference train
input
FS Frequency DC power supply for frequency 20mA at 12 VDC
Reference power reference setting
supply
FR Frequency Input terminal for frequency 0to10VDC 20kQ
Reference Input reference setting
FC Frequency Common for frequency 41020 mA
Reference reference use 0to 20 mA
common
Output MA Multi-function
output: NO Set by parameter n57 Relay output
MB Multi-function Default setting: Fault 1A max. at 30
output: NC VDC and 250 VAC
MC Multi-function Common for MA and MB use
output common
P1 Photo-coupler Set by parameter n58
output 1 Default setting: RUNNING Photo-coupler
P2 Photo-coupler Set by parameter n59 output , 50A max
output 2 Default setting: at +48VDC
FREQUENCY AGREED
PC Photo-coupler Common for P1 and P2
output common
AM Analogue Monitor Set by parameter n65
output Default setting: 2mA max. at 0 to
output frequency 10vDC.
AC Analogue Monitor Common for AM use

common
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Selecting Input Method

When connecting sequence inputs (S1 to S7)
with transistor, turn the rotary switch SW1
depending on the polarity (OV common: NPN
side, +24 V. common: PNP side).

Factory setting: NPN side

Selecting Sequence Input Method

By using SW1, NPN or PNP input can be selected as shown below.

|
i
4 b o
|
i

(Default setting) ) i 1
T
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4. Operator Use

OpERATOR

Data display —_|

Monitor item -C

indicators

Operation keys

Appearance Name Function
Displays relevant data, items, such as frequency reference, output
Data display frequency and parameter set values.

FREF Indicator

The frequency reference can be monitored or set while this
indicator is lit.

FOUT Indicator

The output frequency of the inverter can be monitored while this
indicator is lit.

IOUT indicator

The output current of the inverter can be monitored while this
indicator is lit.

MNTR indicator

The values set in U-01 through U-19 are monitored while this
indicator is lit.

F/R indicator

The direction of rotation can be selected while this indicator is lit
when operating the inverter with the run key.

LO/RE indicator

The operating of the inverter through the Digital Operator or
according to the set parameters is selected while this indicator is lit.
Note: The status of this indicator can be only monitored while the
inverter is in operation. Any RUN command input is ignored while
this indicator is lit.

PRGM indicator

The parameter in n01 through to n179 can be set or monitored
while this indicator is lit.

Note: while the inverter is in operation, the parameters can be only
monitored and only some parameters can be changed. Any RUN
command input is ignored while this indicator is lit.

Mode Key

Switches the setting and monitor item indicator in sequence.
Parameter being set will be cancelled if this key is pressed before
entering the setting.

Increment Key

Increases multi-function monitor numbers, parameter numbers and
parameters set values.

Decrement Key

Decreases multi-function monitor numbers, parameter numbers
and parameters set values.

Enter Key Enters multi-function monitor numbers, parameter numbers and
internal data values after they are set or changed.
RUN RUN Key Starts the inverter running when it is in operation with the Digital
Operator.
STOP STOP/RESET Stops the inverter unless parameter n07 is not set to disable the
RESET Key STOP Key.
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5. Start up Steps

The following seven steps describe the recommended minimum operations
to allow the V7 IP65 to control a connected motor in typical configuration, to
allow simple operation in the quickest time:

Step 1 - Initial checks

1-1) Check the power supply if it is of the correct voltage.
CIMR-V7TZB: Single phase 200 to 240VAC

CIMR-V7TZ4: Three phase 380 to 460VAC
1-2) Make sure that the motor output terminals (U/T1, V/T2, W/T3) are connected to the motor.
1-3) Ensure that the control circuit terminals and the control device are wired correctly.
1-4) Make sure that all control terminals are turned off.
1-5) Set the motor to no-load status (i.e. not connected to the mechanical system)

Step 2 — Connecting the power supply and check the display status
2-1) After conducting the checks in step-1, connect the power supply.
2-2) After power on, the display reads as follows:

RUN indicator: flashes

ALARM indicator: off

Setting/monitor indicators: FREF, FOUT or IOUT is lit.

Data display: displays the corresponding data for the indicator that is lit.

When fault has occurred, the details of the fault will be displayed. In that case, refer to user’s

manual and take necessary action.
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Step 3 - Initializing parameters

To initialize the drive parameters to factory defaults, set parameter n001 = 12.

This will set the V7 IP65 to accept START/STOP commands in what in termed “2-wire control”, i.e. 1
wire for a motor FORWARD/STOP command, and 1 wire for a motor REVERSE/STOP command.

Key Indicator Display Explanation
sequence example

Power On

Press the Mode Key repeatedly until the PRGM indicator is lit.

Press the Enter Key. The data of n001 will be displayed.

Use the Increment or Decrement Key to set n001 to 12. The
display will be lit.

Press the Enter Key so that the set value will be entered and
the data display will be lit.

12
The parameter number will be displayed.

In approx.
1s.

EEEEEE

Step 4 — Set the motor rated current

This parameter is used for the electronic thermal function for motor overload detection (OL1). By correctly setting this, the
V7 1P65 will protect an overloaded motor from burning out.

Read the rated current (in amps) on the motor nameplate, and enter this into parameter n036. The example to the below
shows entering a value of 1.8Amps.

Key Indicator Display Explanation
sequence example

Displays the parameter number.

Use the Increment or Decrement Key until n036 is displayed.

Press the Enter Key. The data of n036 will be displayed.

Use the Increment or Decrement Key to set the rated motor
current. The display will flash.

Press the Enter Key so that the set value will be entered and
the data display will be lit.

The parameter number will be displayed.

In approx.
1s.

ElLEELE

Step 5 — Set the motor rated frequency

This is the maximum frequency the motor can run and allows the V7 IP65 to properly control the

motor.
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Read the rated frequency (in Hz) on the motor nameplate, and enter this into parameters n011.
Step 6 — Set the operation command

This is the method for motor run and stop commands (i.e. how the inverter will start and stop the
motor). The two basic operations are for the RUN and STOP/RESET keys on the Digital Operator, or

for one of multi-function inputs through the control circuit terminals.

To set the operation command, enter the appropriate value into parameter n003:
0 = RUN and STOP/RESET keys on the Digital Operator are enabled.

1 = Multi-function inputs through the control circuit terminals.

The diagram below shows how to connect a switch to start/stop the motor in the forward direction in
“2-wire control”. Set parameter n003=1. To enable a separate switch for reverse rotation on control
terminal S2, set parameter n051=2, parameter n050=1 (This is actually the factory default setting for
n051 and n050).

FWD RUNISTOP 0" S1
REV RUN/STOP i S2
SC

Step 7 — Set the frequency reference

This is the method for selecting the source for the motor speed command. The factory default is for

the digital Operator. Frequency reference can also come from an external potentiometer, an analog
output from a PLC, or up to 8 pre-programmed speeds held in the inverter and selected via the multi-
function inputs.

For example, to accept frequency reference from an external potentiometer, or a 0-10V analog out

from a PLC, set parameter n004=2.
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Quick Parameter List

Parameter
No.

Description

Range

Default

n001

Parameter access:

1: Limited parameter access
4: Full parameter access

12: Factory parameter initialise

O0to13

n002

Control mode selection:
0: V/F control mode
1: Vector control mode

0.1

n003

Run Command

0: Digital operator RUN, STOP/RESET
1: Control circuit terminal run/stop

2: Communications (MEMOBUS)

3: Communications (option)

Oto3

n004

Frequency reference selection:

: Digital operator (potentiometer)
Frequency reference 1 (n024)
Control circuit terminal (0 to 10V)
Control circuit terminal (4 to 20mA)
Control circuit terminal (0 to 20mA)
Control circuit terminal (Pulstrain reference)
Communications (MEMOBUS)
Digital operator circuit (0 to 10V)
Digital operator circuit (4 to 20 mA)
: Communication (option)

CHINDPDRWN 2O

O0to9

no11

Maximum output frequency

50 to 400Hz

50Hz

n012

Maximum output voltage

0.1 to 255V (200V class)
0.1 to 510V (400V class)

200 (200V class)
400 (400V class)

n019

Acceleration time 1

0.0 to 6000sec

10 sec

n020

Deceleration time

0.0 to 6000sec

10sec

n024

Frequency reference 1

0.0 to 400Hz

6Hz

n025-n031

Frequency reference 2-8

0.0 to 400Hz

OHz

n036

Motor rated current

Depending on model

0 to 150% of inverter rated
output current
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n050-n056 |Multi-function input (S1-87) 0to 35 -
n057 Multi-function output (MA-MB-MC) 0to 21 1
n066 Multi-function analog output (AM-AC): Oto6 0
0: Output frequency (10V/Max, freq.)
1: Output current (10V/Inverter rated current)
n080 Carrier frequency 1to 4 (2.5 - 10kHz) Depending on model
7t09
(Proportional to output freq.)
n089 DC injection braking current 0 to 100% 50%
n090 DC injection braking at stop 0.0 to 25.5sec 0.5sec
1091 DC injection braking at start 0.0 to 25.5sec 0.0sec
n092 Stall prevention during deceleration: 0.1 0

0: Enabled
1: Disabled
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6. Full parameter list

EN-14

Parameter Description Factory Parﬁmeter Description Fsaﬁpr‘/
No. Setting 0- etling
noo1 Parameter Access 1 n022 Deceleration Time 2 10.0s
n002 Control Mode Selection 0 n023 S-curve Selection 0
(Note1, 4)
n003 RUN Command 0 n024 Frequency Reference 1 6.00Hz
(Master Frequency Reference)
n0o4 Frequency Reference 1 n025 Frequency Reference 2 0.00Hz
Selection
n005 Stopping Method Selection 0 n026 Frequency Reference 3 0.00Hz
n006 Reverse Run Prohibit 0 n027 Frequency Reference 4 0.00Hz
n007 Stop Key Selection 0 n028 Frequency Reference 5 0.00Hz
n008 Frequency Reference 1 n029 Frequency Reference 6 0.00Hz
Selection in Local Mode
Fi Refe 7 .00H
n009 Frequency Reference Setting 0 n030 requency Relerence 0.00Hz
Method From Digital Operator
n031 Frequency Reference 8 0.00Hz
n010 Detecting Fault Contact of Digi- 0
tal Operator
P n032 Jog Frequency 6.00Hz
no11 Max. Output Frequency 50.0Hz
n033 Frequency Reference Upper 100%
n012 Max. Voltage 200V
Note 2
( ) n034 Frequency Reference Lower 0%
n013  |Max. Voltage Output 50.0Hz Limit
Frequenc!
quency n035  |Setting/displaying Unit Selec- 0
n014  |Mid. Output Frequency 1.3Hz tion for Frequency Reference
Note 4
( ) n036 Motor Rated Current (Note 3)
n015 Mid. Output Frequency 12.0V
Voltage (Note 2,4) n037  |Electronic Thermal Motor 0
Protection Selection
n016 Min. Output Frequency 1.3Hz
(Note 4) n038  |Electronic Thermal Motor Pro- | 8min
tection Time Constant Setting
n017 Min. Output Frequency 12.0V
Voltage (Note 2,4) n039  |Selecting Cooling Fan 0
Operation
n018 Selecting Setting Unit for 0
Acceleration/deceleration Time n040 Motor Rotation Direction 0
n019 Acceleration Time 1 10.0s
n041 Acceleration Time 3 10.0s
n020 Deceleration Time 1 10.0s
n042 Deceleration Time 3 10.0s
n021 Acceleration Time 2 10.0s
n043 Acceleration Time 4 10.0s




Parameter Description Factory Parameter Description Factory
No. Setting No. Setting
n044 Deceleration Time 4 10.0s n064 Frequency Reference 0
Loss Detection Selection
n045 Frequency reference bias 0.00Hz
step amount (UP/DOWN n065 Monitor Output Type 0
command 2)
n066 Monitor Item Selection 0
n046 Frequency reference bias ac- 0
I/decel rate (UP/DOWN
ooy ¢ n067  [Monitor Gain 1.00
no47 z::ggnerrlr?gdr:f:g?:ciieotn)i?szlglp- 0 n068 Analog Frequency Reference 100%
BOWN command 2) g':l)m (Voltage input from Opera-
n048 Frequency reference bias val- 0.0% n069 Analog Frequency Reference 0%
ue (UP/DOWN command 2) Bias (Voltage input from Opera-
tor)
n049 Analog frequency reference 1.0%
fluctuation limit level (UP/ n070 Analog Frequency Reference 0.10s
DOWN command 2) Filter Time Constant (Voltage
input from Operator)
n050 Multi-function Input Selection 1 1
(Terminal S1) n071 Analog Frequency Reference 100%
Gain (Current input from Opera-
n051 Multi-function Input Selection 2 2 tor)
(Terminal S2)
n072 Analog Frequency Reference 0%
n052 Multi-function Input Selection 3 3 Bias (Current input from Opera-
(Terminal S3) tor)
n053 Multi-function Input Selection 4 5 n073 Analog Frequency Reference 0.10s
(Terminal S4) Filter Time Constant (Current
input from Operator)
n054 Multi-function Input Selection 5 6
(Terminal S5) n074 Pulse Train Frequency 100%
Reference Gain
n055 Multi-function Input Selection 6 7
(Terminal S6) n075 Pulse Train Frequency 0%
Reference Bias
n056 Multi-function Input Selection 7 10
(Terminal S7) n076 Pulse Train Frequency 0.10s
Filter Time Constant
n057 Multi-function Output 0
Selection 1 n077 Multi-function Analog Input 0
Function
n058 Multi-function Output 1
Selection 2 n078 Multi-function Analog Input Sig- 0
nal Selection
n059 Multi-function Output 2
Selection 3 n079 Frequency Reference Bias 10%
(FBIAS) Value
n060 Analog Frequency Reference 100%
Gain n080 Carrier Frequency Selection (Note3)
1 Analog Fi Ref %
noé B;’;asog requency Reference 0% n081 Momentary Power Loss 0
Ridethrough Method
n062 Filter Time Constant for 0.10s N
Analog Frequency Reference n082 Automatic Retry Attempts 0
n063 SI-T/V7 W-DT Detection 0 nos3 Jump Frequency 1 0.00Hz
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Parameter Description Factory Parameter Description Factory
No. Setting No. Setting
n084 Jump Frequency 2 0.00Hz n106 Motor Rated Slip (Note3)
n085 Jump Frequency 3 0.00Hz n107 Motor Line-to-neutral (Note3)
Resistance
no8e Jump Frequency Range 0.00Hz n108 Motor Leakage Inductance (Note3)
n087 Cumulative operation time 0 .
: ; n109 Torque Compensation 150%
function selection Voltage Limiter
n088 Cumulative operation time OH n110 Motor No-load Current (Note3)
n089 DC Injection Braking Current 50% 111 Slip Compensation Gain 0.0s
(Note4)
n090 DC Injection Braking Time at 0.5s
Stop n112 Slip Compensation Time 2.0s
Constant (Note4)
n091 DC Injection Braking Time at 0.0s
Startup n113 Slip Compensation During 0
Regenerative Operation
n092 Stall Prevention During 0
Deceleration n114 SI-T/V7 BUS Detection Counter 2
n093 Stall Prevention Level During 170% ;
N n115 Stall Prevention Above Base 0
Acceleration Speed During Run
nos4 gtjrllnﬁ’r:evention Level During 160% n116 Acceleration/deceleration Time 0
9 during Stall Prevention
n095 Frequency Detection Level 0.00Hz 17 Undertorque Detection 0
Function Selection 1
n096 Overtorque Detection 0
Function Selection 1 n118 Undertorque Detection Level 10%
n097 Overtorque/Undertorque Detec- 0 " s
fion Function Selection 2 n119 Undertorque Detection Time 0.1s
n098 Overtorque Detection Level 160% n120 Frequency Reference 9 0.00Hz
n099 Overtorque Detection Time 0.1s n121 Frequency Reference 10 0.00Hz
n100 Hold Output Frequency 0 n122 Frequency Reference 11 0.00Hz
Saving Selection
n101  |Speed Search Deceleration 2.0s n123  |Frequency Reference 12 0.00Hz
Time
n124 Frequency Reference 13 0.00Hz
n102 Speed Search Operation 150%
Level
n125 Frequency Reference 14 0.00Hz
n103 Torque Compensation Gain 1.0
n126 Frequency Reference 15 0.00Hz
n104 Torque Compensation Time 0.3s
Constant (Noted) n127 Frequency Reference 16 0.00Hz
n105 Torque Compensation Iron (Note3)
Loss n128 PID Control Selection 0




Parameter Description Factory Parameter Description Factory
No. Setting No. Setting
n129 PID Feedback Gain 1.00 n152 MEMOBUS Frequency 0
Reference and Frequency Mon-
N N itor unit
n130 Proportional Gain (P) 1.0
n153 MEMOBUS Slave Address 0
n131 Integral Time (1) 1.0s
n154 MEMOBUS BPS Selection 2
n132 Derivative Time (D) 0.00
n155 MEMOBUS Parity Selection 0
n133 PID Offset Adjustment 0%
n156 Transmission Waiting Time 10ms
n134 Upper Limit of Integral Values 100%
n157 RTS Control 0
n135 Primary Delay Time Constant 0.0s
for PID Output n158  |Max. Voltage (2nd Motor) 200V
. (Note 2)
n136 Selection of PID Feedback 0
Loss Detection n159 Mid. Output Frequency (2nd 12.0V
N Motor) (Note 2,3)
n137 PID Feedback Loss Detection 0%
Level n160 Min. Output Frequency (2nd 12.0V
N Motor) (Note 2,3)
n138 PID Feedback Loss Detection 1.0s
Time n161  |Motor Rated Current (2nd Mo- | (Note 2,3)
tor,
n139 Auto-tuning Selection 0 )
n162 Motor Rated Slip (2nd Motor) (Note 2,3)
n140 Max. Output Frequency 50.0Hz
(2nd Motor) n163  |PID Output Gain 1.0
n141 PTC Thermistor Selection 0
n164 PID Feedback Value Selection 0
n142 Motor Temperature Filter Timer 02s
n165 Externally-mounting type 0
N N braking resistor overheat
n143 Read sequence input twice 0 protection selection "8
n144 Stop Distance Enlarge Gain 1.00 n166 Ill'IputIOpen-phBSe Detection 0%
evel
n145  |Bi-direction Selection 0 n167  |Input Open-phase Detection 0Os
Time
n146 Frequency Offset Selection 0 B
n168 Output Open-phase Detection 0%
evel
n147 Max. Voltage Output Frequency | 50.0Hz
(2nd Motor) n169 Output Open-phase Detection 0.0s
Time
n148 Parameter memorization at UV 0
detection n170  |ENTER Command Operation 0
Selection (MEMOBUS Commu-
n149 Pulse Train Input Scaling 2500 nication)
(25kHz)
n171 Frequency reference bias 0.0%
n150 Pulse Monitor Output 0 upper limit (UP/DOWN
Frequency Selection command 2)
n151 MEMOBUS Timeover 0
Detection
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Parameter Description Factory

No. Setting

n172 Frequency reference bias 0.0%
lower limit (UP/DOWN
command 2)

n173 DC Injection Braking 83
Proportional Gain (0.083)

n174 DC Injection Braking Integral 25
Time Constant (100ms)

n175 Reducing Carrier Frequency 0
Selection at Low Speed

n176 Constant Copy Function rdy
Selection

n177 Constant Read Selection 0
Prohibit

n178 Fault History -

n179 Software Version No. -

Multi-Function Inputs

Value Function

~No o s N

12
13
17

EN-18

Reverse/Stop

External fault (NO)
External fault (NC)

Fault reset

Multi-step reference 1
Multi-step reference 2
Multi-step reference 3
JOG command

External base block (NO)

External base block (NC)
Local/Remote selection

Note: Refer to user's manual

for complete list

1.Not initialized by constant
initialization.

2.Upper limit of setting range and
factory setting are doubled for
400V Class.

3.Depends on inverter capacity.
Refer to user’s manual.

4.When control mode selection
(n002) is changed, factory
setting corresponds to the
control mode. Refer to user's
manual.

Multi-Function Outputs

Value Function

0 Fault output

1 Running output

2 Frequency agree

6 Overtorque being Monitored (NO)
12 Run mode
13 Inverter ready
15 Undervoltage in progress
Analogue Output Functions
Value Function

0 Output frequency

1

Output current

Note: Refer to user’'s manual for full set value listings



Example of Parameter Settings

e -
— 3

Cancels
set data

FIPITTO

In approximately 1s

Key Display

Power ON

Press the Mode Key repeatedly until the PRGM
indicator is lit.

Use the Increment or Decrement Key 1o set the
parameter number.

Press the Enter Key.
The data of the selected parameter number will
displayed

Use the Increment or Decrement Key 1o set the data
At that time the display will flash.

Press the Enter Key so that the set value will be
entered and the data display will be lit. (see note 1)

In approx. 1s

The parameter number will be displayed

Note 1: To cancel the set value, press the Mode Key instead. The parameter will be displayed.
Note 2: There are parameters that cannot be changed while the Inverter is in operation. Refer to the
list of parameters. When attempting to change such parameters, the data display will not change by

pressing the Increment or Decrement Key.
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7. Monitors

The V7 IP65 allows you to monitor various conditions, such as output current and
status of multi-function inputs. These monitors are indicated by "U-".

Key

Display

Power ON

Press the Mode Key repeatedly until the PRGM
indicator is lit.

Use the Increment or Decrement Key (o set the
monitor number.

Press the Enter Key.
The data of the selected monitor number will be
displayed.

Press the Enter or Mode Key.
The monitor number will be displayed

ﬁonstant Name Unit Description
0.
U-01 Frequency reference Hz Frequency reference can be monitored.
(FREF)*1 (same as FREF)
U-02 Output frequency Hz Output frequency can be monitored.
(FOUT)*1 (Same as FOUT)
U-03 Output current A Output current can be monitored.
(I0UT)*1 (Same as IOUT)
U-04 Output voltage Output voltage can be monitored.
U-05 DC voltage Main circuit DC voltage can be monitored
U-06 Input terminal status - Input terminal status of control circuit terminals can be
monitored.
u-07 Output terminal status - Output terminal status of control circuit terminals can be
monitored.
U-08 Torque monitor % The amount of output torque can be monitored. When V/f
control mode is selected, “-—-“ is displayed.
U-09 Fault history (last 4 faults) - Last four fault history is displayed.
U-10 Software No. - Software No. can be checked.
U-11 Output power*2 KW Output power can be checked.
U-12 Frequency offset monitor Hz Frequency offset can be monitored.
U-14 ASCII code from the PLC - ASCII code from the PLC is displayed.
U-15 Data reception error - Contents of MEMOBUS communication data reception
error can be checked.
(contents of transmission register No. 003DH are the same’
U-16 PID Feedback % Input 100(%) Max. output frequency or equivalen.
U-17 PID input % +100(%). Where Max. output frequency=100%
U-18 PID output % +100(%). Where Max. output frequency=100%
U-19 Frequency reference bias % +100(%). Where Max. output frequency=100%
monitor

*1 The status indicator LED is not turned ON.

*2 When in the vector control mode,”---* will be displayed.
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Input / Output terminal status

1: Terminals S1 is "closed."
1: Terminals S2 is “closed.”
1: Terminals S3 is "closed."
1: Terminals S4 is "closed."
1
3
i

Terminals S5 is "closed.”

Terminals S6 is "closed.”

Terminals S7 is "closed."
Not used

Output terminal status

()t
XXX

u—-tTerminals MA-MC is "closed."
: Terminals P1-PC is "closed."

1: Terminals P2-PC "closed."

Not used

Data reception error display

-

[§

-—
-

: CRC error

: Data lenght fault
Not used

: Parity error
Over run error

: Framing error

: Timeover

Not used
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8. Faults and alarms
Fault Display Fault name and meaning Possible cause and remedy

ocC Overcurrent Check output for shortcircuit or ground fault.
Output current is higher than 250% of [The load is too large, reduce it or use larger
inverter rated current. inverter. Check motor FLA rating compared to

inverter and V/f setting.

ov Overvoltage Load inertia is too large and the motor is re-
DC bus voltage has exceeded detec- [generating. Increase deceleration time (n020
tion level. or n022).

Connect an external braking resistor and set
n092 to 1. Check braking resistor and wiring.
uv1 Main circuit undervoltage Check mains power supply voltage and con-

DC bus voltage is below detection nections. Check correct supply for inverter be-

level. ing used.

Monitor for mains dips or interruptions.

OH Unit overheat Refer to manual for installation guidelines and
Temperature inside the inverter has |recommendations. Check cooling fan (if fit-
exceeded 110°C ted). Check V/f characteristic or reduce carrier

frequency.
OoL1 Motor overload Check and reduce the load.

The inverter is protecting the motor  |Check V/f characteristic (Vmax and Fmax).

from overload, based on an internal |Increase the running speed of motor.

12t calculation using n036 setting. Increase acceleration/deceleration times.

EF External fault Check your control terminal wiring.

An external fault has been input. A multi-function digital input has been set to 3
or 4. Run signal has to be removed before this
can be reset.

SER Sequence error Check sequence and make sure that LOCAL /
(flashing) |Inverter received LOCAL / REMOTE |REMOTE selection or communication / control
selection command, or communica- |circuit selection command is not set during op-

tion / control circuit selection com- eration.

mand signal during operation.

bb External Baseblock Check your control terminal wiring.

(flashing) |An external baseblock command has |A multi-function digital input has been set to

been input. 12 0r 13.

EF Sequence error Forward and reverse run signal have been

(flashing) |Sequence Error has occurred. applied simultaniously. Check sequence and
make sure that FORWARD and REVERSE
Run is not set at the same time.

Note: Refer to user's manual for full fault code listings
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1. Instalacion

Dimensiones
/_6,1
(@ ] [c)
o o
¥ OMRON
Varispeed V7
IP65
© ol | g%
7 )
® (©] (o)
45 45
260 143
2x PG12
3x PG25
i6 i Model Dimensiones (mm) Recomendaciones
Tensién nominal ngZO para la alimentacion
w H D MCCB (A) Cable (mm?)
BOP4-05 10 2
Monofasico BOP7-05 20 3,5
200 Vc.a. B1P5-05 20 5,5
B2P2-05 280 240 143 40 5,5
40P4-05 5 2
Trifasica 40P7-05 5 2
400 Vc.a. 41P5-05 10 2
42P2-05 10 2
43P0-05 20 2
44P0-05 20 2
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Dimensiones de instalacion

¥ omRon
Varispeed V7

IP65

120

Condiciones ambientales

El V7 IP65 ha sido disefiado para ser montado fuera de un alojamiento. El
V7 IP65 debe montarse en posicién vertical sobre una superficie no inflamable.

Temperatura ambiente: -10°Ca+40°C
Ubicacion: interiores (no expuesto a gases corrosivos ni polvo)
Humedad: 95% o inferior (sin condensacion)
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2. Cableado

Cableado del circuito principal

Ejemplo de variador
trifasico de
400V y 0,55 kW

Variador
/

Terminales del motor

Terminales

del filtro _—

de entrada

Terminal —

de masa

El V7 IP65 incorpora un filtro de entrada. El cable de alimentacién eléc-
trica debe conectarse directamente a los terminales del filtro de entrada.

El cable del motor debe conectarse a los terminales U/T1, V/T2, W/T3
del variador.
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Cableado del circuito de control (variador integrado)

Reaclanciadece.  pelg
(opcional) térmico de  Resistencia de freno
sobre ional)

uf V" g x
Puente de cortocircuito .
o de simertacen Q)+~~~ -0-
Fuente de alimentacion PciPalintegrado ST
L

ALY
Para
monofasico. | L2t si2
Utiizar Ly N,
L3(

S NN
FE

Marcna imversaiparade s, s2,
2T oxtornn

\coacio W) 575, S CH=A]
Rosotgotmlo s FTRY -
Multivelocidad lida
M1 5

e 5ot Falo - o iunciona

| Rof do voiodiad? 57, So T 250Vca. 1 A o inferior
Comando 106 oo 7 'E 30Vec: 1 Ao nlerior

ey

P1
SC s _}_’ (—1 Funcionamiento’
3. —
L @ -4

Saica o
ol oacapador
foriond
Entrada do ren do impulsos Y Treﬂ daavu\sosov vehmﬂm +48Ve.c., 50 mA
e Coincidencia 0 menos
st | — it
par e gt
el

s [ e o
3 (2500nm)

Entrada analégica
mltfuncional

—

Salida de monitorizacion|
analogi

05 +0vec. (2ma)
r®

Frecuencia  de impuisos
desalida  seleccionable

Comunicaciones
MEMOBUS

RS-485/422
méx. 19,2 Kbps

Apamallado ﬁ Cable de par trenzado apantallado

Los lermmales del circuito de con(rol solo disponen de aislamiento basico (categoria de proteccion 1,
categoria de sobretension Il). Es posible que sea necesario un aislamiento adicional en los extremos
de conexién del producto para cumplir con las normativas CE.

*1. Retire el puente al conectar una reactancia de c.c.
*2. Carga minima admisible: 5 Vc.c., 10 mA (valor de referencia)

Vista del terminal de control
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3. Terminales del circuito de control

Simbolo Nombre Funcién Nivel de senal
Entrada S1 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n50
nal 1 Configuracion predeterminada: Directa/parada |Fotoacoplador
S2 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n51 Aislamiento,
nal 2 Configuracion predeterminada: Inversa/parada|8 MA para 24 Vc.c.
S3 Entrada multifuncio- | Configurada mediante el parametro n52 »
nal 3 Configuracién predeterminada: Fallo externo. |Nota: La c.onﬁguracmn
S4 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n53 Fre?etemlTada d;;z
nal 4 Configuracion predeterminada: Reset de fallo. 0s terminales es .
S5 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n54 N .
nal 5 Configuracion predeterminada: Referencia de 0 se requlfare una B
multivelocidad 1 fuente de alimentacion
" - - - externa.
S6 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n55 c tel .
nal 6 Configuracion predeterminada: Referencia de |~OnSU!teas conexiones)
multivelocidad 2 a las que se hace refe-
S7 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n56 rzn(;:?aen la siguiente
nal 7 Configuracion predeterminada: Comando JOG| pagina.
SC  |Comun de entrada defComun para S1 hasta S7
secuencia
RP Entrada de tren de re{Sefial de entrada de tren de pulsos Max. 33 kHz
ferencia de velocidad
maestra
FS Alimentacion de refe- | Alimentacion de c.c. para configuracién de 20mAa 12 Vee.
rencia de frecuencia [referencia de frecuencia
FR Entrada de referencia| Terminal de entrada para configuracionde (g g 10 Vc.c. 20 kQ
de frecuencia referencia de frecuencia
FC Comun de referencia [Comun para uso de referencia de frecuencia |4 a 20 mA
de frecuencia 0a20mA
Salida MA Salida multifuncional:
NO Configurada mediante el parametro n57 Salida de relés
MB Salida multifuncional: | Configuracion predeterminada: Fallo 1Amax.a30Vee.y
NC 250 Vc.a.
MC Comun de salida Comun para uso de MAy MB
multifuncional
P1 Salida 1 de Configurada mediante el parametro n58
fotoacoplador Configuracién predeterminada: EN MARCHA |Salida de fotoacoplador,
P2 Salida 2 de Configurada mediante el pardmetro n59 50 A max. a +48 Ve.c.
fotoacoplador Configuracioén predeterminada:
FRECUENCIA ALCANZADA
PC Comun de salida de (Comun para P1y P2
fotoacoplador
AM S_?”"a de'm.onitoriza- Configurada mediante el parametro n65
cion analdgica Configuracién predeterminada: frecuencia de |2 mA max. de 0
salida a10Vcc.
ca. Comun de monitoriza:

cién analégica

Comuin para uso de AM
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Seleccion del método de entrada

Cuando conecte entradas de secuencia (S1 a S7)
con transistor, gire el conmutador SW1
dependiendo de la polaridad (OV comdn: lado NPN,
+24 \/ comun: lado PNP).

Configuracion de fabrica: lado NPN

Seleccion de método de entrada de secuencia

Laentrada NPN o PNP puede seleccionarse empleando SW1, tal y como se indica a continuacion.

5

(Configuracion |

predeterminada) . I
! T ¥ l
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4. Manejo del Operador

DiGTAL
firierd

Display de datos
—

Ir
de elementos
de monitorizacién

Teclas de
operacién

Aspecto Nombre Funcién
Muestra datos relevantes, como la referencia de frecuencia, la
Display de datos frecuencia de salida y los valores seleccionados de parametro.

Indicador de referencia
de frecuencia (FREF)

La referencia de frecuencia se puede monitorizar o seleccionar
mientras este indicador esta iluminado.

Indicador de salida de
frecuencia (FOUT)

La frecuencia de salida del Convertidor se puede monitorizar
mientras este indicador esta iluminado.

Indicador de salida del
Convertidor (IOUT)

La corriente de salida del Convertidor se puede monitorizar
mientras este indicador esta iluminado.

Indicador de monitori-
zacion (MNTR)

Se monitorizan los valores configurados de U-01 a U-19 mientras
este indicador esté iluminado.

Indicador de directa/
inversa (F/R)

La direccién de rotacion se puede seleccionar mientras este indicador
estd iluminado cuando se opera el Convertidor con la tecla RUN

Indicador de local/
remota (LO/RE)

Mientras este indicador esta iluminado, se puede seleccionar la ope-
racion del Convertidor a través del Operador digital o segtn los para-
metros seleccionados.

Nota: El estado de este indicador sélo puede monitorizarse mientras
el Convertidor esté en funcionamiento. Cualquier entrada de
comando RUN seré ignorada mientras este indicador esté iluminado.

Indicador PRGM

Los parametros de n01 hasta n79 pueden seleccionarse o monitori-
zarse mientras este indicador esté iluminado.

Nota: Mientras el Convertidor esta funcionando, los parametros uni-
camente se pueden monitorizar y sélo algunos parametros se pueden
cambiar. Cualquier entrada de comando RUN seré ignorada mientras
este indicador esté iluminado.

Tecla de modo

Alterna secuencialmente los indicadores de elemento de configura-
cion y monitorizacién. El parametro que se esté configurando que-
dara cancelado si se pulsa esta tecla antes de introducir la seleccion.

Tecla Mas Aumenta nimeros de monitorizacién multifuncional, nimeros de
parametros y valores seleccionados de parametro.

Tecla Menos Reduce numeros de monitorizacién multifuncional, nimeros de
parametros y valores seleccionados de parametro.

Tecla Enter Permite introducir nimeros de monitorizacion multifuncional,
numeros de parametro y valores de datos internos después de
haber sido seleccionados o modificados.

Tecla Run Inicia el funcionamiento del Convertidor cuando esta en operacion
con el Operador digital.

Tecla STOP/RESET Detiene el funcionamiento del Convertidor, siempre y cuando el

parametro n07 no esté configurado para inhabilitar la tecla STOP.
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5. Pasos iniciales

Los siete pasos siguientes describen las operaciones minimas
recomendadas para habilitar el V7 para el control de un motor conectado
con una configuracion tipica y una operacioén sencilla y rapida:

Paso 1 — Comprobaciones inicales
1-1) Compruebe que la tensién de alimentacion es correcta.

CIMR-V7TZB: Monofasica de 200 a 240 Vc.a. (hilo R/L1y S/L2)
CIMR-V7TZ4: Trifasica de 380 a 460 Vc.a.

1-2) Asegurese de que los terminales de salida del motor (U/T1, V/T2, W/T3) estén conectados al
motor.

1-3) Asegurese de que los terminales del circuito de control y el dispositivo de control estén
cableados correctamente.

1-4) Asegurese de que todos los terminales de control estén desconectados.

1-5) Ajuste el motor para funcionar en vacio (es decir, no conectado al sistema mecanico).

Paso 2 — Conexion de la fuente de alimentacion y comprobacion del

estado del display
2-1) Una vez realizadas las comprobaciones del paso 1, conecte la fuente de alimentacion.
2-2) Después de conectar la alimentacion el display se visualiza como sigue:

indicador RUN: parpadea

indicador ALARM: apagado

Indicador de seleccién/monitorizacion: FREF, FOUT o IOUT iluminado.

Display de datos: muestra los datos correspondientes al indicador iluminado.

En caso de haberse producido un fallo, presentara los detalles del mismo. En tal caso, consulte

el manual del usuario y adopte las medidas pertinentes.
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Paso 3 - Inicializacion de parametros

Para inicializar los parametros a los valores predeterminados de fabrica, configure el parametro
n001 = 12. De este modo, el V7 quedara configurado para aceptar comandos de inicio/parada
(START/STOP ) en lo que se denomina “control de 2 hilos”. Es decir, un hilo para el comando de
marcha directa/parada (FORWARD/STOP) y el otro para un comando de marcha inversa/parada
(REVERSE/STOP) de un motor.

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacion
de teclas de display

Alimentacion ON

Pulse varias veces la tecla Modo hasta que se ilumine el
indicador PRGM.

Pulse la tecla Enter. De este modo se visualizaran los datos del
parametro n001.

Utilice las teclas Mas o Menos para configurar el parametro

EE

n01 con el valor 12. El display se iluminara.
Pulse la tecla Enter para introducir el valor seleccionado, tras
lo cual se iluminara el display de datos.

Se mostrara el numero de parametro.

Paso 4 — Configuracion de la corriente nominal del motor

En aprox.
1s.

BEEEEE

Este parametro se utiliza para la funcién termoelectronica de deteccion de sobrecarga del motor (OL1). Si lo configura
correctamente, el V7 impedira que un motor sobrecargado se queme.

Lea la corriente nominal (en amperios) en la placa de referencia del motor, y especifique este valor en el parametro n036.
En el siguiente ejemplo se ha especificado un valor de 1,8 amperios.

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacién
de teclas de display

Muestra el nimero del parametro.

Pulse las teclas Mas o Menos hasta que aparezca n036.

Pulse la tecla Enter. Se visualizaran los datos del parametro
n036.

Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar la corriente
nominal del motor. El display parpadeara.

Pulse la tecla Enter para introducir el valor seleccionado, tras
lo cual se iluminara el display de datos.

En aprox.
1s.

Se mostrara el nimero de parametro.

EEEREE

Paso 5 — Configuracién de la frecuencia nominal del motor

Es la frecuencia maxima a la que puede funcionar el motor, y permite que el V7 pueda controlarlo
correctamente. Consulte la frecuencia nominal (en Hz) en la placa de referencia del motor, y
especifique este valor en el parametro n011.
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Paso 6 — Configuracién del comando de operacion

Es el método correspondiente a los comandos de funcionamiento y parada del motor (es decir, el
modo en que el Convertidor pondra en marcha y parara el motor). Las dos operaciones basicas
corresponden a las teclas RUN y STOP/RESET del Operador digital, o bien a una de las entradas
multifuncionales de los terminales del circuito de control.

Para seleccionar el comando de operacion, especifique el valor adecuado en el parametro n003:
0 = las teclas RUN y STOP/RESET del Operador digital estan habilitadas.
1 = Entradas multifuncionales a través de los terminales del circuito de control.

El siguiente diagrama muestra como conectar un interruptor para poner en marcha directa/parar el
motor, con el “control de 2 hilos”. Configure el pardmetro n003=1. Para habilitar un interruptor separado
para rotacion inversa en el terminal de control S2, configure el parametro n051=2 y el parametro n050=1

(en realidad, estos son los valores preconfigurados de fabrica para los parametros n051 y n050).

MARCHA '—o 0 S1

DIRECTA/ .
PARADA } oo ;é

MARCHA

Paso 7 — Configuracion de la referencia de frecuencia

Es el método para seleccionar el origen del comando de velocidad del motor. La configuracién prede-
terminada es para el Operador digital. La referencia de frecuencia también puede proceder del poten-
ciémetro del Operador digital, de un potenciémetro externo, de una salida analégica de un autémata
programable o de hasta 8 velocidades preprogramadas guardadas en el convertidor y seleccionadas
a través de las entradas multifuncionales.

Por ejemplo, para aceptar la referencia de frecuencia de un potenciémetro externo, o bien de la salida

analdgica de 0-10 V de un autémata programable, configure el pardmetro n004=2.

M
—0 o FAVA 21r|Fs V77
”/ (Alimentacion 7 @
de configura-
. cion de

Referencia de frecuencia

frecuencia de (0a+10V) E;&Z V, 20 mA)

velocidad maestra
FC(OV)

2KQ
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Lista rapida de parametros

Parametro
No

Descripcion

Rango

Valor predeterminado

n001

Acceso al parametro:

1: acceso limitado al parametro

4: acceso pleno al parametro

12:inicializar parametro predeterminado de
fabrica

0ail3

n002

Seleccién de modo de control:
0: Modo de control V/f
1: Modo de control vectorial

n003

Comando Run

0: operador digital RUN, STOP/RESET
1: terminal del circuito de control run/stop
2: comunicaciones (MEMOBUS)

3: comunicaciones (opcional)

n004

Seleccion de la referencia de frecuencia:

0: operador digital (potenciémetro)
referencia de frecuencia 1 (n024)

terminal del circuito de control (0 a 10 V)
terminal del circuito de control (4 a 20 mA)
terminal del circuito de control (0 a 20 mA)
terminal del circuito de control

(referencia de tren de pulsos)
comunicaciones (MEMOBUS)

circuito del Operador digital (0 to 10 V)
circuito del Operador digital (4 to 20 mA)
comunicaciones (opcional)

aRON 2

©o N

n011

Frecuencia de salida maxima

50 a 400 Hz

50 Hz

n012

Tensién maxima de salida

0,1a255 V (categoria 200 V)
0,1a510 V (categoria 400 V)

200 (categoria 200 V)
400 (categoria 400 V)

n019

Tiempo de aceleracion 1

0,0 a 6000 seg.

10 seg.

n020

Tiempo de deceleracion

0,0 a 6000 seg.

10 seg

n024

Referencia de frecuencia 1

0,0 2 400 Hz

6 Hz

n025-n031

Referencia de frecuencia 2 -8

0,0 2 400 Hz

0 Hz

n036

Corriente nominal del motor

Segun el modelo

Del 0 al 150% de la corriente
de salida nominal del
convertidor

n050-n056

Entrada multifuncional (S1-S7)

0a35

n057

Salida multifuncional (MA-MB-MC)

0a21

n066

Salida analégica multifuncional (AM-AC)

0: salida de frecuencia (10 V/frec. max.)

1: corriente de salida (10 V/corriente nominal
del convertidor)

0a6
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Frecuencia de portadora

Ta4(25-10kH2)

Segun el modelo

n080
7a9
(proporcional a la frecuencia
de salida)
n089 Corriente de freno de inyeccién de c.c. 0a 100% 50%
n090 Freno de inyeccién de c.c. a la parada 0,0 a 25,5 seg. 0,5 seg.
n091 Freno de inyeccién de c.c. al inicio 0,0 a 25,5 seg. 0,0 seg.
n092 Prevencién de bloqueo durante deceleracion:  [0.1 0
0: habilitada
1: inhabilitada
Nota: Consulte la lista completa en el manual del usuario
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6. Lista de parametros completa

N° de para- Descripcion Config. de Ne de para- Descripcion Copfig. de
metro fabrica metro fébrica
n001 Acceso de parametro 1 n022 Tiempo de deceleracion 2 10,0s
n002  |Seleccion de modo de control 0 n023  |Configuraciones de la curva S 0

(Nota 1, 4)
n003 |Comando RUN 0 n024 Referencia de frecuencia 1 6,00Hz
Referencia de frecuencia maestra
n004  |Seleccion de referencia de fre- 1 n025 Referencia de frecuencia 2 0,00Hz
cuencia
n005  |Configuracion de método de pa- 0 n026 Referencia de frecuencia 3 0,00Hz
rada
1006 Prohibicién de marcha inversa o n027 Referencia de frecuencia 4 0,00Hz
2 Ref i fi i H.
n007  |Configuracion de tecla Stop 0 n028 eferencia de frecuencia 5 0,00Hz
2 Ref i fi i H.
n008 |Seleccion de referencia de fre- 1 no29 eferencia de frecuencia 6 0.00Hz
cuencia en modo Local
n030  |Referencia de frecuencia 7 0,00Hz
n009 Método de configuracion de re- 0
ferencia de frecuencia desde el
Operaldor digitalu ! n031 Referencia de frecuencia 8 0,00Hz
n010 Deteccién de fallo de contacto 0 2 F i i H:
del Operador digital n03 recuencia de jog 6,00Hz
n011 Frecuencia de salida méax. 50,0Hz n033 Limite superior de la referencia 100%
de frecuencia
n012  |Tension max. 200V n034  |Limite inferior de la referenciade | 0%
(Nota 2) frecuencia
n013 Frecuencia de salida de tension | 50,0Hz n035 |Seleccion de unidad de configu- 0
de max. racion/visualizacion para refe-
rencia de frecuencia
n014 Frecuencia de salida media 1,3Hz
(Nota 4) n036  |Corriente nominal del motor (Nota 3)
n015 Tension de frecuencia de salida 12,0V N N
media (Nota 2, 4)| n037  |Seleccién de proteccion 0
termoelectronica del motor
n016 Frecuencia de salida min. 1,3Hz
(Nota 4) n038 Configuracioén de constante de 8min
tiem_po de proteccion termoelec-
n017  |Tension de frecuencia de salida | 12,0V tronica del motor
min. (Nota 2, 4) N - -
n039 Configuracién de operacion 0
n018  |Seleccién de unidad de configu- 0 del ventilador
racion de tiempo de aceleracion/| N )
deceleracion n040 Deteccion de rotacion del motor 0
no19 Tiempo de aceleracion 1 10,08 n041 Tiempo de aceleracion 3 10,0s
n020 Tiempo de deceleracion 1 10,0s n042 Tiempo de deceleracion 3 10,0s
n021 Tiempo de aceleracion 2 10,0s
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Ne de paréa- Descripcion Config. de Ne de paréa- Descripcion Config. de
metro fabrica metro fabrica
n043 Tiempo de aceleracion 4 10,0s n063 Deteccion SI-T/V7 W-DT 0
n044 Tiempo de deceleracion 4 10,0s n064 Seleccion de deteccion de pérdi- 0

da de referencia de frecuencia
n045  |Volumen de paso de bias de re- | 0,00Hz n065  |Tipo de salida de monitorizacion 0
ferencia de frecuencia
(Comando UP/DOWN 2)
n066 Seleccion de elemento de moni- 0
n046 Tasa de acel/decel de bias de 0 torizacion
referencia de frecuencia
(Comando UP/DOWN 2) n067 Ganancia de monitorizacion 1,00
no47 gglﬁﬁo&adsedrg?gf%?:nggeﬁ— 0 n068  |Ganancia de referencia de fre- 100%
frecuencia cuencia analdgica (entrada de
(Comando UP/DOWN 2) tension desde el Operador)
n048  |Valor de bias de referencia de 0,0% nose aBLZSI g’geic":f(ee’ri’:;g‘ad;ef';‘;ﬁg%‘ncia 0%
frecuencia
(Comando UP/DOWN 2) desde el Operador)
n049  [Nivel de limite de fluctuaciende | 1.0% nov0  |Constante de tiompo de filrode | 0.10s
referencia de frecuencia analégi- ?CZ eer(\:tlfadg d:?lgﬁsi%lﬁ gegdoe-
ca (Comando UP/DOWN 2) g Oéer race
n050  |Seleccion de entrada multifun- 1 . :
- : n071 Ganancia de referencia de fre- 100%
cional 1 (terminal $1) cuencia analdgica (entrada de
n051  |Seleccién de entrada multifun- 2 corriente desde el Operador)
cional 2 (terminal 52) n072  |Bias de referencia de frecuencia 0%
n052 Seleccion de entrada multifun- 3 sg:&ogleclao(sgtraadﬁ)de corriente
cional 3 (terminal S3)
n053 S_eleccit’)n de _entrada multifun- 5 no73 g‘?g,se‘ﬁgif gg};g&%%gf;g}f;g_e 0,108
cional 4 (terminal S4) gica (entrada de corriente desde
— - el Operador)
n054  |Seleccion de entrada multifun- 6
cional 5 (terminal S5) n074  |Ganancia de referencia de 100%
frecuencia de tren de pulsos
n055 Seleccion de entrada multifun- 7
cional 6 (terminal S6) n075  |Bias de referencia de 0%
frecuencia de tren de pulsos
n056 Seleccion de entrada multifun- 10
cional 7 (terminal S7) n076 |Constante de tiempo de filtro 0,10s
" N de frecuencia de tren de pulsos
n057  |Seleccién de salida 0
multifuncional 1 n077 Funcién de entrada analdgica 0
multifuncional
n058 Seleccion de salida 1
multifuncional 2 n078  |Seleccion de sefial de entrada 0
analdgica multifuncional
n059 Seleccion de salida 2
multifuncional 3 n079  |Valor de bias de referencia de 10%
N N frecuencia (FBIAS)
n060  |Ganancia de referencia de fre- 100%
cuencia analbgica n080  |Seleccion de frecuencia portadora| (Nota 3)
n061 Bias de referencia de frecuencia 0%
analdgica n081 Método de recuperacion de pérdi- 0
da momenténea de alimentacion
n062 Constante de tiempo de filtro para 0,10s

referencia de frecuencia analégica
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N° de para- Descripcion Config. de N° de para- Descripcién Config. de
metro fabrica metro fabrica
n082 Intentos de rearranque automatico| 0 n104 Constante de tiempo de com- 0,3s

pensacion de par (Nota 4)
no83 Salto de frecuencia 1 0,00Hz n105 Pérdida de entrehierro para (Nota 3)
compensacion de par
n084 Salto de frecuencia 2 0,00Hz
n106 Deslizamiento nominal del motor| (Nota 3)
n085 Salto de frecuencia 3 0,00Hz
n107 Resistencia linea a neutro del motor| (Nota 3)
n086 Rango de salto de frecuencia 0,00Hz
n108 Inductancia de fuga del motor (Nota 3)
n087 Seleccion de funcion de tiempo 0
de operacion acumulado n109 Limitador de tensién de com- 150%
pensacion de par
n088 Tiempo de operacién acumulado OH
n110 Corriente en vacio del motor (Nota 3)
n089 Corriente de freno de inyeccién 50%
dec.c. n111 Ganancia de compensacion de 0,0s
deslizamiento (Nota 4)
n090 Tiempo de freno de inyeccion de 0,5s
c.c. a la parada n112 Constante de tiempo de com- 2,0s
pensacion de desplazamiento (Nota 4)
n091 Tiempo de freno de inyeccion de 0,0s
c.c. al arranque n113 Compensacion de deslizamiento 0
durante operacion regenerativa
n092 Prevencion de bloqueo durante 0
deceleracion n114  |Contador de deteccion de BUS 2
SI-TVT
n093 Nivel de prevencion de bloqueo 170%
durante aceleracion n115 Prevencion de bloqueo superior 0
a la velocidad basica durante el
n094  |Nivel de prevencion de bloqueo | 160% funcionamiento
durante funcionamiento
n116 Tiepjpo de aceleracién/_qecele- 0
n095  |Nivel de deteccion de frecuencia| 0,00Hz racién durante prevencion de
bloqueo
n096  |Seleccion de funcion de 0 n117 Seleccion de funcién de detec- 0
deteccion de sobrepar 1 cién de subpar 1
n097 Seleccion de funcion de detec- 0 n118 Nivel de deteccion de subpar 10%
cion de sobrepar/subpar 2
n098  |Nivel de deteccion de sobrepar 160% n119  |Tiempo de deteccion de subpar 01s
n099  |Tiempo de deteccion de sobrepar | 0,1 n120  [Referencia de frecuencia 9 0,00Hz
n100  |Seleccién de memorizacion de 0 n121 Referencia de frecuencia 10 0,00Hz
frecuencia de salida de retencion
- — 3 n122 Referencia de frecuencia 11 0,00Hz
n101 Tiempo de deceleracién de bus- 2,0s
queda de velocidad
n123 Referencia de frecuencia 12 0,00Hz
n102 Nivel de operacion de busqueda 150%
de velocidad n124 Referencia de frecuencia 13 0,00Hz
n103 Ganancia de compensacion de par| 1,0
n125 Referencia de frecuencia 14 0,00Hz
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N° de para- Descripcion Config. de N° de para- Descripcion Config. de
metro fabrica metro fabrica
n126 Referencia de frecuencia 15 0,00Hz n148 Memorizacién de parametros en 0

deteccién de UV
n127 Referencia de frecuencia 16 0,00Hz n149 Escala de entrada de tren de pul- 2500
sos (25kHz)
n128 Seleccion de control PID 0
n150 Seleccion de frecuencia de sali- 0
da de monitorizacion de pulsos
n129 Ganancia de realimentacion PID 1,00
n151 Deteccion de superacion de 0
n130  |Ganancia proporcional (P) 1,0 tiempo MEMOBUS
n152 Unidad de monitorizacién de fre- 0
n131 Tiempo de integral (1) 1,0s cuencia y referencia de frecuen-
cia MEMOBUS
n132  (Tiempo de derivada (D) 0.00 n153  |Direccion esclava MEMOBUS 0
n133  |Ajuste de offset de PID 0% n154  [Seleccion de BPS MEMOBUS 2
n134 {-e'gmrgf superior de valores de in- | 100% n155  |Seleccion de paridad MEMOBUS | 0
n135 Constante de tiempo de retardo 0,0s n156 Tiempo de espera de transmision | 10ms
primario para salida PID
n136 Seleccion de deteccion de pérdi- 0 n157 Control RTS 0
da de realimentacién PID
n158 Tension max. (Motor 2) 200 V
n137 Nivel de deteccion de pérdida de 0% (Nota 2)
realimentacion PID
n159 Frecuencia de salida media 12,0V
n138 Tiempo de deteccion de pérdida 1,0s (Motor 2) (Nota 2,3)
de realimentacién PID
— N n160  |Frecuencia de salida min. 12,0V
n139 Seleccion de Auto-tuning 0 (Motor 2) (Nota 2,3)
n140 Frecuencia de salida méax. 50,0Hz n161 Corriente nominal del motor (Nota 2, 3)
(Motor 2) v (Motor 2)
n141 Seleccion de termistor PTC 0 n162 Deslizamiento nominal del motor | (Nota 2, 3)
(Motor 2)
n142 Tiempo del filtro de temperatura 02s n163 Ganancia de salida PID 1,0
del motor
n143 Leer entrada de secuencia dos 0 n164 Seleccion de valor de realimen- 0
voces tacion PID
; ; _ n165 Seleccion de proteccion de so- 0
n44 Sgréa;nglaa}gsaaumento de distan 1.00 brecalentamiento de resistencia
de freno tipo montaje externo 8
n145 Seleccion bidireccional 0 ) ) N
n166 Nivel de deteccion de fase abier- 0%
ta de entrada
n146  |Seleccién de offset de frecuencia 0
n167 Tiempo de deteccion de fase 0Os
n147  |Frecuencia de salida de tensién [ 50,0Hz abierta de entrada
max. (Motor 2) . L .
n168 Nivel de deteccion de fase abier- 0%

ta de salida
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Ne de paréa- Descripcion Config. de
metro fabrica
n169 Tiempo de deteccion de fase 0,0s
abierta de salida

n170 Seleccion de operacion de co- 0
mando ENTER (comunicacién
MEMOBUS)

n171 Limite superior de bias de 0,0%
referencia de frecuencia
(comando UP/DOWN 2)

n172 Limite inferior de bias de 0,0%
referencia de frecuencia
(comando UP/DOWN 2)

n173 Ganacia proporcional de 83
freno de inyeccion de c.c. (0,083)

n174  |Constante de tiempo de integral 25
de freno de inyeccién de c.c. (100ms)

n175 Seleccion de reduccion de fre- 0
cuencia portadora a baja veloci- | (Nota 5)
dad

n176 Seleccion de funcion de rdy (listo)
copia constante

n177  |Prohibicién de seleccion 0
de lectura constante

n178 Histérico de fallos -

n179 Ne de versién de software -

Entradas multifuncionales

Valor Funcién
2 Inversa/Parada
3 Fallo externo (NA)
4 Fallo externo (NC)
5 Reset de fallo
6 Referencia de multivelocidad 1
7 Referencia de multivelocidad 2
8 Referencia de multivelocidad 3
10 Comando JOG
12 Base block externo (NA)
13 Base block externo (NC)
17 Seleccién Local/Remoto

ES-18

Nota: En el manual de usuario encontrara

una lista completa

1. No inicializado mediante inicializacién
de constante.

2. El limite superior del rango de
configuracién y la preconfiguracion de
fabrica son el doble para la Clase 400V.

3. Depende de la capacidad del
Convertidor.

Consulte el manual de usuario.

4. Cuando la seleccién del modo de
control (n002) se modifica la
preconfiguracion de fabrica se
corresponde con el modo de control.
Consulte el manual de usuario

5. Habilitado (1) para convertidores
de 5,5 kW y 7,5 kW

Salidas multifuncionales

Valor Funcién

0 Salida de fallo

1 Durante salida

2 Frecuencia alcanzada

6 Monitorizando sobrepar (NA)
12 Modo RUN
13 Convertidor listo
15 Subtension en curso
Funciones de salida analégica
Valor Funcién

0 Frecuencia de salida

1

Corriente de salida

Nota: En el manual de usuario encontrara un listado completo

de los valores de configuracion



Ejemplo de configuraciéon de parametros

e (o] - i 00

Cancela RELiZ AT
los datos T ‘
seleccionados e

G -

En aproximadamente 1 s.

Secuencia
de teclas

Ejemplo
de display

Explicacion

Pulse varias veces la tecla Modo hasta que se ilumine
el indicador PRGM.

Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar el
nmero de pardmetro.

Pulse la tecla Enter.
Se visualizaran los datos del numero del parametro

Utilice las teclas Ms o Menos para configurar los
datos. En ese momento, el display parpadear.

Pulse la tecla Enter para introducir el valor
seleccionado, tras lo cual se iluminara el display de
datos. (ver nota 1)

En aprox. 1s

HEEEREE |

Se mostrara el nimero de pardmetro

Nota 1: Para cancelar el valor seleccionado, pulse la tecla Modo. Se visualizara el parametro.

Nota 2: Existen parametros que no pueden modificarse mientras el Convertidor esta en
funcionamiento. Consulte la lista de parametros. Si se intentan modificar dichos parametros, el
display de datos no cambiara al pulsar las teclas Mas o Menos.
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7. Monitorizaciones

El V7 permite monitorizar diversas situaciones, como por ejemplo la corriente de salida y el
estado de las entradas multifuncién. Estas monitorizaciones se indican mediante "U-".

Secuencia
de teclas

Indicador Ejemplo de
display

Explicaciéon

B.00

u-oi

Pulse varias veces la tecla Modo hasta que se ilumine
el indicador PRGM.

Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar el
nimero de monitorizacion.

IIVINTRI

Pulse la tecla Enter.
Se visualizaran los datos del nimero de

Pulse la tecla Enter o la tecla Modo.
Se mostrara el nimero de monitorizacion.

referencia de frecuencia

N° cons- Nombre Uni- | Descripcion
tante dad
u-01 Referencia de frecuencia Hz La referencia de frecuencia puede monitorizarse.
(FREF)"! (Idéntico a FREF)
U-02 Frecuencia de salida Hz La frecuencia de salida puede monitorizarse.
(FouT)" (Idéntico a FOUT)
U-03 Corriente de salida A La corriente de salida puede monitorizarse.
(aouT)! (Idéntico a IOUT)
U-04 Tension de salida La tension de salida puede monitorizarse.
U-05 Tension de c.c. La tensién de c.c. del circuito principal puede monitorizarse.
U-06 Estado de terminal de - El estado del terminal de entrada de los terminales del
entrada circuito de control puede monitorizarse.
u-07 Estado de terminal de - El estado del terminal de salida de los terminales del
salida circuito de control puede monitorizarse.
U-08 Monitorizacion de par % La cantidad de par de salida puede monitorizarse. Cuando
se selecciona el modo de control V/f se visualiza “----" .
U-09 Histérico de fallos - Muestra los Gltimos cuatro fallos del histérico de fallos.
(ultimos 4 fallos)
U-10 N° de software - Es posible verificar el n° de software
U-11 Potencia de salida™ KW Puede verificarse la potencia de salida.
U-12 Monitorizacion de offsets de Hz Los offsets de frecuencia puede monitorizarse.
frecuencia
U-14 Codigo ASCII desde el PLC - Se visualiza el codigo ASCII desde el PLC
U-15 Error de recepcion de datos - Es posible verificar el contenido de errores de recepcion de
datos de las comunicaciones MEMOBUS. (el contenido del
n° de registro de transmisién 003DH es idéntico)
U-16 PID Retroalimentacion % Entrada 100(%) Frecuencia de salida max. o equivalente.
U-17 Entrada PID % +100(%). Donde la frecuencia de salida max. =100%
U-18 Salida PID % +100(%). Donde la frecuencia de salida ma:
U-19 Monitorizacion de bias de % +100(%). Donde la frecuencia de salida max.

*1 EI LED indicador de estado no esta en ON.
*2 En modo de control vectorial se visualiza “---".
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Estado de terminal de entrada/salida

Estado de terminal de entrada
INERENN]

(ARXRERX]

—

Terminal S1 “cerrado”
Terminal S2 “cerrado”
Terminal S3 “cerrado”
Terminal S4 “cerrado”
Terminal S5 “cerrado”
Terminal S6 “cerrado”
: Terminal S7 “cerrado”
No se utiliza

Estado de terminal de salida

()t
XXX

S 1: Terminal MA-MC “cerrado”
1: Terminal P1-PC “cerrado”

1: Terminal P2-PC “cerrado”

No se utiliza

Display de error de recepcién de datos

[ I N |
VO Ve VN T
;f  TE— : Error CRC
Fallo de longitud de datos
No se utiliza
bl 1:Error de paridad

Error de over run
Error de trama

: Tiempo superado
No se utiliza
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8. Fallos y alarmas

Visualizacion | Nombre y significado del fallo Posible causa y solucion
de fallos

ocC Sobrecorriente Verifique la salida para comprobar que no se
La corriente de salida es superior al [haya producido un cortocircuito o un error de
250% de la corriente nominal del puesta a tierra. La carga es demasiado grande:
Convertidor. redlizcala o utilice un Convertidor més grande.

Compruebe el valor FLA (amperaje a plena car-
ga) del motor y comparelo con el ajuste de V/f
del Convertidor.

ov Sobretension La inercia de carga es demasiado grande y el
La tensién del bus de c.c. ha excedi- [motor esta regenerando. Incremente el tiempo
do del nivel de deteccién. de deceleracion (n020 6 n022).

Conecte una resistencia de freno externa y con-
figure el parametro n092 a 1. Verifique la resis-
tencia de freno y el cableado.

uv1 Subtension del circuito principal |Compruebe la tension y las conexiones de la
La tension del bus de c.c. esta por  [fuente de alimentacion. Compruebe que la ali-
debajo del nivel de deteccion. mentacién del Convertidor utilizado sea la co-

rrecta. Verifique interrupciones o caidas de la
alimentacion principal.

OH Sobrecalentamiento de la unidad |Consulte las directrices y recomendaciones del
La temperatura interior del Converti- |manual de instalacién. Compruebe el ventilador
dor ha superado 110 °C. (si procede). Compruebe las caracteristicas de

VI/f o reduzca la frecuencia portadora.

oL1 Sobrecarga del motor Compruebe la carga y reduzcala.

El Convertidor protege al motor contra [Compruebe las caracteristicas de V/f (Vmax y
sobrecargas basandose en el célculo |Fmax). Incremente la velocidad de funciona-
de la temperatura interna 12t mediante [Miento del motor. Incremente los tiempos de
la configuracion del parametro n036.  |aceleracion/deceleracion.

EF Fallo externo Compruebe el cableado del terminal de control.
Se ha producido un fallo externo. Se ha configurado una entrada digital multifun-

cional como 3 6 4. La sefial RUN debe retirarse
antes de poder resetear la entrada.

SER Error de secuencia Compruebe la secuencia y asegurese de que el

(parpadea) |El convertidor ha recibido sefial del co- |comando de seleccion de LOCAL / REMOTE o
mando de seleccion LOCAL / REMO- el comando de seleccion de comunicaciones /
TE o del comando de seleccion de circuito de control no esta configurado durante
comunicacién /circuito de control du-  |la operacion.
rante la operacion.
bb Base block externo Compruebe el cableado del terminal de control.
(parpadea) |Se ha especificado un comando ba- |Una entrada digital multifuncional ha sido confi-
seblock externo. gurada como 12 6 13.
EF Error de secuencia Se ha aplicado simultdneamente la sefial RUN
(parpadea) |Se ha producido un error de secuencia.|directa e inversa. Compruebe la secuencia y
asegurese de que Run FORWARD y REVER-
SE no estén configurados al mismo tiempo.

Nota: Consulte en el manual del usuario la lista completa de cédigos de fallo.
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1. Installation

Dimensions

(@

6.4
® Q)
I
¥ OMRON
Varispeed V7
IP65
o | g8
T L)
® o
45 45
260 143

2x PG12

3x PG25

Tension Modeéle Dimensions (mm) Conseil d’alimentation
nominale vrTz w H P MCCB (A) Cable (mm?)
BOP4-05 10 2
Monophasées BOP7-05 20 3,5
200V c.a. B1P5-05 20 55
B2P2-05 280 240 143 40 5,5
40P4-05 5 2
Triphasées 40P7-05 5 2
400V c.a. 41P5-05 10 2
42P2-05 10 2
43P0-05 20 2
44P0-05 20 2
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Dimensions de montage

¥ omRon
Varispeed V7

IP65

120

Conditions ambiantes

Le V7 IP65 est congu pour étre monté a I'extérieur d'un coffret. Le V7 IP65
doit étre monté verticalement, sur une surface non inflammable.

Température ambiante: -10°C a +40°C
Emplacement : a l'intérieur, (a I'abri de la poussiére ou de gaz corrosifs)
Humidité : égale ou inférieure a 95 % (pas de condensation)
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2. Cablage

Cablage circuit principal
Exemple de

variateur 3 phases,
400V 0,55 kW

Variateur
/

Bornes du moteur

Bornes _—|

du filtre d'entrée

Connecteur
terre

Le V7 IP65 est équipé d'un filtre d'entrée intégré. Le cable d'alimentation
doit étre connecté directement aux bornes du filtre d'entrée.

Le cable du moteur doit étre connecté aux bornes U/T1, V/T2, W/T3
du variateur.
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Cablage circuit de contréle (variateur intégré)

Bobine de réactance c.c. e

s
{en option) de surcharge Résistance en freinage
0o o x Thermique . (en option)
Barre de court-circuit > 6
fitre secteur intégré |53 - T
Alimentation o B
RL1
Pout modsle
monophasé. L2f sz
Gilser et
T3
o L isealatere
5o St
e e G0 2,
8 5o S4,
H Eapes s
5o Sortio de contact
EEPSs s |1 gss o
2 g S oSormy mulfonclon’®
£ hdEiE 5o S6 ). 250V ca.: i, ou égal a1 A
H ST 30V . infouégala 1A
SWTNPN
“aav -
- 0 Excouton
sc ee) — encours
3. ind
- D 1+ Sorte
By o
; Doingee ) g Tultfoncion
lrain dimpulsions b Tin e +48Vc.c., 50mA
3 (33 kiz maw) — Fréquence ou inférieur
H - accepiée
8 pa
Pt
2 T ol —
H Résouon dol cosine c
g J,FIP FC_DA 10V a0

Potentiometre Vov

Console numérique

Entrée analogique
‘multfonction

g Sorte
b oo analogique
VBAI bieany
— , AR
Commnie Résisancaco
RS ewize prey § Fquence  Gimposons eciomabe
19,2 kbit/s max. 120 ohms) de sortie

Les bornes du circuit de contréle sont livrées avec un isolement de base (classe de protection 1,
catégorie de surtension II). Un isolement 1t peut s'avérer ire dans le produit
final afin que celui-ci soit conforme aux exigences CE.

*1. Enlevez la barre de court-circuit lors du raccordement de la bobine d'inductance en c.c.
*2. Charge minimale autorisée : 50 Vc.c. 10 mA (valeur de référence)

Vue des bornes de controle
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3. Bornes de circuit de controle

Symbole Nom Fonction Niveau du signal
Entrée S1 Entrée Définie par le parametre n50
multifonction 1 Sélection par défaut : Avant/arrét Photocoupleur
S2 Entrée Définie par le paramétre n51 Isolement,
multifonction 2 Sélection par défaut : Inverse/arrét 8mAa24\Veec.
S3 Entrée Définie par le paramétre n52
multifonction 3 Sélection par défaut : Remarque : NPN
_ Erreur externe. _ est le paramétre
S4 Entrge ! Djeﬁme. parle pe'\rametre n53 par défaut de ces
multifonction 4 Sélection par défaut : bomes.
Réinitialisation erreur.
S5 Entrée Définie par le parametre n54
multifonction 5 Sélection par défaut : Référence Aucune
de vitesse a étapes multiples 1 alimentation
S6 Entrée Définie par le paramétre n55 externe n'est
multifonction 6 Sélection par défaut : Référence nécessaire.
de vitesse a étapes multiples 2 Consultez les
S7 Entrée Définie par le paramétre n56 connexions
multifonction 7 Sélection par défaut : Commande illustrées a la page
pas a pas suivante.
SC Commun d'entrée Commun pour S1.a S7
de séquence
RP Entrée de train de Signal d’entrée du train Max. 33 kHz
référence de vitesse d'impulsions
maitresse
FS Alimentation de la Alimentation c.c. pour le réglage de 20mAa12Vcec.
reférence de fre- la référence de fréquence
quence
FR Entrée de réfé- Borne d’entrée pour le réglage de 0a10Vc.c. 20 kQ
rence de fréquence la référence de fréquence
FC Commun de réfé- Commun pour ['utilisation de la 4a20mA
rence de fréquence référence de fréquence 03420 mA
Sortie MA Sortie multifonction :
NON Définie par le parametre n57 Sortie relais
MB Sortie multifonction : Sélection par défaut : Panne 1Amax.a30Vc.c.
NC et250V c.a.
MC Commun de sortie Commun pour ['utilisation de MA
multifonction et MB
P1 Sortie 1du Définie par le paramétre n58
photocoupleur Sélection par défaut : Sortie de
FONCTIONNEMENT photocoupleur ,
P2 Sortie 2 du Définie par le paramétre n59 50A max
photocoupleur Sélection par défaut : a+48Vec.c.
FREQUENCE ACCEPTEE
PC Commun de sortie Commun pour P1 et P2
du photocoupleur
AM Sortie moniteur Définie par le paramétre n65
analogique Sélection par défaut : fréquence 2mA max. a0
de sortie a10Vecec.
AC Commun de moni- Commun pour ['utilisation AM

teur analogique
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Choix de la méthode d’entrée

Lorsque vous connectez des entrées sequentielles
(S1a87)

avec transistor, tournez l'interrupteur rotatif SW1
en fonction de la polarité (OV commun : coté NPN,
+24 V commun : c6té PNP).

Réglage par défaut : coté NPN

SW1

Choix de la méthode d’entrée de séquence

Si vous utilisez SW1, 'entrée NPN ou PNP est sélectionnable de la maniére suivante.

=) I G
@ . S

(paramétre par défaut) | E‘I}g — %
il 1
L W
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4. Utilisation par
'opérateur

NUMERIGUE
oPaT

Affichage |
des données
Indicateurs
de la valeur —X
surveillée
Touches de
fonctionnement

Présentation Nom Fonction

Affichage des Affiche les données pertinentes, telles que la référence de fréquence,

données la fréquence de sortie et les valeurs définies des paramétres.

Voyant FREF La référence de fréquence peut étre surveillée ou définie quand ce
voyant est allumé.

Voyant FOUT La fréquence de sortie du variateur peut étre surveillée quand ce
voyant est allumé.

Voyant IOUT Le courant de sortie du variateur peut étre surveillé quand ce
voyant est allumé.

Voyant MNTR Les valeurs définies dans U-01 a U-19 sont surveillées quand ce
voyant est allumé.

Voyant F/R Le sens de rotation peut étre sélectionné quand ce voyant est
allumé pendant le fonctionnement du variateur via la touche RUN.

Voyant LO/RE Le fonctionnement du variateur via 'opérateur numérique ou selon les
parameétres définis peut étre sélectionné quand ce voyant est allumé.
Remarque : Le statut de cet indicateur ne peut étre surveillé que
lorsque le variateur fonctionne. Toute entrée de commande RUN
est ignorée quand ce voyant est allumé.

Voyant PRGM Le parametre dans n01 a n179 peut étre défini ou surveillé quand

ce voyant est allumé.

Remarque : Pendant le fonctionnement du variateur, les
paramétres peuvent seulement étre surveillés et il n'est possible de
modifier que certains paramétres. Toute entrée de commande RUN
est ignorée quand ce voyant est allumé.

Touche Mode

Commute les voyants de réglage et de surveillance de maniére
séquentielle. Le paramétre en cours de réglage est annulé en cas
d'actionnement de cette touche avant I'entrée du paramétre.

Touche
Augmenter

Augmente les numéros de surveillance multifonction, les numéros
de parametres et les valeurs de définition des parametres.

Touche Diminuer

Diminue les numéros de surveillance multifonction, les numéros de
parametres et les valeurs de définition des parametres.

Touche Entrée

Entre les numéros de surveillance multifonction, les numéros de
paramétres et les valeurs de données internes aprés leur définition
ou modification.

Touche RUN

Démarre le variateur quand il fonctionne avec I'opérateur
numérique.

Bouton STOP/
RESET

Arréte le variateur sauf si le paramétre n07 n’est pas configuré pour
désactiver la touche STOP.

FR-8




5. Etapes de démarrage

Les sept étapes suivantes décrivent les opérations minimales recommandées
afin que le V7 puisse contréler un moteur connecté en mode de configuration
standard et pour permettre une utilisation aisée le plus rapidement possible :

Etape 1 — vérifications initiales

1-1) Vérifiez que |'alimentation regoit la bonne tension.
CIMR-V7TZB : monophasé 200 a 240 V c.a. (cable R/L1 et S/L2)
CIMR-V7TZ4 : triphasé 380 & 460 Vc.a.

1-2) Veillez a ce que les bornes de sortie du moteur (U/T1, V/T2, W/T3) soient correctement
connectées au moteur.

1-3) Veillez a ce que les bornes du circuit de contrdle et I'appareil de controle soient correctement
cablés.

1-4) Veillez a ce que toutes les bornes de contrdle soient hors tension.

1-5) Affectez le statut sans charge au moteur (c-a-d. pas connecté au systéme mécanique)

Etape 2 — Connexion de I’alimentation et vérification de I’état de

I’affichage
2-1) Lorsque les vérifications de I'étape 1 sont terminées, connectez I'alimentation.
2-2) Apres la mise sous tension, I'affichage se présente comme suit :
voyant RUN : clignote
Voyant ALARM : éteint
Voyants réglage/surveillance : FREF, FOUT ou IOUT est allumé.
Affichage des données : affiche les données correspondant au voyant allumé.

Lorsqu’une erreur s’est produite, les détails de I'erreur s’affichent. Dans ce cas, consultez le

manuel de I'utilisateur et prenez les mesures nécessaires.
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Etape 3 — Initialisation des paramétres

Pour initialiser les paramétres du variateur aux valeurs par défaut définies en usine, définissez le
paramétre n001 = 12.

Le V7 acceptera ainsi les commandes MARCHE/ARRET pour ce que nous avons appelé le « controle
& 2 cables », c-a-d. 1 cable pour la commande MARCHE/ARRET d’un moteur et 1 cable pour la
commande MARCHE/ARRET d’'un moteur.

Séquence Voyant
des

opérations

Explication

Sous tension

Appuyez plusieurs fois sur la touche Mode jusqu’a ce que le
voyant PRGM s’allume.

Appuyez sur la touche Entrée. Les données de n001
s'affichent.

Utilisez la touche Augmenter ou Diminuer pour attribuer la

valeur 12 4 n001. L’affichage s'allume.

Appuyez sur la touche Entrée pour saisir la valeur définie et
I'affichage des données s’allumera.

Le chiffre du parametre s'affiche.

En approx.
1s.

EHEEEE

Etape 4 - Définir le courant nominal du moteur

Ce paramétre est utilisé pour la fonction thermique électronique de détection de surcharge du moteur (OL1). Lorsqu'il est
correctement paramétré, le V7 empéche un moteur surchargé de brdler.

Vérifiez la valeur du courant nominal (en ampéres) sur la plaque d'identification du moteur et saisissez-la pour le
paramétre n036. L'exemple ci-dessous illustre la saisie de la valeur 1,8 Amp.

Séquence Voyant Exemple Explication
des daffi-
opérations chage

Affiche le numéro du parametre.

Utilisez la touche Augmenter ou Diminuer jusqu’a ce que n036
s'affiche.

Appuyez sur la touche Entrée. Les données de n036
s'affichent.

Utilisez la touche Augmenter ou Diminuer pour définir le
courant nominal du moteur. L'affichage clignotera.
Appuyez sur la touche Entrée pour saisir la valeur définie et

I'affichage des données s’allumera.

Le chiffre du parametre s'affiche.

En approx.
1s.

ElLEELE

Etape 5 - Définir la fréquence nominale du moteur

Il s’agit de la fréquence maximale a laquelle peut tourner le moteur. Elle permet également au V7 de
controler correctement le moteur. Vérifiez la fréquence nominale (en Hz) sur la plaque d’identification
du moteur et saisissez-la pour les parametres n011.
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Etape 6 — Définir la commande de fonctionnement

Il s’agit de la méthode de commande de marche et d’arrét du moteur (c-a-d la maniére dont le
variateur démarrera et arrétera le moteur). Les deux opérations de base sont pour les touches RUN et
STOP/RESET de 'opérateur numérique ou pour I'une des entrées multifonctions via les bornes du

circuit de controle.

Pour définir la commande de fonctionnement, saisissez la valeur adéquate pour le paramétre n003:
0 = les touches RUN et STOP/RESET de I'opérateur numérique sont activées.
1 = Entrées multifonctions via les bornes du circuit de controle.

Le diagramme ci-dessous illustre la maniere de connecter un interrupteur pour démarrer/arréter le
moteur en avant en mode « contréle par 2 cables ». Définissez le parameétre n003=1. Pour activer un
autre interrupteur pour le fonctionnement en marche arriére sur la borne de contréle S2, définissez le
parametre n051=2, parameter n050=1 (il s’agit en fait de la valeur définie par défaut en usine pour
n051 et n050).

—5 oM —#—(\)

ARCHE o 1
AVANT/ARRET : .
INVERSER/ © 2%

ARRETER

Etape 7 — Définir la référence de fréquence

Il s’agit de la méthode de sélection de la source pour la commande de vitesse du moteur. Le
paramétrage d’usine s’applique a I'opérateur numérique. La référence de fréquence peut également
provenir du potentiométre de I'opérateur numérique, d’'un potentiométre externe, d’une sortie
analogique d’un API ou de 8 vitesses maximum pré-programmées dans le variateur et sélectionnées
via les entrées multifonctions.

Par exemple, pour accepter la référence de fréquence en provenance d’un potentiométre externe ou
d’une sortie analogique de 0-10 V d'un API, définissez le paramétre n004=2.

M
—6 o— M Irs +@
(Alimentation

du
Référence R de fréquence
de fréquence (0a+oVv) +129, 20mA)
de la vitesse
maitre FC(ov)

2KQ
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Apercu de la liste des paramétres

Parametre
N°

Description

Range

Défaut (par)

n001

Accés aux paramétres :

1: Acces limité au paramétre

4: Acces complet au parameétre

12: Initialisation du paramétre en usine

0a13

n002

Sélection du mode de contréle :
0: mode de contréle V/f
1: mode de contréle vectoriel

n003

Commande d'exécution

0: EXECUTION, MARCHE/ARRET de
I'opérateur numérique

1: Marche/arrét de la borne du circuit de contréle

2: Communications (MEMOBUS)

3: Communication (option)

n004

Sélection de la référence de fréquence :

0: Opérateur numérique (potentiometre)
Référence de fréquence 1 (n024)
Borne du circuit de contréle (0 a 10 V)
Borne du circuit de controle (4 a 20 mA)
Borne du circuit de controle (0 a 20 mA)
Borne du circuit de controle
(référence du train d'impulsions)
Communications (MEMOBUS)
: Circuit de 'opérateur numérique (0 a 10 V)
Circuit de 'opérateur numérique (4 & 20 mA)
Communication (option)

aRrON2O

©o N

n011

Fréquence de sortie maximale

50 & 400Hz

50Hz

n012

Tension de sortie maximale

0,1 4255V (classe 200 V)
0,1a510 V (classe 400 V)

200 (classe 200 V)
400 (classe 400 V)

n019

Temps d'accélération 1

0,0 46000 sec

10s

n020

Temps de décélération

0,0 46000 sec

10 sec

n024

Référence de fréquence 1

0,0 a 400Hz

6Hz

n025-n031

Reéférence de fréquence 2 -8

0,0 a 400Hz

OHz

n036

Courant nominal du moteur

Dépend du modéle

0 & 150% du courant de
sortie nominal du variateur

n050-n056

Entrée multifonction (S1-S7)

0a35

n057

Sortie multifonction (MA-MB-MC)

0a21

n066

Sortie analogique multifonction (AM-AC) :
0: Fréquence de sortie (10 V/max, fréq.)
1: Courant de sortie

(10 V/courant nominal du variateur)

0a6

n080

Fréquence porteuse

1a4(2,5-10 kHz)
7a9
(Proportionnellement a la

fréquence de sortie)

En fonction du modéle
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n089 Courant de freinage injection c.c. 0a100% 50%
n090 Freinage c.c. a injection a l'arrét 0,0 2 25,5 sec 0,5 sec
n091 Freinage c.c. a injection au démarrage 0,0 a25,5 sec 0,0 sec
n092 Protection anticalage lors de la décélération 0,1 0
0: Activée
1: Désactivée
Note :  Consultez le manuel de I'utilisateur pour la liste compléte.
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6. Liste compléte des paramétres

N° de Description Réglage N°® d? Description Réglege
paramétre par défaut paramétre par defaut
n001 Accés aux parametres 1 n022 Temps de décélération 2 100s
n002 [Sélection du mode de contréle 0 n023  |Sélection des courbes en S 0
(Note1, 4)
n003 |[Commande RUN 0 n024  [Référence de fréquence 1 (Réfé- | 6,00Hz
rence de fréquence maitresse)
n004  |Sélection de la référence de fré- 1 no25 Référence de fréquence 2 0,00Hz
quence
n005  |Sélection de la méthode d'arrét 0 n026  |Reférence de fréquence 3 0,00Hz
n006 |Marche inversée interdite 0 n027  |Référence de fréquence 4 0,00Hz
n007 |Sélection du bouton STOP 0 n028 |Référence de fréquence 5 0,00Hz
n008  [Sélection de la référence de fré- 1 n029  |Reference de fréquence 6 0,00Hz
quence en mode local
Réfé fré 7 H.
n009  |Méthode de réglage de la référen- | 0 n030  |Référence de fréquence 0.00Hz
ce depuis 'opérateur numérique
n031 Référence de fréquence 8 0,00Hz
n010  [Détection d'un contact incorrect 0
de I'opérateur numérique
p ur numenqu n032 |Fréquence pas a pas 6,00Hz
no11 Fréquence de sortie max. 50,0Hz
n033  [Limite supérieure de la référence 100%
no12  [Tension maxi. 200v de fréquence
Note 2
( ) n034  [Limite inférieure de la référence 0%
n013  |Fréquence de sortie de tension 50,0Hz de fréquence
n035  [Réglage/affichage de la sélection 0
n014  |Fréquence Fréquence de sortie (Ag?i) géu;:‘tgn%céur la reférence de
n015  [Tension de fréquence de sortie 12,0V n036  |Courant nominal du moteur (Note 3)
moyenne (Note 2,4)
n037  |Sélection de la protection du 0
n016 Fréquence de sortie min. 1,3Hz moteur thermique électronique
(Note 4)
n038 Réglage de la constante de 8 min
n017  |Tension de fréquence de sortie 12,0V temps de la protection du moteur
min. (Note 2,4) thermique électronique
n018  [Sélection de I'unité de réglage 0 n039  |Sélection du fonctionnement du 0
pour le temps d’accélération/ ventilateur
décélération
n040  [Sens de rotation du moteur 0
n019 Temps d'accélération 1 100s
n041 Temps d'accélération 3 100s
n020 Temps de décélération 1 10,0s
n042 Temps de décélération 3 100s
n021 Temps d'accélération 2 100s
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N° de Description Réglage N° de Description Réglage
parameétre par défaut| parametre par défaut
n043 Temps d'accélération 4 100s n063 Détection SI-T/V7 W-DT 0
n044 | Temps de décélération 4 10,0 s n064  |Sélection de la référence de fré- 0
quence. Sélection de la détection
- — de perte
n045  [Nombre d'étapes de polarisation 0,00Hz
de la référence de fréquence i i
(commande UPIDOWN 2) n065  |Type de sortie moniteur 0
n046  [Niveau d'accél/décél. de la polari- 0 n066  [Sélection élément moniteur 0
sation de la référence de fréquence
de UP/DOWN 2.
(commande ) n067  [Gain moniteur 1,00
n047  [Sélection du mode de fonctionne- 0
ment de la polarisation de la réfe- n068  |Gain de référence de fréquence 100%
rence de fréquence (commande analogique (entrée de tension de
UP/DOWN 2) I'opérateur)
n048  [Valeur de polarisation de la réfé- 0,0% n069 |Polarisation de la référence de 0%
rence de frequence (commande fréquence analogique (entrée de
UP/DOWN 2) tension de I'opérateur)
n049  |Niveau limite de fluctuation de la 1,0% n070  [Constante de temps du filtre pour | 0,10's
référence de fréquence analogique la référence de fréquence
(commande UP/DOWN 2) analogique (entrée de tension de
l'opérateur)
n050  [Sélection de I'entrée 1
multifonction 1 (borne S1) n071 Gain de référence de fréquence 100%
analogique (entrée de courant de
n051 Sélection de l'entrée 2 I'opérateur)
multifonction 2 (borne S2)
n072  [Polarisation de la référence de 0%
n052  |Sélection de I'entrée 3 fréquence analogique (entrée de
multifonction 3 (borne S3) courant de I'opérateur)
n053  |Sélection de I'entrée 5 n073  |Constante de temps du filtre pour | 0,10 s
multifonction 4 (borne S4) la référence de fréquence
analpgique (entrée de courant de
n054  |Sélection de I'entrée 6 I'opérateur)
multifonction 5 (borne S5)
n074  [Gain de la référence de 100%
n055  [Sélection de l'entrée 7 fréquence du train d'impulsions
multifonction 6 (borne S6)
n075  (Polarisation de la référence de 0%
n056  [Sélection de l'entrée 10 fréquence du train d'impulsions
multifonction 7 (borne S7)
n076 Cpnstante de temps du filtre de la 0,10s
n057 |Sélection de la sortie multifonction 1| 0 fréquence du train d'impulsions
— - - - n077  |Fonctionnement de I'entrée ana- 0
n058  [Sélection de la sortie multifonction 2| 1 logique multifonction
- " " " n078  |Sélection du signal de I'entrée 0
n059  |Sélection de la sortie multifonction 3| 2 analogique multifonction
n060 |Gain de la référence de fréquen- | 100% n079  |Valeur de polarisation (FBIAS)de | 10%
ce analogique la référence de fréquence
n061 Polarisation de la référence de 0% n080  [Sélection de la fréquence porteuse | (Note 3)
fréquence analogique
n062  |Constante de temps du filtre pourla | 0,10's n081  |Méthode constante de perte 0

référence de fréquence analogique

de puissance temporaire
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N° de Description Réglage N° de Description Réglage
parametre par défaut| parameétre par défaut
n082 |Tentatives de reprise automatique 0 n104 |Constante de temps de la com- 0,3s
pensation de couple (Note 4)
no83 Fréquence de saut 1 0,00Hz n105 Perte de fer de la compensation | (Note 3)
de couple
n084 Fréquence de saut 2 0,00Hz
n106  |Glissement nominal du moteur (Note 3)
n085 Fréquence de saut 3 0,00Hz
n107 Résistance ligne-a-neutre du mo-| (Note 3)
teur
n086 |Gamme de fréquences de saut 0,00Hz
n108 |Inductance de fuite du moteur (Note 3)
n087  [Sélection du temps de fonction- 0
nement cumuleé n109 [Limiteur de tension de compen- 150%
sation du couple
n088 |Temps de fonctionnement cumulé: OH
n110  [Courant hors charge du moteur | (Note 3)
n089  [Courant de freinage c.c. a injection|  50%
n111 Gain de compensation par com- 00s
n090 |Temps de freinage c.c. a injection 05s binaison (Note 4)
al'arrét
n112 Consta_nte de temps de_ la com- 20s
n091 Temps de freinage c.c. a injection 00s pensation par combinaison (Note 4)
au démarrage
n113 Compensation par combinaison 0
n092 Protection anticalage pendant 0 au cours de la rétroaction
I'accélération
n114  [Compteurs de détection du BUS 2
n093  |Niveau de protection anticalage 170% -TVT
pendant I'accélération - -
n115  |Protection anticalage au-dessus 0
n094 [Niveau de protection anticalage 160% ?.e vitesse !de base durant le fonc-
pendant le fonctionnement fonnement
n095  [Niveau de détection de fréquence| 0,00Hz n116  |Temps d'accélération/décélération 0
pendant la protection anticalage
n096 [Sélection de la fonction 1 0 n117  |Sélection de la fonction 1 0
de détection de surcouplage de détection de sous-couplage
n097  [Sélection de fonction 2 de détec- 0 n118  |Niveau de détection de 10%
tion de surcouplage/sous-couplage sous-couplage
n098 Niveau de détection de surcouplage| 160% n119 Temps de détection de 0,1s
sous-couplage
n099  |Temps de détection de surcouplage| 0,1s n120 Référence de fréquence 9 0,00Hz
n100 fsréégice“,fc”edf::;}’ggggdg;’iﬁt!gn 0 n121  |Reférence de fréquence 10 0,00Hz
n101 Temps de décélération de la re- 20s n122  |Référence de fréquence 11 0,00Hz
cherche de vitesse
n102  [Niveau de fonctionnement de la 150% n123  |Reférence de fréquence 12 0.00Hz
recherche de vitesse
n124 Référence de fréquence 13 0,00Hz
n103  |Gain de compensation de couple 1,0
n125 Référence de fréquence 14 0,00Hz
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N° de Description Réglage N° de Description Réglage
parameétre par défaut parametre par défaut
n126 Référence de fréquence 15 0,00Hz n148 Mémorisation des paramétres 0
lors de détection UV
127 Reférence de fréquence 16 0,00Hz n149  |Mise a l'échelle de I'entrée du 2500
train d'impulsions (25kHz)
n128  [Sélection du contréle PID 0
n150  |Sélection de la fréquence de la 0
sortie moniteur d'impulsions
n129 Gain de rétroaction PID 1,00
n151 Détection du temps écoulé 0
n130  |Gain proportionnel (P) 1.0 MEMOBUS
n152 Référence de fréquence 0
n131 Temps intégral (1) 1,0s MEMOBUS et unité du moniteur
de fréquence
n32 - |Temps dérivé (D) 0.00 n153  |Adresse esclave MEMOBUS 0
133 |Reglage du décalage PID 0% n154  |Sélection BPS MEMOBUS 2
n134 'g-'r’;‘l'é: supérieure de valeurs inté-|  100% n155  |Sélection de la parité MEMOBUS| 0
n135 |Constante de délai primaire pour 00s n156  |Délai de transmission 10ms
la sortie PID
n136 |Sélection de la détection de perte 0 n157 |Contréle RTS 0
de la rétroaction PID
n158 |Tension max. (2éme moteur) 200V
n137  [Niveau de détection de perte de 0% (Note 2)
la rétroaction PID
n159  |Fréquence Fréquence de sortie 12,0V
n138 |Temps de détection de perte de 10s (2éme moteur) (Note 2,3)
la rétroaction PID
- N n160 [Fréquence de sortie min. (2éme 12,0V
n139  [Sélection d'autotuning 0 moteur) (Note 2,3)
5 " N n161 Courant nominal du moteur (Note 2,3)
n140 ﬁ]roegtiler)nce de sortie max. (2éme | 50,0Hz (2éme moteur)
n141 Sélection de la thermistance PTC 0 n162 |Glissement nominal du moteur (Note 2,3)
(2éme moteur)
n142  |Minuterie du filtre de température | 0,2's n163  |Gain sortie PID 1,0
du moteur
n143 Lire 'entrée de séquence deux fois 0 n164 Sélec!io_n de la valeur de 0
rétroaction PID
n144  |Gain d’agrandissement de la 1,00 n165 |Sélection de la protection contre la 0
distance d’arrét surchauffe de la résistance de frei-
nage de type montage externe 8
n145  [Sélection bidirectionnelle 0
n166  [Niveau de détection d'entrée en 0%
n146  |Sélection du décalage de 0 phase ouverte
fréquence
q n167  |Temps de détection d'entrée en 0s
n147  |Fréquence de sortie de tension 50,0Hz phase ouverte
max. (2éme moteur) . .
n168  [Niveau de détection de sortie en 0%

phase ouverte
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N° de Description Réglage
parameétre par défaut

n169 Temps de détection de sortie en 0,0s
phase ouverte

n170  [Sélection de la commande de 0
fonctionnement ENTREE
(communication MEMOBUS)

n171  [Limite supérieure de polarisation 0,0%
de la référence de fréquence
(commande UP/DOWN 2)

n172 Limite inférieure de polarisation 0,0%
de la référence de fréquence
(commande UP/DOWN 2)

n173 Freinage c.c. a injection 83
Gain proportionnel (0,083)

n174  |Constante de temps intégrale du 25
freinage c.c. a injection (100ms)

n175  [Réduction de la sélection de la fré- 0
quence porteuse en vitesse faible | (Note 5)

n176 |Sélection de la fonction de copie prét
constante

n177  [Sélection de lecture constante 0

interdite

n178  |Historique des erreurs

n179  |N° version du logiciel

Entrées multifonction

Valeur Fonction

2 Inverse/arrét

3 Erreur externe (NO)

4 Erreur externe (NC)

5 Réinitialisation de I'erreur

6 Référence a étapes multiples 1

7 Référence a étapes multiples 2

8 Référence a étapes multiples 3

10 Commande de marche pas a pas
12 Commande du circuit externe (NO)
13 Commande du circuit externe (NC)
17 Sélection local/a distance

Remarque : Consultez le manuel de

I'utilisateur pour la liste compléte

1. Pas initialisé par l'initialisation
constante.

. La limite supérieure de la plage de
réglage et du réglage par défaut est
doublée pour le modéle 400 V.

. Dépend de la capacité du variateur.
Consultez le manuel de I'utilisateur.

. En cas de modification du mode de
controle (n002), le réglage par défaut
correpsond au mode de controle.
Consultez le manuel de I'utilisateur

. Activé (1) pour les variateurs 5,5 kW
et 7,5 kW

N

w

IN

o

Sorties multifonction

Valeur Fonction

0 Sortie erronée

1 Durant la sortie

2 Fréquence acceptée

6 Surcouplage surveillé (NO)
12 Mode d'exécution
13 Variateur prét
15 Sous-tension en cours

Fonctions de sortie analogique
Valeur Fonction

0 Fréquence de sortie

1 Courant de sortie

Remarque : Consultez le manuel de l'utilisateur pour
connaitre toutes les valeurs définies
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Exemple de réglage de paramétres

o [0 ] - o 00~ ]

- [PiGN

Annule les RelitAATL

données X *

définies e
PRGM cf

Environ en 1s.

Séquence des
opérations

Voyant

Exemple
d’affichage

Explication

Sous tension

n001

‘Appuyez plusieurs fois sur la touche Mode Jusqu’a ce
que le voyant PRGM s'allume.

Ulilisez fa touche Augmenter ou Diminuer pour d&fnir
le numéro du paramére.

‘Appuyez sur la touche Entrée.
Les données du numéro de paramétre sélectionné

o
Utilisez Ia touche Augmenter ou Diminuer pour dgfni
les données. A ce moment, I'affichage clignote.

Appuyez sur la touche Entrée pour saisir fa valeur
définie et I'affichage des données s'allumera. (voir
remarque 1)

En approx.
1s

HEIEELIER

Le chiffre du parametre s'affiche.

Remarque 1 : Pour annuler la valeur définie, appuyez sur la touche Mode. Le paramétre s’affiche.
Remarque 2 : Certains paramétres ne peuvent pas étre modifiés pendant que le variateur fonctionne.

Consultez la liste des paramétres. Si vous essayez de modifier ces paramétres, I'affichage des

données ne changera pas en appuyant sur la touche Augmenter ou Diminuer.
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7. Moniteurs

Le V7 vous permet de surveiller plusieurs situations, telles que le courant de sortie et le
statut des entrées multifonctions. Ces moniteurs sont indiqués par "U-".

Séquence des Voyant Exemple Explication
opérations d’affichage

Sous tension

Appuyez plusieurs fos sur Ia touche Mode JUsqua ce
que le voyant PRGM s'allume.

Uliisez fa fouche Augmenter ou Diminuer pour definir
le numéro de moniteur.

Appuyez sur Ia fouche Entrée.
Les données du numéro de moniteur sélectionné

o
"Appuyez sur fa touche Entrée ou Mode.
Le numéro de moniteur s'affichera.

N° de Nom Description
constante
U-01 Référ. de fréquence (FREF)"! Hz La référence de fréquence peut étre controlée.(comme
FREF)
U-02 Fréquence de sortie (FOUT)” Hz La référence de sortie peut étre contrélée.(comme FOUT)
U-03 Courant de sortie (IOUT)"! Le courant de sortie peut étre contrélé. (comme IOUT)
uU-04 Tension de sortie La tension de sortie peut étre contrélée.
U-05 Tension c.c. La tension c.c. du circuit principal peut étre controlée.
U-06 Etat de la bome d'entrée - L'état de la borne d’entrée des bornes du circuit de controle
peut étre controlé.
u-07 Etat de la bome de sortie = L'état de la borne de sortie des bornes du circuit de controle
peut étre controlé.
U-08 Surveillance couple % Le volume du couple de sortie peut étre contrélé. Lorsque le
mode Contrdle V/f est sélectionné, “—-* s'affiche.
U-09 Historique des erreurs - L’historique des quatre derniéres erreurs est affiché.
(4 derniéres erreurs)
U-10 N* logiciel - Le n® de logiciel peut étre vérifie.
U-11 Puissance de sortie 2 KW La puissance de sortie peut étre controlée.
U-12 Surveillance des décalages de Hz Les décalages de fréquence peuvent étre controlés.
fréquence
U-14 Code ASCII de I'API - Le code ASCII de I'API est affiché.
U-15 Erreur de réception de - Le contenu de I'erreur de réception de données de
données communication MEMOBUS peut étre vérifié. (le contenu du
registre de transmission N° 003DH est identique)
U-16 Rétroaction PID % Entrée 100 (%) Fréquence de sortie max. ou équivalente.
U-17 Entrée PID % +100(%). Ou la fréquence de sortie max. =100%
U-18 Sortie PID % +100(%). Ou la fréquence de sortie max. =100%
U-19 Surveillance de la polarisation % +100(%). Ou la fréquence de sortie max. =100%
de la référence de fréquence

*1 Le voyant DEL d’état n’est pas sur ON.
*2 En mode de contréle du vecteur,”---" est affiché.
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Etat de la borne d’entrée/sortie

Etat de la borne d'entrée

i

(169t
e

:Laborne S1 est « fermée »
:Laborne S2 est « fermée »
:La borne S3 est « fermée »
:La borne S4 est « fermée »
:Laborne S5 est « fermée »
:Laborne S6 est « fermée »
:La borne S7 est « fermée »
Inutilisé

Etat de la borne de sortie

[
Ve 24 4N
u—1 : La borne MA-MC est « fermée »
1:Laborne P1-PC est « fermée »

1:Laborne P2-PC est « fermée »

Inutilisé

Affichage de I'erreur de réception de données

1: Eerreur CRC

1: Erreur de longueur de données
1 :Inutilisé

1 : Erreur de parité.
1

1

1

I

: Erreur de surcharge
: erreur de synchronisation
: Temps écoulé

Inutilisé
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8. Erreurs et alarmes

Affichage de | Nom et signification de I'erreur Cause possible et solution
I'erreur

ocC Surintensité Veérifiez s’il n’y a pas un court-circuit ou une
Le courant de sortie est supérieur a |erreur de terre a la sortie. La charge est trop
250 % du courant nominal du varia- |importante. Diminuez-la ou utilisez un plus
teur. grand variateur. Vérifiez la valeur nominale

FLA du moteur par rapport au variateur et au
parametre V/F.

ov Surtension L'inertie de la charge est trop importante et le
La tension c.c. du bus a dépassé le [moteur se régénére. Augmentez le temps de
niveau de détection. décélération (n020 ou n022).

Connectez une résistance de freinage externe
et attribuez la valeur 1 & n092. Vérifiez la ré-
sistance de freinage et le cablage.

uv1 Sous-tension du circuit principal |Vérifiez la tension d’alimentation principale
La tension c.c. du bus est inférieure |ainsi que les connexions. Vérifiez que I'ali-
au niveau de détection. mentation est correcte pour le variateur utilisé.

Surveillez les DIP du circuit ou les interrup-
tions.

OH Surchauffe de l'unité Consultez le manuel pour les instructions et re-
La température a l'intérieur du varia- [commandations d'installation. Contrélez le venti-
teur a dépassé 110 °C. lateur (s'il est fixé). Contrdlez les caractéristi-

ques V/F ou diminuez la fréquence porteuse.

OoL1 Surcharge du moteur \Vérifiez et diminuez la charge.

Le variateur protege le moteur d’'une |Vérifiez les caractéristiques V/f (Vmax et Fmax).

surcharge d'aprés un calcul 12t inter- [Augmentez la vitesse de fonctionnement du mo-

ne sur le paramétre n036. teur. Augmentez les temps d'accélération/déce-
|ération.

EF Erreur externe Vérifiez le cablage de votre borne de contréle.
Une erreur externe a été entrée. Une entrée numérique multifonction a été défi-

nie a 3 ou 4. |l faut supprimer le signal de
fonctionnement avant de pouvoir réinitialiser.
SER Erreur de séquence Vérifiez la séquence et assurez-vous que la
(clignote- |Le variateur a regu en cours de fonc- |sélection LOCALE/DISTANTE ou la comman-
ment) tionnement une commande de sélec- [de de sélection du circuit de communication/
tion LOCALE/DISTANTE, ou un contréle n’est pas activée pendant le fonction-
signal de commande de sélection du |[nement.
circuit de communication/contréle.
bb Etage de sortie bloqué externe Vérifiez le cablage de votre borne de contréle.
(clignote- |Une commande d’étage de sortie blo-|Une entrée numérique multifonction a été défi-
ment) qué externe a été entrée. nie sur 12 ou 13.
EF Erreur de séquence Un signal de fonctionnement avant et inverse
(clignote-  |Une erreur de séquence s’est produite. |a été demandé en méme temps. Vérifiez la
ment) séquence et assurez-vous que les comman-
des AVANT et INVERSE ne sont pas activées
en méme temps.

Remarque : Consultez le manuel de I'utilisateur pour connaitre toute la liste des codes d’erreur
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1. Installazione
Dimensioni

6.4

(@

W OMRON

Varispeed V7

IP65

45
260

45

®
165
240

2x PG12

3x PG25

143

Raccomandazioni per

Tensione Modello Dimensioni (mm) I'alimentazione
nominale vtz w A P MCCB (A) Filo (mm?)
BOP4-05 10 2
Monofase BOP7-05 20 3,5
200 Vc.a. B1P5-05 20 55
B2P2-05 260 240 143 40 55
40P4-05 5 2
Trifase 40P7-05 5 2
400 Vc.a. 41P5-05 10 2
42P2-05 10 2
43P0-05 20 2
44P0-05 20 2
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Dimensioni di montaggio

¥ omRon
Varispeed V7

IP65

120

Condizioni ambientali

I modulo V7 IP65 & progettato per il montaggio all'esterno di un telaio e pud
essere montato in verticale, su una superficie non infiammabile.

Temperatura ambiente:  da -10°C a +40°C
Posizione: ambiente interno (privo di gas corrosivi o polvere)
Umidita: 95% o inferiore (senza formazione di condensa)
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2. Cablaggio

Cablaggio circuito principale
Esempio di inverter trifase,

400V 0,55kW

Inverter

| —

Terminali del motore

Terminali _—

filtro di ingresso

Terminale__—
di messa a terra

Il modulo V7 IP65 ha un filtro di ingresso incorporato. Il cavo di alimenta-
zione deve essere collegato direttamente ai terminali del filtro di ingresso.

Il cavo del motore deve essere collegato ai terminali U/T1, V/T2 e W/T3
dell'inverter.
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Cablaggio del circuito di controllo (inverter incorporato)

acc

Rele
(disponibile  ichiesta) G souraccarico. Resistenza di frenatura
0o Y Y gx termico (dsponioile a richesia)
Barra di cortocircuito 1 4

fitro di alimentazione. |§ - %_@
incorporato b i

Alimentazione
L

A
oo
Jtase. L2 siL2
L3¢ T3
— \\
5ol SSIoET | N
H Mo ndtolaresio 55, se =)
g (oo NG, 5o HT==]
H Dopo errore_ 5o S4, 'E "
¢ 5o Se T 250 Vea. 1 Ao inferiore
£ ‘Comando di jog e S7, -E 30Vee.: 1Aoinferiore
SW1 NPI
. % 1 socssons
sc PNP) —
. ind
= v ————
colegamento | fotoaccoppiatore
s el [ S
- = raggngmonto | (i ors
s o fridivict g dirferimento
H Ingresso analo
g v mvmu?m
g J,PI" re &
= Potenziometrodi | _+ oV
11 e )
A
RS 4851420 Resserzadi | § Frequenza Ja mpuis selezionadi
) S+ (172 W, 120 Ohm)
i3S “ﬂ

":'_ Schermato ﬂ Cavo a doppini intrecciati schermato

: Per i terminali del circuito di comando viene fornito solo un isolamento di base
(classe di protezione 1 e categoria di sovratensione Il). Il prodotto finale potrebbe
richiedere un isolamento aggiuntivo per essere conforme allo standard CE.

*1. Rimuovere la barra di cortocircuito prima di collegare una reattanza c.c.

*2. Carico minimo consentito: 5Vc.c., 10mA (valore di riferimento)

Vista del terminale di controllo
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3. Terminali del circuito di controllo

Simbolo Descrizione Funzione Livello del segnale
Ingresso | S1 Ingresso multifunzione1 | |mpostato mediante il parametro n50
Impostazione predefinita: Avanti/Arresto | Fotoaccoppiatore
S2 Ingresso multifunzione 2 | jmpostato mediante il parametro n51
Impostazione predefinita: Indietro/Arresto | 8 mA a 24 Ve.c.
S3 Ingresso multifunzione 3 | Impostato mediante il parametro n52
Impostazione predefinita: Errore esterno | Nota: l'impostazione
sS4 Ingresso multifunzione 4 | jmpostato mediante il parametro n53 predefinita di questi
Impostazione predefinita: Ripristino dopo | terminali & NPN.
errore
S5 Ingresso multifunzione 5 | jmpostato mediante il parametro n54 Non & necessaria al-
Impostazione predefinita: Multivelocita di | cuna alimentazione
riferimento 1 esterna.
S6 Ingresso multifunzione 6 | |mpostato mediante il parametro n55 Fare riferimento ai
Impostazione predefinita: Multivelocita di | collegamenti illustrati
riferimento 2 nella pagina
s7 Ingresso multifunzione 7 | jmpostato mediante il parametro n56 seguente.
Impostazione predefinita: Comando JOG
SC Comune ingressi digitali | Comune per S1 ... S7
RP  |Ingresso atreno di Segnale di ingresso a treno di impulsi 33 kHz max.
impulsi per la velocita di
riferimento

FS Alimentazione analogica | Alimentazione c.c. perimpostazione della | 20 mA a 12 Vc.c.
di ingresso frequenza di riferimento

FR Ingresso frequenza di | Terminale di ingresso per impostazione |0 ... 10 Vc.c., 20 kQ

riferimento della frequenza di riferimento

FC Comune frequenza di | Comune per I'utilizzo della frequenza di |4 ... 20 mA

riferimento riferimento 0..20mA
Uscita MA Uscita multifunzione: NA
MB Uscita multifunzione: Impostata mediante il parametro n57 Uscita a rele
NC Impostazione predefinita: Errore 1Amax.a30Vcce

MC | Comune uscita Comune per l'utilizzo di MA ed MB 250 Ve.c.

multifunzione

P1 Uscita multifunzione Impostata mediante il parametro n58
Impostazione predefinita: IN MARCIA Uscita fotoaccoppia-

P2 Uscita multifunzione Impostata mediante il parametro n59 ta, 50 Amax. a
Impostazione predefinita: +48 Vc.c.
RAGGIUNGIMENTO FREQUENZA DI
RIFERIMENTO

PC Uscite digitali Comune per P1 e P2

AM | Uscita analogica di Impostata mediante il parametro n65

monitoraggio Impostazione predefinita: Frequenza 2 mA max.,
di uscita 0..10Vcec.
AC Comune uscita analogi- [ Comune per l'utilizzo di AM

ca di monitoraggio
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Selezione del metodo di ingresso
s Swi
A

Quando si collegano gli ingressi (S1 ... S7), ruotare
il selettore SW1 in base alla polarita (comune 0 V:
lato NPN, comune +24 V: lato PNP)

Impostazione di fabbrica: lato NPN

Selezione del metodo di ingresso sequenza
Mediante SW1 & possibile selezionare I'ingresso NPN o PNP come illustrato di seguito

= ! Gz
@ . o
(Impostazione |

predefinita) i EE - i
5 o » l
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4. Utilizzo della console

di programmazione

opERATOR
oPT

Display dati —_|

Spie dei parametri
da monitorare -t

Tasti funzione

Aspetto Nome Funzione
Visualizza dati rilevanti, quali frequenza di riferimento, frequenza di

Display dati uscita e valori impostati per parametri.

Spia FREF Quando questa spia & accesa, € possibile monitorare o impostare
la frequenza di riferimento.

Spia FOUT Quando questa spia & accesa, & possibile monitorare la frequenza
di uscita dellinverter.

Spia IOUT Quando questa spia & accesa, & possibile monitorare la corrente di
uscita dell'inverter.

Spia MNTR Quando questa spia & accesa, vengono monitorati i valori impostati
nei parametri U-01 ... U-19.

Spia F/R Quando questa spia & accesa, & possibile selezionare la direzione
di rotazione se l'inverter & stato azionato tramite il tasto RUN.

Spia LO/RE Quando questa spia & accesa, & possibile selezionare se il
funzionamento dell'inverter & controllato mediante la console di
programmazione o in base ai parametri impostati.

Nota: mentre l'inverter & in funzione, lo stato di questa spia pud
essere solo monitorato. Qualsiasi comando di marcia viene
ignorato se questa spia & accesa.

Spia PRGM Quando questa spia & accesa, & possibile impostare o monitorare i

parametri n01 ... n179

Nota: mentre l'inverter & in funzione, i parametri possono essere solo
monitorati e solo alcuni di essi possono essere modificati. Qualsiasi
comando di marcia viene ignorato se questa spia & accesa.

Tasto di selezione
modalita

Scorre in sequenza le spie di impostazione e monitoraggio. La
pressione di questo tasto prima dell'invio dell'impostazione cancella
le modifiche apportate al parametro.

Tasto di Incrementa i numeri di monitoraggio multifunzione, i numeri dei
incremento parametri e i valori impostati dei parametri.
Tasto di Decrementa i numeri di monitoraggio multifunzione, i numeri dei
decremento parametri e i valori impostati dei parametri.
Tasto di invio Conferma i valori di monitoraggio multifunzione, i numeri dei
parametri e i valori dei dati interni dopo che sono stati impostati o
modificati.
RUN Tasto RUN Avvia la marcia dell'inverter quando viene azionato mediante la
console di programmazione
STOP Tasto STOP/ Arresta l'inverter a meno che il parametro n07 non sia impostato
RESET RESET per la disabilitazione del tasto STOP.
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5. Passaggi iniziali

Nei sette passaggi riportati di seguito vengono descritte le operazioni
minime consigliate da eseguire per consentire all'inverter V7 di controllare
un motore collegato nella configurazione tipica, in modo da rendere l'inverter
operativo nel minor tempo possibile.

Passaggio 1 — verifiche iniziali

1-1) Verificare che la tensione di alimentazione sia appropriata.
CIMR-V7TZB: monofase a 200 ... 240 Vc.a. (terminali R/L1 e S/L2)
CIMR-V7TZ4: trifase a 380 ... 460 Vc.a.

1-2) Verificare che i terminali di uscita del motore (U/T1, V/T2, W/T3) siano collegati al motore.

1-3) Verificare che i terminali del circuito di controllo e il dispositivo di controllo siano cablati in modo
corretto.

1-4) Verificare che tutti i terminali di controllo siano disattivati.

1-5) Fare girare il motore a vuoto, ossia non collegato al sistema meccanico.

Passaggio 2 — Collegamento dell'alimentazione e verifica dello stato

visualizzato
2-1) Dopo avere effettuato le verifiche descritte nel passaggio 1, collegare I'alimentazione.

2-2) Dopo l'accensione sul display viene riportato il seguente stato:
Spia RUN: lampeggiante
Spia di allarme: spenta
Spie dei parametri da impostare/monitorare: FREF, FOUT o IOUT accesa
Display dati: visualizzazione dei dati relativi alla spia accesa.

Se invece si & verificato un errore, il display visualizzera i dettagli relativi all'errore. In tal caso,

fare riferimento al manuale per I'utente e adottare I'azione appropriata.



Passaggio 3 - Inizializzazione dei parametri

Per inizializzare i parametri dell'inverter sui valori predefiniti di fabbrica, impostare il parametro n001
su 12. In questa configurazione l'inverter V7 accetta i comandi di avvio/arresto in base al controllo a 2
fili, dove 1 filo viene utilizzato per I'invio del comando di marcia avanti/arresto e I'altro per il comando
di marcia indietro/arresto del motore.

Sequenza Spia Esem- Spiegazione
tasti pio di

visualiz-

zazione

Accensione

Premere ripetutamente il tasto di selezione modalita fino
all'accensione della spia PRGM.
Premere il tasto di invio per visualizzare i dati relativi a n001.

W

Premere il tasto di incremento o decremento per impostare il

parametro n001 su 12 sul display.

Premere il tasto di invio per memorizzare il valore impostato e
visualizzarlo sul display.

Viene visualizzato il numero del parametro.

Dopo circa
1s

EEEEEE

A

Passaggio 4 — Impostazione della corrente nominale del motore

Questo parametro viene utilizzato per la funzione termica elettronica di rilevamento di sovraccarico del motore (OL1). Una
corretta impostazione impedisce il danneggiamento dell'inverter V7 a causa di un sovraccarico.

Leggere il valore della corrente nominale (in ampere) sulla targhetta del motore e immetterlo nel parametro n036. Nel
seguente esempio viene immesso un valore di 1,8 A.

Sequenza E'sen?- Spiegazione
tasti pio di

visualiz-

Visualizza il numero del parametro.

N
1
3
o

Utilizzare il tasto di incremento o decremento per visualizzare il
parametro n036.
Premere il tasto di invio per visualizzare i dati relativi a n036.

Premere il tasto di incremento o decremento per impostare la
corrente nominale del motore. Il display lampeggia.

Premere il tasto di invio per memorizzare il valore impostato e
visualizzarlo sul display.

Viene visualizzato il numero del parametro.

Dopo circa
1s

AEEEER
J5a

Passaggio 5 — Impostazione della frequenza nominale del motore

L'impostazione della frequenza massima di funzionamento del motore consente all'inverter V7 di
controllare correttamente il motore. Leggere il valore della frequenza nominale (in Hz) sulla targhetta

del motore e immetterlo nel parametro n011.
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Passaggio 6 — Impostazione del metodo di controllo

L'impostazione determina il metodo utilizzato per inviare i comandi di marcia e arresto del motore,
ossia la modalita utilizzata dall'inverter per avviare e arrestare il motore. Le due modalita di base pre-
vedono |'utilizzo dei tasti RUN e STOP/RESET della console di programmazione o di uno degli

ingressi multifunzione tramite i terminali del circuito di controllo.

Per impostare il metodo di controllo, immettere il valore appropriato per il parametro n003:
0 = mediante i tasti RUN e STOP/RESET della console di programmazione.

1 = mediante ingressi multifunzione tramite i terminali del circuito di controllo.

Il seguente schema illustra come collegare un interruttore per avviare/arrestare il motore in marcia
avanti utilizzando il metodo di controllo a 2 fili. Impostare il parametro n003 su 1. Per consentire I'uso
di un altro interruttore per la marcia indietro sul terminale di controllo S2, impostare il parametro n051
su 2 e il parametro n050 su 1, impostazioni che corrispondono a quelle predefinite di fabbrica.

5o M —#—()
MARCIA AVANTI/

ARRESTO —0o 51
MARCIA i S
INDIETRO/ 2(22

ARRESTO

Passaggio 7 — Impostazione della frequenza di riferimento
Consente di selezionare la provenienza del comando di velocita del motore, che, per impostazione pre-

definita, & la console di programmazione. La frequenza di riferimento pud provenire anche dal potenzio-
metro esterno sulla console di programmazione, da un'uscita analogica di un PLC o da una delle 8
velocita predefinite memorizzate nell'inverter e selezionabili mediante gli ingressi multifunzione.

Ad esempio, per consentire I'impostazione della frequenza di riferimento mediante un potenziometro

esterno o l'uscita analogica a 0-10V di un PLC, impostare il parametro n004 su 2.

M
—0 o— My #—()
FS
F di (alimentazione
requenza di analogica:
riferimento della (0..+10V) ;}{2V‘20mAJ
velocita master

FC(O0V)

2KQ
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Elenco dei parametri ad accesso rapido

Parametro Descrizione Gamma Impostazione predefinita
N.

n001 Accesso ai parametri: 0..13 1
1: Accesso limitato ai parametri

4: Accesso completo ai parametri

12: Inizializzazione parametri di fabbrica

n002 Selezione modalita di controllo: 0,1 0
0: Controllo V/f
1: Controllo vettoriale

n003 Comando di marcia 0..3 0

0: Mediante i tasti RUN e STOP/RESET della
console di programmazione

1: Marcia/arresto mediante il terminale del

circuito di controllo

2: Comunicazione (MEMOBUS)

3: Comunicazione (scheda opzionale)

noo4 | Selezione della frequenza di riferimento 0..9 1
0: Console di programmazione (potenziometro)
: Frequenza di riferimento 1 (n024)
Terminale del circuito di controllo (0 ... 10 V)
Terminale del circuito di controllo (4 ... 20 mA)
Terminale del circuito di controllo (0 ... 20 mA)
Terminale del circuito di controllo
(treno di impulsi)
Comunicazione (MEMOBUS)
: Circuito della console di programmazione
(0...10V)
: Circuito della console di programmazione

.. 20 mA)

RS

N o

©

9: Comunicazione (scheda opzionale)

n011 Frequenza di uscita massima 50 ... 400 Hz 50 Hz
n012 Tensione di uscita massima 0,1...255V (classe 200 V) (200 (classe 200 V)
0,1...510 V (classe 400 V) |400 (classe 400 V)

n019 Tempo di accelerazione 1 0,0 ... 6000 s 10s

n020 Tempo di decelerazione 0,0 ... 6000 s 10s

n024 Frequenza di riferimento 1 0,0 ... 400 Hz 6 Hz
1n025-n031 Frequenza di riferimento 2-8 0,0 ... 400 Hz 0 Hz

n036 Corrente nominale del motore In base al modello 0 ... 150% della corrente di

uscita nominale dell'inverter

n050-n056 |INgresso multifunzione (S1-S7) 0..35 -

no57 Uscita multifunzione (MA-MB-MC) 0..21 1

n066 Uscita analogica multifunzione (AM-AC): 0..6 0

0: Frequenza di uscita (10 V/freq. max)
1: Corrente di uscita
(10 V/corrente nominale dell'inverter)
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Frequenza portante

In base al modello

1..4(25-10kHz)
n080 3
7.9
(proporzionale alla
frequenza di uscita)
n089 Corrente di frenatura ad iniezione c.c. 0...100% 50%
n090 Tempo di frenatura ad iniezione c.c. allarresto  [0,0...25,5 s 0,5s
n091 Tempo di frenatura ad iniezione c.c. all'avvio 0,0..255s 0,0s
n092 Prevenzione dello stallo durante la 0,1 0
decelerazione
0: abilitata
1: disabilitata
Nota: per I'elenco completo fare riferimento al manuale per l'utente.
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6. Elenco dei parametri completo

. i . N. para- Descrizione Imposta-
thzavroa Descrizione Izmigr??gi metro Zione di
fabbrica fabbrica
n001  |Accesso ai parametri 1 n022 |Tempo di decelerazione 2 10,0s
n002 |Selezione modalita di controllo 0 n023 |Selezione curvaa S 0
(note 1 e 4),
n003 |Comando di marcia 0 n024  |Frequenza di riferimento 1 6,00 Hz
(frequenza di riferimento master)
n004 |Selezione frequenza di riferimento 1 n025  |Frequenza di riferimento 2 0,00 Hz
n005 |Selezione metodo di arresto 0 n026 |Frequenza di riferimento 3 0,00 Hz
n006 |Marcia indietro inibita 0 n027 |Frequenza di riferimento 4 0,00 Hz
n007  |Selezione tasto STOP 0 n028 |Frequenza di riferimento 5 0,00 Hz
n008  |Selezione frequenza di riferimento in 1 n029 |Frequenza di riferimento 6 0,00 Hz
modalita locale
n009  |Impostazione frequenza di riferimento 0 n030  |Frequenza di riferimento 7 0,00 Hz
dalla console di programmazione
1 |F j riferi ,00 H;
n010  |Rilevamento segnalazione di errori 0 no3 requenza di rferimento 8 0 &
della console di programmazione
n032 |Frequenza di jog 6,00 Hz
n011  [Frequenza di uscita massima 50,0 Hz
n033 |Limite superiore frequenza di 100 %
n012 | Tensione massima 200V riferimento
(nota 2)
n034  |Limite inferiore frequenza di riferimento 0%
n013  |Frequenza di uscita in tensione 50,0 Hz
massima n035  |Selezione unita di misura di 0
e ; impostazione/visualizzazione per
n014  |Frequenza di uscita media 1,3Hz frequenza di riferimento
(nota 4)
1015 | Tensione della frequenza 120V n036 |Corrente nominale del motore (nota 3)
di uscita media (note 2 e 4),
n037 |Selezione protezione termica 0
n016  |Frequenza di uscita minima 13Hz elettronica del motore
(nota 4)
n038 |Impostazione costante di tempo per 8min
n017  |Tensione della frequenza 12,0V protezione termica elettronica del
di uscita minima (note 2 e 4) motore
n018  |Selezione unita di misura di impostazio- 0 n039 |Selezione funzionamento 0
ne del tempo di accelerazione/decelera- della ventola di raffreddamento
zione
n040  |Direzione di rotazione del motore 0
n019 | Tempo di accelerazione 1 10,0s
n041 | Tempo di accelerazione 3 10,0s
n020 |Tempo di decelerazione 1 10,0s
n042 | Tempo di decelerazione 3 10,0s
n021 | Tempo di accelerazione 2 10,0s
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N. para- Descrizione Imposta- N. para- Descrizione Imposta-
metro zione di metro zione di
fabbrica fabbrica
n043 | Tempo di accelerazione 4 100s n063  |Rilevamento SI-TV7 W-DT 0
n044 | Tempo di decelerazione 4 100s n064  |Selezione rilevamento perdita della fre- 0
quenza di riferimento
n045  |Quantita di incremento/decremento di 0,00 Hz 1065 |Tipo di uscita di monitoraggio 0
polarizzazione della frequenza di riferi-
mento (comando UP2/DOWN2)
n066 |Selezione parametro da monitorare 0
n046 | Velocita di accelerazione/decelerazio- 0
ne di polarizzazione della frequenza di " .
riferimento (comando UP2/DOWN2) n067 | Guadagno monitoraggio 1,00
n047 | Selezione modalita di funzionamento di 0 n068  |Guadagno della frequenza di riferimen- | 100 %
polarizzazione della frequenza di riferi- to analogica (ingresso in tensione da
mento (comando UP2/DOWN2) console di programmazione)
n048 | Valore di polarizzazione della frequenza | 0,0 % n069 |Polarizzazione della frequenza di riferi- 0%
di riferimento (comando UP2/DOWN2) mento analogica (ingresso in tensione
da console di programmazione)
n049 |Livello limite di variazione della frequen-| 1,0 %
za di riferimento analogica (comando n070 |Costante di tempo del filtro della fre- 0,10s
UP2/DOWN2) quenza di riferimento analogica (ingres-
so in tensione da console di
n050 |Selezione ingresso multifunzione 1 1 programmazione)
(terminale S2)
n071  |Guadagno della frequenza di riferimen- | 100 %
n051 |Selezione ingresso multifunzione 2 2 to analogica (ingresso in corrente da
(terminale S1T) console di programmazione)
n052 |Selezione ingresso multifunzione 3 3 n072  |Polarizzazione della frequenza di riferi- 0%
(terminale S3) mento analogica (ingresso in corrente
da console di programmazione)
n053 |Selezione ingresso multifunzione 4 5
(terminale S4) n073 | Costante di tempo del filtro della fre- 0,10s
quenza di riferimento analogica (ingres-
n054 |Selezione ingresso multifunzione 5 6 so in corrente da console di
(terminale S5) programmazione)
n055 |Selezione ingresso multifunzione 6 7 n074  |Guadagno della frequenza 100 %
(terminale S6) di riferimento a treno di impulsi
n056 |Selezione ingresso multifunzione 7 10 n075  |Polarizzazione della frequenza 0%
(terminale S7) di riferimento a treno di impulsi
n057  |Selezione uscita multifunzione 1 0 n076  |Costante di tempo del filtro X 010s
della frequenza a treno di impulsi
n058  |Selezione uscita multifunzione 2 1 n077  |Funzione ingresso analogico 0
multifunzione
n059 | Selezione uscita multfunzione 3 2 n078 |Selezione segnale di ingresso analogi- 0
co multifunzione
n060 |Guadagno della frequenza di riferimen- | 100 % - —
to analogica n079  |Valore di polarizzazione della frequenza 10 %
di riferimento (FBIAS)
n061  |Polarizzazione della frequenza di riferi- 0%
mento analogica n080 |Selezione frequenza portante (nota 3)
n062 |Costante di tempo del filtro della 0,10s n081 | Metodo inerziale dopo 0

frequenza di riferimento analogica
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N. para- Descrizione Imposta- N. para- Descrizione Imposta-
metro zione di metro zione di
fabbrica fabbrica
n082 |Numero di tentativi automatici 0 n104 |Costante di tempo di compensazione 03s
della coppia (nota 4)
no83  |Frequenza di saito 1 0,00 Hz n105 |Perdita nel ferro per compensazione di | (nota 3)
coppia
n084 |Frequenza di salto 2 0,00 Hz
n106 |Scorrimento nominale del motore (nota 3)
n085 |Frequenza di salto 3 0,00 Hz
n107 |Resistenza da linea a neutra del motore| (nota 3)
n086 |Gamma frequenza di salto 0,00 Hz
n108 |Induttanza di dispersione del motore (nota 3)
n087  |Selezione tempo di funzionamento cu- 0
mulativo n109 |Limitatore di tensione per compensazio-| 150 %
ne di coppia
n088 | Tempo di funzionamento cumulativo OH
n110 [Corrente a vuoto del motore (nota 3)
n089 |Corrente di frenatura ad iniezione c.c. 50 %
n111  [Guadagno di compensazione dello 0,0s
scorrimento (nota 4)
n090 | Tempo di frenatura ad iniezione c.c. 05s
allarresto n112  |Costante di tempo di compensazione 20s
dello scorrimento (nota 4)
n091 | Tempo di frenatura ad iniezione c.c. 0,0s
alfawio n113  |Compensazione dello scorrimento 0
durante rigenerazione
n092  |Prevenzione dello stallo 0
durante decelerazione n114  |Contatore di rilevamento STV BUS 2
n093 |Livello di prevenzione dello stallo 170 %
durante accelerazione n115  [Prevenzione dello stallo oltre velocita di 0
base durante marcia
n094 |Livello di prevenzione dello stallo duran-| 160 %
te marcia n116  [Tempo di accelerazione/decelerazione 0
durante prevenzione dello stallo
n095 |Livello di rilevamento frequenza 0,00 Hz
n117  [Selezione funzione di rilevamento 0
sottocoppia 1
n096 |Selezione funzione di 0
rilevamento sovracoppia 1 n118  [Livello di rilevamento sottocoppia 10 %
n097  |Selezione funzione di rilevamento so- 0
vracoppia/sottocoppia 2 n119  [Tempo di rilevamento sottocoppia 01s
n098 |Livello di rilevamento sovracoppia 160 % n120  |Frequenza di riferimento 9 0,00 Hz
n099 | Tempo di rilevamento sovracoppia 01s n121  |Frequenza di riferimento 10 0,00 Hz
n100 dsgll'euzsigi?: gﬂ}{::]azgigri%frequenza 0 n122  |Frequenza di riferimento 11 0,00 Hz
n101 | Tempo di decelerazione durante ricerca 20s n123  |Frequenza di riferimento 12 0,00 Hz
della velocita
n102  |Livello di funzionamento 150 % n124 | Frequenza di riferimento 13 0.00 Hz
durante ricerca della velocita
n125 |Frequenza di riferimento 14 0,00 Hz
n103 |Guadagno di compensazione della 1,0

coppia
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N. para- Descrizione Imposta- N. para- Descrizione Imposta-
metro zione di metro zione di
fabbrica fabbrica
n126  |Frequenza di riferimento 15 0,00 Hz n148 |Salvataggio dei parametri in caso di sot- 0
totensione
n127 - |Frequenza diriferimento 16 0,00 Hz n149 |Scala ingresso a treno di impulsi 2500
(25 kHz)
n128 |Selezione controllo PID 0
n150 |Selezione frequenza 0
dell'uscita di monitoraggio a impulsi
n129 |Guadagno per retroazione PID 1,00
n151  |Rilevamento timeout MEMOBUS 0
n130 |Guadagno proporzionale (P) 1,0
n152  |Unita di misura della frequenza di moni- 0
n131  |Tempo integrale (1) 10s toraggio e di riferimento MEMOBUS
n153  |Indirizzo slave MEMOBUS 0
n132 | Tempo derivativo (D) 0,00
n154  |Selezione velocita di trasmissione ME- 2
n133  |Regolazione offset PID 0% MOBUS
n134  |Limite superiore dei valori integrali 100 % n155 | Selezione parith MEMOBUS 0
n135 |Costante di tempo di ritardo del primo 00s n156 | Tempo di attesa trasmissione 10ms
ordine per uscita PID
n157 |Controllo RTS 0
n136 |Selezione rilevamento di perdita di re- 0
troazione PID
n158 |Tensione massima (secondo motore) 200V
n137  |Livello di rilevamento perdita di retroa- 0% (nota 2)
zZione PID
n159 |Frequenza di uscita media (secondo 120V
n138 | Tempo di rilevamento perdita di retroa- 10s motore) (note 2 e 3)
zione PID
n160 |Frequenza di uscita minima 120V
n139 |Selezione autotuning 0 (secondo motore) (note 2 e 3)
n161 |Corrente nominale del motore (note 2 e 3)
n140 |Frequenza di uscita massima 50,0 Hz (secondo motore)
(secondo motore)
n162 |Scorrimento nominale del motore (note 2 e 3)
n141  |Selezione termistore PTC 0 (secondo motore)
142 | Temporizzatore del fitro di temperatura | 02s 63 |Guadagno delluscita PID 10
del motore
n164 |Selezione valore di retroazione PID 0
n143  |Doppia lettura della sequenza di ingres- 0
S0
n165 |Selezione protezione da surriscalda- 0
n144  |Guadagno di ingrandimento della di- 1,00 mento d?BIIa resistenza di frenatura
stanza di arresto esterna
n145  |Selezione funzionamento bidirezionale 0 n166 |Livello di rilevamento fase aperta dell'in-| 0%
gresso
n146 |Selezione offset della frequenza 0 n167 |Tempo di rilevamento fase aperta Os
dell'ingresso
n147  |Frequenza di uscita in tensione massi- | 50,0 Hz K —
= n168 |Livello di rilevamento fase aperta 0%

ma (secondo motore)

dell'uscita
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N. para-
metro

Descrizione

Imposta-
zione di
fabbrica

n169

Tempo di rilevamento fase aperta
dell'uscita

00s

n170

Selezione di funzionamento da coman-
do di invio (comunicazione MEMOBUS)

n171

Limite superiore di polarizzazione
della frequenza di riferimento
(comando UP2/DOWN2)

00%

n172

Limite inferiore di polarizzazione
della frequenza di riferimento
(comando UP2/DOWN?2)

0,0%

n173

Guadagno proporzionale
della frenatura ad iniezione c.c.

83
(0,083)

n174

Costante di tempo integrale per
frenatura ad iniezione c.c.

25
(100 ms)

n175

Selezione di riduzione della frequenza
portante a basse velocita

0
(nota 5)

n176

Selezione funzione di copia
costante

rdy

n177

Lettura costante inibita

n178

Storico errori

n179

Versione del software

Ingres:

si multifunzione

Valore Funzione

2

~No o b~ w

®

12
13
17
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Marcia indietro/Arresto
Errore esterno (NA)

Errore esterno (NC)
Ripristino dopo errore
Multivelocita di riferimento 1
Multivelocita di riferimento 2
Multivelocita di riferimento 3

Comando JOG

Blocco delle basi esterno (NA)
Blocco delle basi esterno (NC)

Selezione della modalita locale/remota

Note: fare riferimento al manuale per

I'utente per un elenco completo.

1. Non inizializzato durante
l'inizializzazione delle costanti.

2. Il limite superiore della gamma di
impostazione e l'impostazione di fab-
brica sono doppi per la classe a 400 V.

. Dipendente dalla potenza dell'inverter.
Fare riferimento al manuale per
l'utente.

4. Se il parametro di selezione della
modalita di controllo (n002) viene
maodificato, I'impostazione di fabbrica
corrisponde alla modalita selezionata.
Fare riferimento al manuale per
l'utente.

5. Abilitato (1) per inverter da 5,5 e 7,5 kW.

w

Uscite multifunzione

Valore Funzione

0 Uscita di errore

1 Uscita di funzionamento

2 Raggiungimento frequenza di riferimento
6 Sovracoppia monitorata (NA)

12 Modalita di marcia

13 Inverter pronto

15 Presenza di sottotensione

Funzioni dell'uscita analogica
Valore Funzione

0 Frequenza di uscita

1 Corrente di uscita

Nota: fare riferimento al manuale per I'utente per un elenco completo
dei valori di impostazione.



Esempio di impostazioni dei parametri

Il valore impostato
viene cancellato

Dopo circa 1's

Sequenza
tasti

Esempio di
visualizzazione

Spiegazione

Accensione

Premere ripetutamente il tasto di selezione modalita
fino all'accensione della spia PRGM.

Premere 1l tasto di incremento o decremento per
impostare il numero del parametro.

[0

a

Premere 1l tasto di invio.
Viene i del paramet
selezionato.

ru

[ 2]

Utilizzare il tasto di incremento o decremento per
impostare i dati mentre il display lampeggia.

2]

r

Premere il tasto di invio per memorizzare il valore
impostato e visualizzarlo sul display (vedere nota 1).

Dopo circa
1s

BEERBREER -

Viene Tnumero del parametro.

n003

Nota 1: per cancellare il valore impostato, premere il tasto di selezione modalita. Verra visualizzato il

numero del parametro.

Nota 2: alcuni parametri non possono essere modificati mentre I'inverter € in funzione. Fare

riferimento all'elenco dei parametri. Se si cerca di modificare tali parametri, il valore visualizzato non
cambia nonostante venga premuto il tasto di incremento o decremento.
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7. Monitoraggio

L'inverter V7 consente di monitorare varie condizioni, quali la corrente in uscita e lo stato de-
gli ingressi multifunzione. Questi parametri da monitorare sono identificati dal prefisso "U-".

Spia Esempio di

visualizzazione

Sequenza
tasti

Spiegazione

Accensione

Premere ripetutamente il tasto di selezione modalita fino
all'accensione della spia PRGM.

Premere 1l tasto di incremento o decremento per impostare
numero del parametro da monitorare.

Premere il tasto di invio.
i

Viene del

Premere il tasto di invio o di modalita.
Viene visualizzato il numero del parametro da monitorare.

N. Nome Descrizione
costante
U-01 Frequenza di riferimento Hz E possibile monitorare la frequenza di riferimento.
(FREF)" (Come FREF)
U-02 Frequenza di uscita Hz E possibile monitorare la frequenza di uscita.
(FouT)"! (Come FOUT)
U-03 Corrente in uscita A E possibile monitorare la corrente in uscita.
(louT)"! (Come 10UT)
U-04 Tensione di uscita \ E possibile monitorare la tensione in uscita.
U-05 Tensione c.c. Vv E possibile monitorare la tensione c.c. del circuito principale.
U-06 Stato dei terminali di ingresso | - E possibile monitorare lo stato dei terminali di ingresso del
circuito di controllo.
U-07 Stato dei terminali di uscita - E possibile monitorare lo stato dei terminali di uscita del
circuito di controllo.
U-08 Monitoraggio della coppia % E possibile monitorare il valore della coppia in uscita. Se e
selezionata la modalita di controllo V/f, viene visualizzato "----".
U-09 Storico errori (ultimi 4 errori) - Vengono visualizzati gli ultimi quattro errori.
U-10 Versione software - E possibile verificare la versione del software.
U-11 Potenza in uscita 2 KW E possibile monitorare la potenza in uscita.
U-12 Offset della frequenza Hz E possibile monitorare gli offset della frequenza.
U-14 Codice ASCII dal PLC - E possibile visualizzare il codice ASClII inviato dal PLC.
U-15 Errore di ricezione dati - E possibile verificare il contenuto degli errori di ricezione dei
dati di comunicazione MEMOBUS.
(Stesso contenuto del registro di trasmissione n. 003DH).
U-16 Retroazione PID % Viene immesso il 100 % della frequenza massima di uscita o
il valore equivalente.
U-17 Ingresso PID % +100(%), dove 100 %=frequenza massima di uscita.
U-18 Uscita PID % +100(%), dove 100 %=frequenza massima di uscita.
U-19 Polarizzazione della % +100(%), dove 100 %=frequenza massima di uscita.
frequenza di riferimento

*1 La spia di stato non & accesa.

*2 In modalita di controllo vettoriale viene visualizzato "---".
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Stato dei terminali di ingresso/uscita

: Il terminale S1 &
Il terminale S2 5
Il terminale S3 & "chiuso".
: Il terminale S4 & "chiuso".
: Il terminale S5 & "chiuso".
: Il terminale S6 & “chiuso".
: Il terminale S7 & “chiuso".
Non utilizzato

Stato dei terminali di uscita

[

Ve 24 4N
u—t Il terminale MA-MC & “chiuso”.
1: Il terminale P1-PC & "chiuso".

1: 1l terminale P2-PC ¢ "chiuso".

Non utilizzato

Visualizzazione errore di ricezione dati

Errore CRC

: Errore di lunghezza dati
Non utilizzato

Errore di parita

: Errore di overrun

: Errore di frame

: Timeout

Non utilizzato

I
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8. Errori e allarmi

(lampeggiante)

Si & verificato un blocco delle basi ester-
no.

Visualizza- Nome e significato dell'errore Possibile causa e soluzione
zione
dell'errore

ocC Sovracorrente Controllare l'uscita per rilevare eventuali cortocircuiti
La corrente in uscita supera del 250 % la |o errori di messa a terra. Il carico & troppo grande, ri-
corrente nominale dell'inverter durlo o utilizzare un inverter piti potente. Verificare i

valori di correzione nominale del motore rispetto
allinverter e allimpostazione V/f.

ov Sovratensione L'inerzia del carico & troppo grande e il motore & in
La tensione del bus in corrente continua |fase di rigenerazione. Aumentare il tempo di decele-|
ha superato il livello di rilevamento. razione (n020 o n022).

Collegare una resistenza di frenatura esterna e im-
postare il parametro n092 su 1. Controllare la resi-
stenza di frenatura e il cablaggio.

uv1 Sottotensione del circuito principale |Controllare la tensione e i collegamenti della rete di
La tensione del bus in corrente continua |alimentazione principale. Verificare che I'alimenta-
& inferiore al livello di rilevamento. zione utilizzata per l'inverter sia adeguata. Verificare

I'assenza di cadute di tensione o di erogazione nella
rete di alimentazione principale.

OH Surriscaldamento unita Fare riferimento alle istruzioni e ai suggerimenti di
La temperatura interna dell'inverter ha  |installazione contenuti nel manuale per l'utente.
superato i 110 °C. Controllare la ventola di raffreddamento (se installa-

ta). Verificare le caratteristiche V/f o ridurre la fre-
quenza portante.

oL1 Sovraccarico motore Controllare e ridurre il carico
L'inverter sta proteggendo il motore Verificare le caratteristiche V/f (Vmax e Fmax).
dal sovraccarico in base al valore %t cal-  |Aumentare !a velolcit.é di marcia del motore.
colato interamente a partire dall'imposta- |Aumentare i tempi di accelerazione/
zione del parametro n036. decelerazione.

EF Errore esterno Controllare il cablaggio dei terminali del circuito di
Si e verificato un errore esterno. controllo. Un ingresso digitale multifunzione & stato

impostato su 3 04.
E necessario disattivare il segnale di marcia prima di
ripristinare questo errore.

SER Errore di sequenza Verificare la sequenza per garantire che durante

(lampeggiante) [L'inverter ha ricevuto un comando di il funzionamento non venga inviato un comando
selezione della modalita locale/remota |di selezione della modalita locale/remota o un
o un segnale di selezione della prove- |segnale di selezione della provenienza come co-
nienza come comunicazione o circuito [municazione o circuito di controllo..
di controllo durante il funzionamento.
bb Blocco delle basi esterno Controllare il cablaggio dei terminali del circuito di

controllo. Un ingresso digitale multifunzione ¢ sta-|
to impostato su 12 0 13.

EF (lampeg-
giante)

Errore di sequenza
Si & verificato un errore di sequenza.

| segnali di marcia avanti e indietro sono stati atti-
vati contemporaneamente. Verificare la sequenza
per garantire che i comandi di marcia aventi e in-

dietro non vengano attivati contemporaneamente.

Nota: fare riferimento al manuale per |'utente per un elenco completo dei codici di errore.
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Guia Rapido
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. Terminais do circuito de controlo
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. Monitores

. Falhas e alarmes
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1. Instalacao

Dimensoées

6.4

(@

¥ OIMRON

Varispeed V7

IP65

45
260

45

®
165
240

2x PG12

3x PG25

143

Recomendagdes de

Tensdo Modelo Dimensdes (mm) alimentacdio
nominal vtz w H D MCCB (A) Fio (mm?)
BOP4-05 10 2
Monofasicas BOP7-05 20 3,5
200 VAC B1P5-05 20 55
B2P2-05 260 240 143 40 55
40P4-05 5 2
Trifasicas 40P7-05 5 2
400 VAC 41P5-05 10 2
42P2-05 10 2
43P0-05 20 2
44P0-05 20 2

PT2




Dimenso6es de montagem

¥ omRon
Varispeed V7

IP65

120

Condigées Ambientais

O V7 IP65 foi concebido para instalagao fora de um compartimento. O V7
IP65 deve ser instalado verticalmente, sobre uma superficie ndo inflamavel.

Temperatura ambiente: -10°C a +40°C
Localizagéo: no interior, (afastado de gases corrosivos ou poeiras)
Humidade: 95% ou menos (sem condensagao)
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2. Ligagoes

Cabos do Circuito Principal

Exemplo de variador
de 3 fases,

400V 0,55 kW

= Unidade do variador

Terminais do motor

Terminais do
Filtro de Entrada

Terminal
de terra

O V7 IP65 dispde de um filtro de entrada incorporado. O cabo de alimen-
tacdo deve ser ligado directamente nos terminais do filtro de entrada.

O cabo do motor deve ser ligado aos terminais U/T1, V/T2, W/T3 da
unidade do variador.
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Cabos do Circuito de Controlo (unidade de variador incorporada)

Reactor DG
(Opcional)

UMX

i Ukt do Rectinca
sobrecarga  de Frer
G0 terminal

monofésica. | L2y

Uiiizar Lo N,
- e ~ N Ligar a terra
5 1o TRl | N
. earero P et | >
g GRS 5o 3 TP
£ Foarme é tha 5% S FOERRT 5o—Ag
£ e 5o S5 ERRY MBY o L Saida de contacto
g Wulbpasso. °° multi-fungao 2
E | e bccese2 5 S TRl MY 250 VAC 1 A ou inferior
s [ s oy 30VDC: 1 A ou nferior
SW1NPN
v P1
- —ﬂ Em execugao
SC PNP} —
3. -
! D 1+ Saida do
Terminal d igegdol P2| Acoplador
damana do folografias
Enradapor Temde mp Multfungoss:
. Vi 500 — Frequency +48VDC, 50 mA
g — Agreed ou nferior
H 2 Wmﬁw
: m R .
< Deinigao de frequéncia | _! Vov
Gonsola dgital
riradas
mulfuncoes
analogicas
Robia Anatogico
Tl ] s e
. LT
VEMOBUS Resisteniadotrminl
RS desize Freguéncia  go mpuscs
Méx. 19,2 kbps (172,120 Ohm} v saida  Selecciondvel

-“—“' Blindado m Condutor de pares entrangados blindado

penas é fornecido o isolamento base (classe de proteccao 1, categoria Il para sobretensao)
para os terminais do circuito de controlo. Pode ser necessario isolamento adicional no produto
final para estar de acordo com os requisitos CE.

*1. A barra de curto-circuito deve ser removida quando ligar um Reactor DC
*2. Carga minima permitida: 5VDC, 10mA (como valor de referéncia)

Vista do Terminal de Controlo
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3. Terminais do circuito de controlo

Simbolo Nome Fungao Nivel do sinal
Entrada S1 Entrada Definida pelo parametro n50
multifuncdes 1 Predefinicdo Directo/Paragem Fotoacoplador
S2 Entrada Definida pelo parametro n51 Isolamento,
multifuncdes 2 Predefinicdo Inverso/Paragem 8 mA a 24 VDC
S3 Entrada Definida pelo parametro n52
multifungdes 3 Predgﬁni@io Falh? externa. Nota: A definigao
S4 Enlrgda . Deﬁnlda.pielo parametro n53 predefinida para
< gultlfungoes 4 Predefinicao Rearme de falha. estes terminais &
ntrada Definida pelo parametro n54
multifungdes 5 Predefini¢do Velocidade de NPN.
referéncia multi-step 3 L L
S6 Entrada Definida pelo parametro n55 Nao & necessaria
multifungdes 6 Predefinigao Velocidade de qualquer fonte de
referéncia multi-step 3 alimentagao
S7 Entrada Definida pelo parametro n56 externa.
multifungdes 7 Predefinicdo Comando da Eg%”@%”;t:r as
regulacgo ponto a ponto apresentadas na
SC Comum de entrada Comum de S1 até S5 pagina seguinte.
RP Referéncia de Sinal da entrada de trem de Max. 33 kHz
velocidade principal impulsos
da entrada de trem
FS Fonte de alimenta- Fonte de alimentagéo DC para 20mA a 12 VDC
¢ao da frequéncia utilizagao na frequéncia de
de referéncia referéncia
FR Entrada de frequén- Terminal de entrada para utili- 0a10VDC 20kQ
cia de referéncia zag&o da frequéncia de refe-
réncia
FC Comum da Comum para utilizagéo da 4220 mA
frequéncia de frequéncia de referéncia 0a20mA
referéncia
Saida MA Saida multifungoes:
NO Definida pelo parametro n57 Saida do relé
MB | Saidamultifungdes: | Predefinigao Falha max. de 1A a 30
NC VDC e 250 VAC
MC Comum de saida Comum para utilizagdo MA e
multifungdes MB
P1 Saida do Definida pelo parametro n58
fotoacoplador 1 Predefinicido RUNNING Saida do
P2 Saida do Definida pelo parametro n59 fotoacoplador,
fotoacoplador 2 Predefinicao max. de 50A a
FREQUENCY AGREED +48VDC
PC Comum da saida Comum de P1e P2
do fotoacoplador
AM Saida do monitor Definida pelo parametro n65
analégico Predefini¢éo frequéncia max. de 2mA de 0
de saida a 10VDC.
AC Comum do monitor Comum para utilizagéo de AM

analdgico
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Seleccionar o método de entrada

Quando ligar as entradas sequenciais (S1 a S7)
com transistor, rode o interruptor rotativo SW1
consoante a polaridade (comum 0V: lado NPN,
comum +24 V: lado PNP).

Definicao de fabrica: lado PNP

Seleccionar o método de entrada de sequéncia

Ao utilizar SW1, é possivel seleccionar a entrada tipo NPN ou PNP conforme mostrado abaixo.

=
@l

(Predefinicao)
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4. Operagao

Visor de apre-
sentagdo —_]|
de dados

Indicadores de
item do moniloTE

Teclas de
operagao

Aspecto

Nome

Fungao

Visor de apresen-
tacao de dados

Apresenta de dados importantes, tais como a frequéncia de refe-
réncia, a frequéncia de saida e valores dos parametros definidos.

Indicador FREF

E possivel monitorizar ou definir a frequéncia de referéncia quando este
indicador esta iluminado.

Indicador FOUT

E possivel monitorizar ou definir a frequéncia de saida do Variador quando
este indicador esta iluminado.

Indicador IOUT

E possivel monitorizar ou definir a corrente de saida do Variador quando
este indicador esta iluminado.

Indicador MNTR

Os valores definidos em U-01 até U-19 sao monitorizados enquanto este
indicador estiver iluminado.

Indicador F/R

E possivel seleccionar a direcgao o sentido de rotagdo quando este
indicador esta iluminado ao utilizar o Variador recorrendo a tecla RUN.

Indicador LO/RE

E possivel seleccionar o funcionamento do Variador utilizando a Consola
digital ou de acordo com os parametros definidos quando este indicador
esta iluminado.

Nota: S6 é possivel monitorizar o estado do indicador quando o Variador
estd em funcionamento. Qualquer entrada do comando RUN é ignorada
quando este indicador esta iluminado.

Indicador PRGM

E possivel monitorizar ou definir os parametros de n01 a n79 quando este
indicador esta iluminado.

Nota: enquanto o Variador esta em funcionamento, os parametros apenas
podem ser monitorizados e apenas alguns podem ser alterados. Quaquer
entrada do comando RUN ¢ ignorada quando este indicador esta iluminado.

Tecla de modo

Alterna entre os indicadores de itens do monitor e de definicdo em
sequéncia. O parametro que esta a ser definido é cancelado se esta tecla
for premida antes de introduzir a defini¢do.

Tecla de Incrementa os nimeros do monitor multi-fungdes, nimeros dos parametros
incrementar e valores de parametros definidos.
Tecla de Decrementa os nimeros do monitor multi-fungdes, nimeros dos parametros
decrementar e valores de parametros definidos.
Tecla Enter Introduz os nimeros do monitor multi-fungdes, niumeros dos parametros e
valores de dados internos ap6s definigao ou alterago.
RUN Tecla RUN Inicia o funcionamento do Variador quando esta a funcionar com a Consola
digital.
STOP Tecla STOP/ Para o Variador a menos que o parametro nO7 nao esteja definido para
RESET RESET desactivar a tecla STOP.

PT8




5. Passos de inicializagao

Os sete passos seguintes descrevem as operagdes minimas recomen-
dadas para permitir ao V7 controlar um motor ligado numa configuragdo
tipica, para permitir o funcionamento mais rapido no tempo mais curto:

Passo 1 - verificagdes iniciais
1-1) Verifique se a fonte de alimentagéo possui a tens&o correcta.
CIMR-V7TZB: Monofasica de 200 a 240VAC (Fio R/L1 e S/L2)
CIMR-V7TZ4: Trifasica de 380 a 460VAC
1-2) Certifique-se de que os terminais de saida do motor (U/T1, V/T2, W/T3) estao ligados ao motor.
1-3) Certifique-se de que os terminais do circuito de controlo e o dispositivo de controlo estéo ligados
correctamente.
1-4) Certifique-se de que todos os terminais de controlo estdo desactivados.

1-5) Defina o estado do motor para sem carga (ex.: sem estar ligado ao sistema mecanico)

Passo 2 - Ligar a fonte de alimentacéao e verificar o estado do visor
2-1) Ap6s realizar as verificagdes no passo 1, ligue a fonte de alimentagao.
2-2) Depois da ligagéo, é apresentado o seguinte ecra:

Indicador RUN: a piscar

Indicador ALARM: desligado

Indicadores de monitorizagdo/definigdo: FREF, FOUT ou |IOUT esta iluminado.

Visor de apresentagédo de dados: apresenta os dados correspondentes ao indicador iluminado.

Quando ocorre uma falha, os detalhes da falha séo apresentados. Neste caso, consulte o

manual do utilizador e tome as medidas necessarias.



Passo 3 - Inicializar os parametros

Para inicializar os parametros para os predefinidos de fabrica, defina o parametro n001 = 12.

Este procedimento parametriza o V7 para aceitar os comandos de ARRANQUE/PARAGEM
conhecidos por “controlo a 2 fios”, ou seja, 1 fio para o comando DIRECTO/PARAGEM do motor e
um fio para o comando INVERSO/PARAGEM do motor.

de teclas de visor

Ligado

Prima a tecla de modo repetidamente até que o indicador
PRGM fique iluminado.
Prima a tecla Enter. Sdo apresentados os dados de n001.

s

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de decrementar para
definir n001 para 12. O visor fica iluminado.

Prima a tecla Enter para que o valor definido seja introduzido e
o visor de apresentagdo de dados fique iluminado.

O ndmero do parametro é apresentado.

Em aprox.
1s.

EEEEEE

E

Passo 4 — Definir a corrente nominal do motor

Este parametro é utilizado para a fungéo térmica electrénica de detecgdo de sobrecarga do motor (OL1). Ao parametrizar
correctamente esta defini¢éo, o V7 protege um motor em sobrecarga de queimar.
Consulte a indicagao de corrente nominal (em amperes) na placa de identificagdo do motor e introduza estas informagoes

no parametro n036. O exemplo abaixo mostra a introdugéo de um valor de 1,8 A.

de teclas de visor

Apresenta o nimero do parametro.

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de decrementar até
que seja apresentado o parametro n036.
Prima a tecla Enter. Sdo apresentados os dados de n036.

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de decrementar para defi-
nir a corrente nominal do motor. O visor é apresentado a piscar.
Prima a tecla Enter para que o valor definido seja introduzido e
o visor de apresentagdo de dados fique iluminado.

O namero do parametro é apresentado.

Em aprox.
1s.

ElEEEEE
HElE

Passo 5 — Definir a frequéncia nominal do motor

Trata-se da frequéncia maxima de funcionamento do motor e permite ao V7 controlar de forma
correcta o motor.

Consulte a indicagdo de frequéncia nominal (em Hz) na placa de identificagdo do motor e introduza
estas informagdes no parametro n011
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Passo 6 — Definir o comando de operagao

Trata-se do método de comandos para arranque e paragem do motor (ou seja, 0 modo como o
Variador arranca e para o motor). As duas operagdes basicas sdo executadas utilizando as teclas
RUN e STOP/RESET na Consola digital ou utilizando umas das entradas multi-fungdes através dos

terminais do circuito de controlo.

Para definir o comando da operagéo, introduza o valor apropriado no parametro n003:
0 = As teclas RUN e STOP/RESET na Consola digital sao activadas.

1 = Entradas multi-fungdes através dos terminais do circuito de controlo.

O diagrama abaixo mostra como ligar um interruptor para arrancar/parar o motor na direcgéo directa
de funcionamento no “controlo a dois fios”. Defina o pardmetro n003=1. Para activar um interruptor
em separado para rotagéo inversa no terminal de controlo S2, defina o pardmetro n051=2, parametro

n050=1 (trata-se na realidade da predefinicéo de fabrica de n051 e n050).

wﬁo;AA—/ﬂ— ' ——()

FUNC '~ S1
DLR/EAHAGEM ff S2
SC

FUN
INV/PARAGEM

Passo 7 — Definir a frequéncia de referéncia

Trata-se do método de seleccéo da origem para o comando de velocidade do motor. A predefinicao
de fabrica destina-se a Consola Digital. A frequéncia de referéncia também pode ser dada a partir do
potenciémetro na consola digital, de um potenciémetro externo, uma saida analdgica a partir de um
PLC ou até 8 velocidades pré-programadas existentes no variador e seleccionadas através das
entradas multifungdes.

Por exemplo, para aceitar a frequéncia de referéncia de um potenciémetro externo ou de uma saida

analdgica de 0-10V a partir de um PLC, defina o pardmetro n004=2.

™
FS
(Ahmen(agéo
ey da definicao de
Frequéncia de frequéncia
referéncia da (0a+10V) 12 V, 20 mA)
velocidade
rincipal FC(OV)
princip: 2KQ
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Breve lista de parametros

Parametro
NO

Descri¢ao

Intervalo

Predefinigdo

n001

Acesso a parametros:

1: Acesso limitado a parametros
4: Acesso total a parametros
12: Inicializagao dos parametros

0a13

n002

Selecgdo do modo de controlo
0: Modo de controlo de V/F
1: Modo de controlo de vectores

n003

Comando Executar
0: Consola digital EXECUTAR, PARAGEM/
REARME

1: Executar/paragem de terminal de circuitos de
controlo

2: Comunicagdes (MEMOBUS)

3: Comunicagdes (opgéo)

n004

Seleccao de referéncia de frequéncia de
referéncia:

: Consola digital (potenciémetro)

: Frequéncia de referéncia 1 (n24)

Terminal do circuito de controlo (0 a 10V)
Terminal do circuito de controlo (4 a 20mA)
Terminal do circuito de controlo (0 a 20mA)
Terminal de circuitos de controlo
(referéncia Pulstrain)

Comunicagdes (MEMOBUS)

Circuito da consola digital (0 a 10V)

: Circuito da consola digital (4 a 20 mA)
Comunicagao (opgao)

aRrON=O

©X N

0a9

n011

Frequéncia maxima de saida

50 a 400Hz

50Hz

n012

Tens&o maxima de saida

0,1 a 255V (classe de 200V)
0,1a510V (classe de 400V)

200 (classe de 200V)
400 (classe de 400V)

n019

Tempo de aceleragéo 1

0,0 a 6000 seg

10 seg

n020

Tempo de desaceleracdo

0,0 a 6000 seg

10 seg

n024

Frequéncia de referéncia 1

0,0 a 400Hz

6Hz

n025-n031

Frequéncia de referéncia 2 -8

0,0 a 400Hz

OHz

Corrente nominal do motor

Em fung&o do modelo

0 a 150% da corrente de

n036 saida nominal do variador
n050-n056 |Entrada multifungdes (S1-S7) 0a35 -

no57 Saida multifungées (MA-MB-MC) 0az21 1

n066 Saida analégica multifungdes (AM-AC): 0a6 0

0: Frequéncia de saida (10V/Max, freq.)
1: Corrente de saida (10V/Corrente nominal
do variador)
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Frequéncia portadora

Em fung&o do modelo

1080 1 :g (2,5 - 10kHz)
(Proporcional a freq. de
saida)
n089 Corrente de frenagem por injecgao de CC 0 a 100% 50%
n090 Frenagem por injeccdo de CC na paragem 0,0 a 25,5 seg 0,5 seg
n091 Frenagem por injeccdo de CC no arranque 0,0 a25,5seg 0,0 seg
n092 Prevencao c_on_tra frenagem durante a 0,1 0
desaceleragao:
0: Activada
1: Desactivada
Nota:  Consulte o manual de utilizador para obter a lista completa.
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6. Lista completa de parametros

o A Y e Ne do para- Descrigao Definigéo
N g‘%{:gra Descrigao llijee Panllz?lac(; metro de fabrica
n001 Acesso a parametros 1 n022 Tempo de desaceleragéo 2 10,0s
n002 Selecgéo do modo de controlo 0 n023 Selecgdo da curva S 0
(Nota1, 4)
n003 Comando RUN 0 n024 Frequéncia de referéncia 1 (Fre- 6,00Hz
quéncia de referéncia principal)
n004 Frequéncia de referéncia 1 n025 Frequéncia de referéncia 2 0,00Hz
Selecgao
n005 Selecgio do método de paragem 0 n026 Frequéncia de referéncia 3 0,00Hz
n006 Execugo inversa nao permitida 0 n027 Frequéncia de referéncia 4 0,00Hz
noo7 Selecggo da tecla de paragem 0 n028 Frequéncia de referéncia 5 0,00Hz
noo8 Frequéncia de referéncia 1 n029 Frequéncia de referéncia 6 0,00Hz
Selecgdo em modo local
Fi énci feréncia 7 H.
1009 Definigio da frequéncia de 0 n030 requéncia de referéncia 0,00Hz
referéncia
Método da Consola Digital n031 Frequéncia de referéncia 8 0,00Hz
n010 Detecgo do contacto em falha da 0
Consola Digital n032 Frequéncia da regulagéo ponto a 6,00Hz
ponto
no11 Frequéncia de saida maxima 50,0H; o ) -
quendk " X “ n033 Limite superior da frequéncia de 100%
referéncia
n012 Tens&o max. 200V
(Nota 2) n034 |Limite inferior da frequéncia de 0%
referéncia
n013 Frequéncia de saida da 50,0Hz
tens@o maxima n035 Definir/visualizar a selecgéo da 0
unid. para frequéncia de referéncia
n014 Frequéncia de saida média 1,3Hz
(Nota 4) n036 Corrente nominal do motor (Nota 3)

015 F éncia de saida de tensé 12,0V
" n:ggi:encla © salda defensdo (Noté 24) n037 Selecgéo de protecgéo do motor 0
. termo-electronico

016 F éncia de saida mini 1,3H;
n requencia de saida minima (tha i) n038 Definigéo da constante temporal 8 min.
de prq!e_cgéo do motor termo-
n017  |Tenséo da frequéncia de saida 12,0V electrénico
ini Nota 2,4,

minima (Nota 2.4) n039 Sele_ccionar operag;é_o do 0
n018  |Selecgéio da definicéo da unidade | 0 ventilador de arrefecimento

de t d l Go/d |

r:géeompo @ aceleragaoidesacele- n040 Direcgéo da rotagéo do motor 0
no19 Tempo de aceleragéo 1 10,0s no41 Tempo de aceleragdo 3 10,0s
n020 Tempo de desaceleragéo 1 10,0s no42 Tempo de desaceleragéo 3 10,0s
no21 Tempo de aceleragdo 2 10,0s no43 Tempo de aceleragdo 4 10,0s
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N° do para- Descrigéo Definicao N° do para- Descrigéo Definigdo
metro de fabrica metro de fabrica
n044 Tempo de desaceleragéo 4 10,0s n064 Selecgao da detecgéo de perdas 0

da frequéncia de referéncia
no45 I[g?\‘ég‘ﬁféﬂ:gg”ggg ?;);?;er; " 0,00Hz n065  |Tipo de saida do monitor 0
UP/DOWN 2)
n066 Selecgdo de item do monitor 0
n046 Influéncia da frequéncia de refe- 0
&nci tervalo d | ao/
zgf,'ﬁ;}g,g’go"f‘cgmzna‘gf ﬁ',?fa © n067 Ganho do monitor 1,00
068 Ganho da frequéncia de referénci 100%
no47 'rgfr'\'éié;ﬁ? ;’; ﬁeqiéggign ggore‘jg 0 " anaar:égicg (ﬁfa%’f?e fensaodo *
operagao (comando UP/DOWN 2) operador)
n069 Ganho da frequéncia de referéncia 0%
n048  |Valor da influéncia da frequéncia | 0.0% analogico (enirada de tonego do g
geo r‘i,\e/fﬁrzncla (comando UP/ operador)
n049  [Nivel limite de oscilagso da fre- 1,0% no7o 532:;?: e do tempod 222[39?20”& 0:10s
?uenmadde Urgfggrwﬁ gv;alog\ca (entrada de tenséo do operador)
comando
- N no71 Ganho da frequéncia de referéncia | 100%
n050  |Selecgéo de entrada muiti- 1 analogico (entrada de corrente do
fungdes 1 (terminal S1) operador)
n051 Selecgdo de entrada multi- 2 n072 Influéncia da frequéncia de refe- 0%
fungdes 2 (terminal S2) réncia analdgico (entrada de cor-
rente do operador)
n052 Selecgéo de entrada multi- 3
fungdes 3 (terminal S3) n073  |Constante de tempo dofiltro dafre-|  0,10s
quéncia de referéncia analégico
n053 Selecgdo de entrada muilti- 5 (entrada de corrente do operador)
fungdes 4 (terminal S4)
n074 Ganho da frequéncia de referéncia|  100%
n054 Selecgdo de entrada multi- 6 do trem de impulsos
fungdes 5 (terminal S5)
n075 Influéncia da frequéncia de refe- 0%
n055 fSeIeE:(;ézcg3 ?te engra??S g;ulti- 7 réncia do trem de impulsos
ungdes 6 (terminal
n076 Constante de tempo de filtro da 0,10s
n056 f39|9§§5°75(? en@radlasr;)ulﬁ- 10 frequéncia do trem de impulsos
fungdes 7 (terminal
n077 Fungao de entrada analdgica 0
n057 Selecggo da saida multi-fungéo 1 0 multi-fungdes
n058 Selecgéo da saida multi-fungéo 2 1 no78 Eﬁzliecgcﬁ\%ﬁ?fjégeie enirada ana- 0
lecca i Iti-funcai 2 n079 Valor de influéncia da frequéncia 10%
n059 Selecgdo da saida multi-fungéo 3 de referéncia (FBIAS) o
n060 Ganho'da frequéncia de referéncia 100% n080 Selecgéo da frequéncia da porta- (Nota3)
analégico dora
n061 |Influéncia da frequéncia de refe- 0% n081  |Perda de poténcia temporéria 0
réncia analogico Método Ridethrough
no62 %‘jﬁ]ﬁz ﬂi trzrfr;[r)gndc?aﬁgac;&riﬁa 0,10s n082  |Tentativas de repeticio automatica 0
n063 Detecgdo SI-TV7 W-DT 0 n083 Frequéncia de salto 1 0,00Hz
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Ne do para- Descrigéo Definigéo Ne do para- Descrigao Definigao
metro de fabrica metro de fabrica
n084 Frequéncia de salto 2 0,00Hz n106 Patinagem nominal do motor (Nota3)
n085 Frequéncia de salto 3 0,00Hz n107 Resisténcia da fase do motor (Nota3)
n086 Intervalo de frequéncias de salto 0,00Hz n108 Indug@o de fuga do motor (Nota3)
n087 Selecgdo da fungéo de tempo de 0 n109 Limitador de tens&o de 150%

operagao cumulativo compensagcao de binario
n088 Tempo de operagdo cumulativo OH n110 Corrente sem carga do motor (Nota3)
n089 Corrente de frenagem por injecgéo 50% ni11 Ganho de compensag&o de 0,0s
le DC patinagem (Notad)
n090 Tempo de frenagem por injecgdo 0,5s n112 Constante de tempo de 2,0s
de DC na paragem compensagao de patinagem (Notad)
n091 Tempo de frenagem por injecgao 0,0s n113 Compensagéo de patinagem du- 0
de DC no arranque rante a operagdo de recuperagao
n092 Preveng&o contra paragem 0 n114 Contador de detecgdo do BUS 2
durante a desaceleragao SI-TV7 W-DT
n093 Nivel de preveng&o contra 170% n115 Prevengéo contra paragem acima 0
paragem durante a aceleragdo da velocidade base durante a
operagao
n094 Nivel de prevengéo contra 160%
paragem durante a operagao n116 Tempo de aceleragdo/desacelera- 0
G&o durante a preveng&o contra
n095 Nivel de detecgéo de frequéncia 0,00Hz paragem
— . n117 Selecgao de fungdo de perda de 0
n096 Detecgdo de excesso de binario 0 binario 1
Selecgdo da Fungdo 1
— _ _ n118 Nivel de detecgéo de perda de 10%
n097 Fungao de selecgdo de detecgao 0 binario
de excesso/perda de binario 2
) — n119 Tempo de detecgdo de perda de 0,1s
n098 Nivel de detecgéo de excesso de 160% binario
binario
n120 Frequéncia de referéncia 9 0,00Hz
n099 Tempo de detecgéo de excesso de 0,1s
binario
n121 Frequéncia de referéncia 10 0,00Hz
n100 Selecf;éq de guarda retencéo da 0
frequéncia de salda n122 Frequéncia de referéncia 11 0,00Hz
n101 Tempo de desaceleracéo da pes- 2,0s
quisa de velocidade n123 Frequéncia de referéncia 12 0,00Hz
. - - N
n102 g‘e'vve;g;ggg:@" de pesquisa 150% n124  |Frequéncia de referéncia 13 0,00Hz
n103  |Ganho de compensagéo do binario| 1,0 n125  |Frequéncia de referéncia 14 0,00Hz
n104  |Constante de tempo de 0,3s n126  |Frequéncia de referéncia 15 0,00Hz
compensagao do binario (Notad)
n105 Perdas no entreferro na (Nota3) n127 Frequéncia de referéncia 16 0,00Hz

compensagao do binario
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Ne do para- Descrigao Definigéo N° do para- Descrigao Definigao
metro de fabrica metro de fabrica
n128 Selecgéo do controlo PID 0 n150 Selecgéo da frequéncia de saida 0

do monitor de impulsos
n129 Ganho de realimentagéo do PID 1,00 n151 Detecgao de expiragio de tempo 0
do MEMOBUS
n130 Ganho proporcional (P) 1,0
n152 Frequéncia de referéncia do 0
K [EMOBUS e unidade de monitori-
n131 Tempo de integragéo (1) 1,0s zag&o de frequéncia
P n153 Enderego secundario do 0
n132 Tempo de derivagéo (D) 0,00 MEMOBUS
n133 Ajuste de calibragio do PID 0% n154 Selecgdo do BPS do MEMOBUS 2
n134 Limite superior dos valores de 100% n155 Selecgdo de paridade do 0
integragéo MEMOBUS
n135 Constante de tempo de atraso 0,0s n156 "Tempo de espera de transmissado 10ms
principal de saida do PID
n136 Selecgdo da detecgdo de perda de 0 n1s7 Controlo RTS 0
realimentagdo do PID
n158 Tensdo maxima (2° motor) 200V
n137 Nivel de detecgdo de perda de 0% (Nota 2)
realimentagdo do PID
- n159 Frequéncia de saida Frequéncia 12,0V
n138 Tempo de detecgdo de perda de 1,0s de saida (2° motor) (Nota 2,3)
realimentag&o do PID
N N n160  |Frequéncia de saida minima 12,0V
n139 Selecgao de ajuste automatico 0 (2° motor) (Nota 2,3)
n140 Frequéncia de saida maxima 50,0Hz n161 CzclJ)rrente nominal do motor (Nota 2.3)
(2° Motor) (2 motor)
n141 Selecg@o do termistor do PTC 0 n162 Pz:tmagem nominal do motor (Nota 2,3)
(2° motor)
n142 Temporizador do filtro de 02s n163 Ganho de saida do PID 1,0
temperatura do motor
Anc n164 Selecgdo do valor de 0
n143 Iéﬁ:rgggs vezes a sequéncia de 0 realimentacgo do PID
iopAn n165 Selecgao da protecgao de sobrea- 0
n144 S;ggré rnno aumento da distancia de 1,00 quecimento da resisiéncia de fre-
nagem de montagem externa 8
n145 Selecgdo bidireccional 0 ~
n166 Nivel de detecgéo de fase em 0%
malha aberta de entrada
n146 Selecggo de calibragéo de 0
frequéncia n167 Tempo de detecgéo de fase em 0Os
malha aberta de entrada
n147 Frgq_uéncia de saida de tensdo 50,0Hz
maxima (2° motor) n168  [Nivel de deteccgo de fase em 0%
malha aberta de saida
n148 Memorizaggo de parametros com 0
detecgdo de UV n169  |Tempo de detecgao de fase em 0,0s
malha aberta de saida
n149 Escalonamento da entrada por 2500
trem de impulsos (25kHz)
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N° do para- Descrigéo Definigéo
metro de fabrica
n170 Selecgéo de operagdo do 0

comando ENTER (comunicagdo
MEMOBUS)
n171 Limite superior da influéncia da 0,0%
frequéncia de referéncia (comando
UP/DOWN 2)
n172 Limite inferior da influéncia da 0,0%
frequéncia de referéncia (comando
UP/DOWN 2)
n173 Ganho proporcional da frenagem 83
de injecgao de DC (0,083)
n174 Constante de tempo integral de 25
frenagem de injeccéo de DC (100ms)
n175 Selecgdo para reduzir a frequéncia 0
da portadora a baixa velocidade (Nota 5)
n176 Selecgéo da fungdo de copia da rdy
da constante
n177 Proibigdo da selecgéo de leitura da 0
constante
n178 Histérico de falhas -
n179 N° de verséo de software -

Entradas da multi-funcéao
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Valor Fungao

2 Inverso/Parar

3 Falha externa (NO)

4 Falha externa (NC)

5 Reposi¢éo de falha

6 Referéncia multi-passo 1

7 Referéncia multi-passo 2

8 Referéncia multi-passo 3
10 Comando por impulsos
12 Base block externo (NO)
13 Base block externo (NC)
17 Selecgao local/remota

Nota:

conjuntos de valores

Nota: Consulte o manual do utilizador
para obter uma lista completa

1.

Nao inicializado por constante de
inicializagéo.

O valor superior da gama e as
definigdes de fabrica sdo multiplicados
por 2 para a classe de 400V.

Varia consoante a capacidade do
Variador. Consulte o manual do
utilizador.

Quando ¢ alterada a selecgéo do
modo de controlo (n002), a definicdo
de fabrica corresponde a do modo de
controlo. Consulte o0 manual do
utilizador.

Activado (1) para Variadores

de 5,5 kW e 7,5 kW

Saidas da multi-fungao

Valor
0
1
2
6
12
13
15

Funcgao

Saida da falha

Durante a saida

Negociagao de frequéncia

Excesso de binario a ser monitorizado (NO)
Modo run

Variador pronto

Tensé&o em falta

Funcgodes de saida analégica

Valor
0
1

Fungao
Frequéncia de saida
Corrente de saida

Consulte o manual de utilizador para obter as listagens completa de



Exemplo de definicdo de parametros

—

Em aproximadamente1s

Sequéncia
de teclas

Indi-
cador

Exemplo de visor

Explicagao

Tigado

Prima a tecla de modo repetidamente até que o
indicador PRGM fique iluminado.

Ulilize a tecla de incrementar ou a tecla de
decrementar para definir o numero do parametro.

Prima a tecla Enter.
Sao apresentados os dados do numero de parametro
seleccionado.

]

Utilize a tecla de incrementar ou a tecia de
decrementar para definir os dados. Nesta altura, o
visor comega a piscar.

Prima a tecla Enter para que o valor definido seja
introduzido e o visor de apresentagao de dados fique
iluminado. (consulte a nota 1)

Em aprox.
1s

HEIEIEIEIEE

O nimero do parametro & apresentado.

Nota 1: Para cancelar o valor definido prima a tecla de modo. O parédmetro é apresentado.

Nota 2: Nao é possivel alterar determinados parametros quando o Variador estd em funcionamento.
Consulte a lista de parametros. Quando tentar alterar estes parametros, o visor de apresentagao de
dados néo se altera ao premir na tecla de incrementar ou na tecla de decrementar.
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7. Monitores

O V7 permite monitorizar varias condi¢des, tais como a corrente de saida e o estado das
entradas multi-funcées. Estes monitores estdo indicados com "U-".

Sequéncia
de teclas

Indi-
cador

Exemplo de visor

Explicagao

Tigado

u-ol

Prima a tecla de modo repetidamente até que o
indicador PRGM fique iluminado,

Ulilize a tecla de incrementar ou a tecla de
decrementar para definir o nimero do monitor.

Prima a tecla Enter.
Sao apresentados os dados do nimero do monitor

Prima a tecla Enter ou a tecla de modo.
0O nimero do monitor 6 apresentado.

N°da Nome Uni- Descrigao
constante dade
U-01 Frequéncia de referéncia Hz E possivel monitorizar a frequéncia de referéncia.
(FREF)"! (idéntica a FREF)
U-02 Frequéncia de saida Hz E possivel monitorizar a referéncia de saida.
(FouT)"! (Idéntica a FOUT)
U-03 Corrente de saida A E possivel monitorizar a corrente de saida.
(ouT)! (Idéntica a IOUT)
U-04 Tensao de saida E possivel monitorizar a tensdo de saida.
U-05 Tensao DC E possivel monitorizar a tensdo DC do circuito principal
U-06 Estado do terminal de - E possivel monitorizar o estado do terminal de entrada dos
entrada terminais do circuito de controlo
u-07 Estado do terminal de - E possivel monitorizar o estado do terminal de saida dos
saida terminais do circuito de controlo.
U-08 Monitor de binario % O valor do binario de saida pode ser monitorizado. Quando o
modo de controlo V/f esta seleccionado, é apresentado “----".
U-09 Historico de falhas - E apresentado o histérico com as Ultimas quatro falhas.
(4 ultimas falhas)
U-10 N° de versao de software - E possivel verificar o n° de versao de software.
U-11 Poténcia de saida? KW A poténcia de saida pode ser verificada.
U-12 Monitor de calibragdo de Hz E possivel monitorizar as calibragdes de frequéncia.
frequéncia
U-14 Cadigo ASCIl do PLC - E apresentado o cédigo ASCII do PLC.
U-15 Erro de recepgao de dados - E possivel verificar o conteudo do erro de recepgao de dados
de comunicagdo de MEMOBUS.
(O contetdo do registo de transmissao n° 003DH & idéntico)
U-16 Realimentagao do PID % Entrada 100(%) Frequéncia de saida maxima ou equivalente.
U-17 Entrada PID % +100(%). Onde a frequéncia de saida maxima =100%
U-18 Saida PID % +100(%). Onde a frequéncia de saida maxima =100%
U-19 Monitor de influéncia da % +100(%). Onde a frequéncia de saida maxima =100%
frequéncia de referéncia

*1 O LED do indicador de estado néo esté ligado.
*2 Quando estiver no modo de controlo de vector, é apresentado "---“.
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Estado do terminal de saida/entrada

Estado do terminal de entrada
INERENN]

(ARXRERX]

—

: O terminal S1 estd “fechado”.
O terminal S2 esté “fechado”.
O terminal S3 esté “fechado”.
O terminal S4 esta “fechado”.
O terminal S5 esta “fechado”.
O terminal S6 esta “fechado”.
O terminal S7 esté “fechado”.
Nao utilizado

Estado do terminal de saida

[
XXX
 — 1: O terminal MA-MC esta “fechado”.
1: O terminal P1-PC estéa “fechado”.

1: O terminal P2-PC esta “fechado”.

Nao utilizado

Visor de erro de recepgao de dados

[ I N |
VO Ve VN T
T 7 A 1: Erro de CRC
1: Falha no comprimento dos dados
1: N&o utilizado
l—————————————— 1:Erro de paridade
1: Erro de sobreposigao
1: Erro de estrutura
1

: Tempo excedido
Nao utilizado
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8. Falhas e alarmes

Visor de Designacdo e significado da falha Causa provavel e medida a aplicar
falhas

oc Sobrecorrente Verifique se ocorreu um curto circuito na saida
A saida de corrente é superior a 250% |ou uma falha na ligagéo a terra. Existe demasi-
da corrente nominal do variador. ada carga, reduza a mesma ou utilize um Varia-

dor mais potente. Verifique a corrente nominal
FLA do motor em comparagéo com a definida
no variador e a definicdo de V/F.

ov Sobretensao A inércia da carga é demasiado grande e o mo-
A tensdo do bus DC excedeu o nivel |tor estd em regeneragdo. Aumente o tempo de
de detecgéo. desaceleragédo (n020 ou n022).

Ligue uma resisténcia de frenagem externa e
defina n092 para 1. Verifique a resisténcia de
frenagem e as ligagdes.

uv1 Subtenséao do circuito principal Verifique as ligagdes e a tenséo de alimenta-

A tensao do bus DC encontra-se abai- |¢d0. Verifique se esta a ser utilizada a alimenta-
xo do nivel de detecgéo. ¢ao adequada ao Variador.
Efectue a monitorizagéo relativamente a inter-
rupgdes ou falhas de energia.

OH Unidade sobreaquecida Consulte o manual para obter directrizes e re-
A temperatura no interior do variador |comendagdes de instalagéo. Verifique o ventila-
excedeu os 110°C dor de arrefecimento (se aplicavel). Verifique as

caracteristicas de V/f ou reduza a frequéncia da
portadora.

oL1 Sobrecarga do motor Verifique e reduza a carga.

O variador esta a proteger o motor Verifique as caracteristicas de V/f (Vmax e
contra sobrecarga, com base num cal- |Fmax). Aumente a velocidade de funcionamen-
culo I2T interno utilizando a definigio |to do motor. Aumente os tempos de aceleragao/
n036 desaceleragéo.

EF Falha externa Verifique a cablagem do terminal de controlo.
Deu entrada uma falha externa. Uma entrada digital multi-fungao foi definida

para 3 ou 4. O sinal de Run tem de ser removi-
do antes da reposigéo.

SER Erro de sequéncia Verifique a sequéncia e certifique-se de que o

(a piscar) |O variador recebeu o comando de se- [comando de selecgdo LOCAL/REMOTO ou de
lecgdo LOCAL / REMOTO ou o sinal [circuitos de comunicagéo/controlo ndo sao defi-
do comando de selecgdo de circuitos |nidos durante o funcionamento.
de comunicagao/controlo durante o
funcionamento.

bb Base block externo Verifique a cablagem do terminal de controlo.

(a piscar) |Deu entrada um comando de Base Foi definida uma entrada digital multi-fungdes
block externo. para 12 ou 13.

EF Erro de sequéncia Foi aplicado simultaneamente um sinal de fun-

(a piscar) |Ocorreu um Erro de Sequéncia. cionamento directo ou inverso. Verifique a se-

quéncia e certifique-se de que o funcionamento
em DIRECTO e INVERSO nao estéo definidos
ao mesmo tempo.

Nota: Consulte o manual de utilizador para obter as listagens de cédigos de falhas
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1. MoHTax

Pasmepbl
6.4
W(©) 0) o)
o [
¥ OMRON
Varispeed V7
IP65
| of
@ 9 | €3
1 )
® (©] (o)
45 45
260 143
2x PG12
3x PG25
Paamepbl (Mm) PekomeHayemble HoMUHanb!
I} B T ABTOM. 2
HomuHansHoe Mogenb BBIKN Mposog (Mm?)
HanpsxeHne V7TZn . J'IIATO.M
xopnyce (A)
2
OpHochasHoe 3,5
200 B~ 55
40 55
20P4-0 280 240 143 4
TpexdasHoe 240P7-0: B
400 B~ 21P5-0 5
42P2-0 0
43P0-0 0
44P0-05 0
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MoHTaxHble pa3mepbl

¥ omRon
Varispeed V7

IP65

120

OkpyxaloLue ycrnoBus

V7 IP65 npegHa3HayeH Ans MOHTaxa BHe wkada. V7 IP65 cnegyet
KpenuTb B BEPTUKaNbHOM MOMOXEHUN HAa OCHOBaHWUW N3 HEFOPHYEro
martepuana.

Okpyxatowas Temnepatypa: ot -10°C go +40°C

PasmelieHne: B NMOMeELLEHNM (NpU OTCYTCTBUM arpeccuBHbIX
rasos, nbinun u T.n.)
BnaxHocTb: 95% unu meHblue (6e3 KoHaeHcauun)
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2. MNopgknioyeHue Uenen

MooknioYeHne cMnoBbIX Lenen
Mpumep: 3-thasHbin

VHBEPTOP,
400 B, 0.55 kBT

| WHBepTop

Knemmbl nutaHmua
npuratena

Knemmbl  _—|

BXOAHOTO hunbTpa

Knemma
3a3emieHuA

L2
L3 \
PE 1

B V7 IP65 npegycMoTpeH BCTpPOeHHbI BXxoaHon dunetp. Kabenb
3MNEeKTponuTaHusa crnegyeT NOACOEAUHATbL HEeMOCPEeACTBEHHO K Knemmam

BXOAHOro counestpa.
Kabenb nutaHus asuratens OOMKeH noacoeanHsaTbes K knemmam U/T1,
VIT2, W/T3 nHBepTOpa.



MopkntoyeHme Leneit cxembl ynpaBneHna (BCTPOEHHbIA MOAYNb MHBEPTOpA)

[lpoccens ROCT. T0KA  Tannosoe

(onun) pene Topoamoi peacTop
v o‘ Y Yﬁbx teperpy A
nepewwa‘
Bemp. mwu,vp -----
Hanpammnmw anexrponuatn | +2 +
RIL1
Tipw +<pasron
HanpRX@HHM 5/L2
yenonss. Lu N
ma

f o R Ny L sasennewe
: o — ST | N
i o X sofEg |
§ by B o) 5 s TTR]
N I o [
H Kouanaa | suope MB M HKUMOHANBHBIR
5| g ot bS] Soua . Worodyups
£ s bR e, et
2 ovaa o ot oo A i werse
— ST 3082 1 A werwie
SW1NPN
“aav p1
B 0 pasora (xox')
sc_ ew —
. ¥ ind
= D roua | 7T
Tonkmosewa | P2) ssion oo

= rpana Semson
. Vi 5108 e = ey
H S o — Comaconane | ineveiase
13 frac ) = Somac
g R eryome s
$ T e w
H T c
H J,FIP ﬁé ko 2w g0

MotenuoneTp
‘sanaHuA vacToTH!

ov.

Linchposan nanens yrpasnennagz|

Mhorodmaonaneii
avarorosh BXO1

—

i s AManoroeaM Beixon
T |;3> > S
- RRIOK
o5 12 Bunomian  Anmosst

RS »
Nove. 703 x6Tlc Om"w ‘"BW""" wacrora oo,

OKpaH1poBaHHbIit kabenb OKpaHupoBaHHaA BUTaA napa

s
)

[InA KNemMm cxembl ynpaeneHus npe/:lycMoTpeHa Tonbko 6a30Ban U3OMALMA (KNacc 3awmTsl 1,

KaTeropuA 3awWuThl OT NepeHanprxenua Il). [nA obecnieyeHna cooTeeTcTBUA TpeGosaHnAm CE

B KOHEYHOII CUCTEME, BO3MOXHO, NOTPeByeTCA NPeaycMoTPeTh ONONHNTENbHYIO N30NALMIO.

*1. MpU NOAKMIOHEHNM APOCCENA MOCTOAHHOTO TOKA CIeAYeT CHATb NepembIHKy.
*2. MuHMManbHaa aonyctuman Harpyaka: 5 B=, 10 MA (OpueHT. 3HaueHue)

@- JMC] CONTACT QUTPUT
[

Bua knemm cxembl ynpasnesua
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3. Knemmbl cxembl ynpaBrieHuUs

O603Hau. |HaaBaHme DyHKLMS YpoBeHb curHana
Bxoa S1 MHorodyHKUWOHaNbHbI Bbibupaetcs napametpom n50
Bxof 1 DyHKUMS No ymonyaHuio: Bnepen/Cton [Bbixoa ¢ ONTPOHHO
82 MHOroyHKLMOHaNbHBIA Bbibupaetcst napameTtpom n51 passsiakoi
Bxof 2 PyHKums no ymonyaHuio: Brepeg/Cron (g A npu 24 B=
S3 MHoroyHKUMOHaNbHLIN BbibypaeTcst napameTpom n52
BxoA 3 DYHKLMS N0 yMONYaHmio: BHeLwHsis Mpumedarme: Mo
owmbka. YMOMNYaHu1o Ans 3TUX
S4 MHOrO(yHKUMOHaNbHBIA Bbi6upaeTca napameTpom n53 BLIXOJ0B BbIGPAH TN
Bxoa 4 DyHKLMS Mo ymonyaHuo: Copoc NPN.
oLmMBKM.
S5 MHorodyHKLVOHanbHbI Bbibupaetcs napametpom n54 BHELUHWIA UCTOUHUK
Bxoq 5 DyHKUMSI Mo ymonyaHuio: Komanaa 1 MUTaHWA He TpeByeTen
BbIGOpa Npe/lyCTaHOBMEHHOI CKOPOCTH YETCR.
= CxeMbl MOAKMIoYeHNs
S6 MHoroyHKLMOHaNBLHLIN Bei6upaetca napametpom n55
Bxon 6 OyHKUys N0 ymonuaHuio: Komarpa 2 |MPYBEACHBI Ha
BbIGOpa NpeaycTaHoBMEHHOM ckopocTy |CNEAYtoLLEeN CTpaHuLe.
s7 MHoroyHKUMOHaNbHbIA BbiGupaeTcsi napameTpom n56
Bxop 7 DyHKLMS N0 yMonyaHmio: KomaHaa
"TectoBbii xoa" (JOG).
SC O6Lwas uenb avckpeTHblx  [OBLas uenb ans Bxoaos S1 ... S7
BXO[I0B
RP MMnynbCHbI BXOA 3aaaHust |Bxoa Ans curdana umnynsCHom Makc. 33 kl'y
OMOPHOI CKOPOCTY nocreAoBaTenbHocTY
FS MuTaxve Bxoaa onopHomn HanpspkeHne nuTaHWs NOCTOSHHOrO 20 MA npn 12 B=
4acToTbl TOKa /NSl aHaroroBoro BXoja 3aaHust
OMNOPHOW YaCcTOTbI
FR Bxop onopHoii YactoTbl AHaroroBblii BXog, 3aaaHusi onopHort (0 ...10 B=, 20 kOm
4aCTOTbl
FC O6Lwan uenb Bxoaa O6Lwas Lienb BXoAa OrMopHoM YacTotel (4 ... 20 MA
OMNOPHOW YaCcTOTbI 0...20 MA
Bbixoa MA MHoroyHKLIMOHaNBHBLIN
BbIXOZ}; HOPM. Pa30OMKH. Bbibupaetcs napameTpom n57 PeneiiHbIii BbIxoa
MB MHOTOChYHKUMOHAMBHBIA DYHKUMS NO YMOMNHYaHWIO: makc. 1 A npu 30 B=
BLIXOZ: HOPM. 3aMKH. HeucnpaBHocTb (oLwmbka) n 250 B~
MC ObLwas Lenb O6Las uenb Bbixonos MA n MB
MHOrOChyHKLIMOHAMBHBIX
BbIXO[I0B
P1 OnNTPOHHBI BbIxoA 1 BbibupaeTtcs napametpom n58
DYHKLMSI MO ymonyaHuio: ViHeepTop B (BbIxoz C ONTPOHHO
pabote (RUNNING) passsiakon, makc. 50 A
P2 ONTPOHHBIN BbIX0A 2 BriGupaeTcst napameTpom n59 npu +48 B=
DYHKLMSI O YMONYaHMIO:
Yacrota cornacosaHa
PC O6Lwas Lenb onTPOHHbIX O6wwasn uenb Bbixogos P11 P2
BbIXO[I0B
AM AHaroroBbIv BbIXOA Bbibupaetcs napameTpom né5
KOHTponst DYHKLMS N0 YMOMUaHMIO: Makc. 2 MA npu
BbixogHas yacTtoTa HanpsbkeHn 0 ... 10 B=
AC O6Lwas Lenb aHanorosoro  |O6Las Lenb Bbixoga AM

BbIXO4a KOHTpOns
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HacTtpoika BxogoB

Ecnn k auckpeTtHbIM Bxogam (ST ...
MOAKI0YaETCA YCTPOUCTBO
C TPaH3UCTOPHbIM BbIXOAOM,
YCTaHOBWTE NOMNAPHOCTb C MOMOLLLIO
noBOpoTHOro nepekntoyatena SW1 (obwana |
uenb 0B: NPN, o6uwas uenb +24 B=: PNP).
McxonHoe (3aBoackoe) 3HadveHne: NPN

S7)

Bbl60p cnoco6a BBoAa AUCKPETHbIX CUrHanoB

C nomowbio nepeknioyatenn SW1 MoxHo BbIGpaTh TN AUCKPETHbIX BX0A0B (NPN unu PNP).

SR
|
i

(Monoxetve no ——a
el ;K l

YMONYaHHIo)
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4. OpraHbl ynpasrneHus o
i pronnein Y Norsr
mu HAM ka u“ " Vinaukatopel
Konrponwpyewﬁc
napameTpoB
Knasuiwm
HacTponku/
ynpaBnexva
BHelHui BuA HassaHue DyHKUUA
VHbopMaLIMOHHBIN OToBpaxeHue 3Ha4eHin COOTBETCTBYIOLLWX NapamMeTpoB, Hanpumep,
Avcnnei OMOPHOI YACTOTbI, BLIXOAHOM YacTOTb! U HACTPaMBAEMbIX NapamMeTpoB.
WHaukaTop FREF Korga cBEeTUTCS 9TOT MHAMKATOP, MOXHO KOHTPONMPOBAaTbL UMK
HacTpauBaTk OMOPHYIO YacToTy.
WHaukaTop FOUT Koraa cBeTuTCA 3TOT MHAMKATOP, MOXHO KOHTPONMPOBATL BbIXOAHYHO

4acToTy MHBEPTOPA.

Whpukatop IOUT

KOI'Aa CBETUTCS 3TOT MHAMKATOP, MOXHO KOHTPONMpOBaTb EleOﬂHOIZ
TOK UHBEPTOPA.

Wnpukatop MNTR

Koraa cBeTuTCA 3TOT MHAMKATOP, KOHTPONMPYIOTCS 3HAYeHNS
napametpos U01 ... U19.

Whpukatop F/IR

Korna CBeTUTCs 3TOT UHAMKATOP U UIHBEPTOP YNPaBrAeTCs KnasuLLei
RUN, MoxHO BbIGpaThb HanpasneHve BpalLeHus.

Wnaukatop LO/RE

Koraa CBETUTCS 3TOT MHAWKATOP, MOXHO BbIOpaTh NGO yrpaBrieHine
VHBEPTOPOM C NoMoLLbto LindpoBoit naHenu ynpaenexust, iuéo paboty
VHBEPTOPa B COOTBETCTBM C HACTPOEHHLIMI NapamMeTpamu.
Mpumeyanme: Korna uHBepTop pabotaeT B pexumMe yrnpasneHus asura-
Ternem, COCTOsIHIE 3TOrO UHAMKATOPA U3MEHTH Herb3ast. Koraa ceeTutcst
9TOT MHAVKATOP, KOMaHb!, NocTynatoluye Ha Bxog RUN, UrHOpUpyHoTCL.

WHavkatop PRGM

Koraa CBETUTCS 3TOT MHAWKATOP, MOXHO HaCTpauBaTh Wi
KOHTpONMpoBaTk napameTpbl N01 ... n179.

Mpumeyanme: Korna uHeepTop pabotaeT B pexuMe yrnpasreHus asura-
Tenem, napameTpbl MOXHO TONbKO OToGpaxaTs. VI3MeHsiTb MOXHO
TOMBKO HEKOTOPbIE 13 HX. KOra CBETUTCS STOT MHAMKATOP, KOMaHbI,
noctynatoLme Ha Bxoa RUN, urdopupytotes.

Knaswwwa BeiGopa
pexvma

TlocneaoBaTenkHbI Nepebop HAMKATOPOB HAaCTPOWMKIA 1 KOHTPORSt
napameTpoB. ECnu 3HaueHue, BbIbpaHHOe Anst napameTpa, He Gbino
noATBepXaeHO knasuLueit "BBoa", U HaxaTa aTa knaswiua, BbibpaHHoe
3HaveHue byaeT OTMEHEHO (He BCTYNUT B CUIy).

Knasuwa YBenuieHne Homepa npy BeIGOPE KOHTPONMPYEMOTo Ui
yBenu4eHns HacTpauBaemoro rnapameTpa, a Takke YBEnMIeHne 3HaueHus npn
3HaveHus HacTpoiike napameTpa.

Knasuwua YMeHbLLEHWe Homepa npu BbIGOPE KOHTPONMPYEMOro Unn

y Hac 0r0 NapameTpa, a Takke yMEHbLLEHNE 3HAYEHIS Mpu
3HaYeHust HacTpoiike napameTpa.

Knaeuwwa BBoga

MoaTeepxaeHme (BB0A) HOMepa Npy BbIGOPE KOHTPONMPYEMOro Un
HacTpavBaeMoro napameTpa, a Takke NoATBePX/AeHNE BbIGPaHHbIX
VNN U3MEHEHHBIX 3HAUEHMIA BHYTPEHHNX NapameTpoB.

Knasuiwa RUN Banyck nHBepTopa (gBuratens), koraa oH ynpaensietca ¢ Lindposon
naHeny ynpasreHusi.
STOP Knaswwa STOP/ MpekpalleHure paboTbl MHBEPTOPA (ABUraTenNs), eCNv Knaeuwa He
“RESET RESET 6bina oTkoYeHa napameTpom n07.
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5. MocnepoBaTenbHOCTL AENUCTBUM ANA ObICTPOro
3anycka

Hwxe onucaHa pekoMeHayemaa CoKpalleHHasa npouenypa onepatnBHOro

3anycka nHBepTopa V7 ¢ uenbio ynpaBneHus ABUratenem, NoAKMoYEHHbIM

K UHBEPTOPY No TUNOBOW CXEMe. I'Ipoue,qypa COCTOUT N3 CeMU LLaroB:

Lar 1 — NMpepBapuTenbHasa npoBepka
1-1) Y6eamtech B TOM, Y4TO HanNpspKeHWe NUTaHWS COOTBETCTBYET MOAENN MHBEpTOpa.

CIMR-V7TZB: 200 ... 240 B~, 1-cbasHoe (Ha knemmbl R/L1 1 S/L2)
CIMR-V7TZ4: 380 ... 460 B~, 3-chbasHoe
1-2) Y6eauTech B TOM, YTO K BbIXOAHBIM CUoBbIM knemmam (U/T1, V/T2, W/T3) nogknioyeH asuratenb.
1-3) MMpoBepbTe Lenu, NOAKIIYEHHbIE K KNeMMaM CXeMbl YNpaBIieHus, 1 LIeNu ynpasnsioLero
YCTpOIACTBa.
1-4) Y6epnTecb B TOM, 4TO Ha KNeMMax ynpaBneHUs OTCYTCTBYIOT CUrHanbI.

1-5) MepeBeauTe aBUraTens B XONOCTOW PEXUM (OTCOEAVHUTE €ro OT Harpysku).

Lar 2 — Noaaya HanpsXKeHUA NUTaHUA U NPoBepKa COCTOSIHUA aucnnes
2-1) BbinonHue npeasapuTenbHyto npoepky (LWar 1), nogainte Ha BXOAHbIE CUIOBLIE KIIEMMbI
HarnpsbxeHve NuTaHus.
2-2) TNocne BKNIOYEHWS MUTAHWUA AUCTINEN BbIMSAWT criegytowym obpasom:
nHaukaTop RUN: muraet
nHankatop ALARM: BbiknioueH
VHAMKaTOPbl HACTPOMKU/KOHTpONS: cBeTuTCA uHankatop FREF, FOUT vnun IOUT
MHOPMALMOHHBIV ANUCTNEN: oToBpaxaeT MHEOPMALWI0, COOTBETCTBYHOLLYIO
CBETSLLEeMyCst MHAMKaTopy
B cryyae BO3HWKHOBEHWSI HEMCTPABHOCTY OTOGpaXaeTcsi COOTBETCTBYIOLAs MHPOpMALMS

0 HeucnpaBHOCTW. B 3ToM criyyae crnedyeT BOCMonb30BaTbCS PYKOBOACTBOM MO 3KCMyaTaLum

W NPUHATD HeO6X0[J,I/IMbIe Mepbl.
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LWar 3 — UHnumanmsauma napameTpoB

YT106bl MHMLMaNU3NPOBaTL NapaMeTpbl NPUBOAA (BEPHYTL 3aBOACKME 3HaYeHus), crieayeT BbibpaTh
napameTp n001 = 12.

B pesynbtaTe nHBepTop V7 nepenpeT B Tak HasblBaeMbilii "2-NpoBOAHbIN" PEXUM ynpaBrneHus.

B aTom pexxume ans noaaymn komaHa "Xoa"/"Cton" ucnonbaytoTcs ABa curHana (Asa NpoBofa): oAuH
curHan - komaHaa "Bnepep"/"Cton" n ogvH curkan - komanga "Hasap"/"Cton".

Haxumaem- Wnan- Mpumep MosicHeHne
ble KnaBuwmn Katop auvcnnes

BknitoueHne nutaHua

HaxmuTte knasuLly "Pexum" HECKONbKO pas, Noka He HauyHeT
cBeTUTLCA UHAnkaTop PRGM.

HaxmuTe knasuwy "Beoa". Ha gucnnee otoGpasutcs

3HayeHue napamertpa n001.
C NoMOLLbI0 KNaBULL YBENUUYEHWUs/yMEHbLIEHWS BbIGEpUTE ANs

n001 sHayeHne 12. [incnnen GyaeT cBETUTLCS HENPEepbIBHO.

9=

Haxmute knasuy "Beoa", 4Tobbl NOATBEPAUTDL YCTaHOBIIEHHOE
3HayeHue. [lucnnen GyaeTt cBETUTLCS HEMPEPLIBHO.

Bypet oToGpaxeH HoMep napametpa.

Lar 4 — 3apganTe HOMUHaNbHbLIN TOK ABUraTens

Mpubnua.
yepes 1 ¢

BEEEEE

3TOT NapameTp MCMONb3yeTcs (hyHKLMEN BNEKTPOHHON TENMOBOIA 3aLLMThl M NpeaHa3HaueH Ans o6HapyxXeHs
neperpysku asuratens (OL1). Ecnv aToT napameTp 3ajiaH NpaBunbHO, MHBEPTOP V7 NPeoTBPaTUT NeperopaHmie
ABUraTens B Criyyae ero neperpyaku.

Beegute B napameTp n036 Hol oro Toka (B ),y 0e Ha MacnopTHo Tabnuyke aBuraTens.
Hwxe nokasaH npumep BBOAa 3HayeHnst 1.8 A.

Haxumaem- [ Mpumep MosicHeHune
ble KnaBuvwu KaTop avcnnes

OTobpaxaeTcsi HoMep napameTpa.

C MOMOLLbIO KNaBULL yBENUIEHNS/YMEHBLLEHWS BbIGEpUTE
napameTp n036.

Haxmute knasuwy "Beoa”. Ha aucnnee otobpasutcs
napameTpa n036.

C NOMOLLBIO KNaBULI YBENMYEHNS/yMEHbLLEHNS 3ajanTe
HOMUWHanbHbIV TOK ABUraTens. Aucnnen 6yaeTt muratb.
Haxmute knasuiwy "Boa”, 4Tobbl noaTBEPANTL
YCTaHOBNEHHOE 3HaueHne. [Iucnnei nepectaHeT MuraTb.
ByneT oToGpaxeH HoMep nNapameTpa.

RGM

Mpubnus.
yepes 1 ¢

ElLEELE

Llar 5 — 3apanTe HOMMHaNbLHYO YacTOTy ABUraTens

HomuHanbHasi yactoTa - 3To MakcuMaribHas YacTtoTa, npu KOTOpDI?I MOXeT pa6OTﬁTb aAsurartens. 310
3Ha4eHne no3sonseT nHBepTopy V7 KOPPEKTHO YNpaBnsTL ABUraTenem.

Beeaute B napametp n011 3HaYeHMe HOMUHaNbHON YacToThl (B L), ykasaHHOe Ha NacnopTHoOM
Tabnuyke asuratens.
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LLar 6 — Bbi6epuTe cnoco6 nogaum KomaHg

BblﬁepMTe cnoco6 noAayun KomMaHa Ha 3anyck U OCTaHOB Aguratens (T.e., Kak nHBepTop Gy,qu 3anyckatb
W OCTaHaBnNMBaTb ,ClBl/II'aTeﬂb). ﬂpe,quMOTpeHo [ABa OCHOBHbIX crocob6a ynpasneHus: C NOMOLLbIO
knasuw RUN 1 STOP/RESET Ha LindpoBoit naHenu ynpasneHusi, TMéo ¢ NOMOLLbIO OAHOrO 13
MHOFO(byHKLlI/IOHaJ'IbeIX BXOAOB, T.e., NyTeM Nofa4yv curHana Ha ogHy 13 KrnemMm cxembl ynpaBneHna.

YT06bl BbIGpaTh CNoco6 nofayn KomaHa, creayeT BBECTV COOTBETCTBYIOLLEE 3HAYEHWE B NapameTp
n003:

0 = ncnonb3ytotes knasuwm RUN n STOP/RESET Ha Lindposoit naHenu ynpaeneHus.

1= MHOFOQ)yHKLMOHaﬂbeIe BXOAbl (KﬂeMMbI CXeMbl yI'IpaBﬂeHIAH).

Huxe nokasaHa "2-npoBogHas" cxema NoAKMioYeHns NepekrnoyaTens Ansa noaayuv komang "Xog"/
"Cron" (aBuratenb BpallaeTcs B NPSIMOM HanpasneHuu). YctaHoBuTe napametp n003=1. Ytobbl
npefycMoTpeTb OTAENbHbIN NepeknoyaTenb ANs noAaqn komaHael "Xoa Hasaa" (Ha knemmy S2),
ycTaHosuTe napameTtp n051=2, napameTp n050=1 (370 MX 3HAYEHMS MO YMONYAHMIO).

oM —#—()

"Xon ; '—0 o S
BMNEPEQ" i 8
"CTON o——S2
"XO[O HA3AL"/ sC
"cTon"

Lar 7 — 3apanTe cnoco6 BBoAa ONoOpHOW YacToThbl

Buibepute cnocob BBOAa 3agaHusa ckopocTu asuratens. Mo ymonyaHuio BbIGpaHo ncnons3osaqne
LindpoBsoit naHenu ynpaenenus. [ins BBoAa 3Ha4YeHUs1 ONMOPHOW YacTOThl Takke MOXHO
ncnonb3oBaTth NoTeHUomeTp Ha LindpoBoit naHenn ynpaeneHus, BHELLHW NOTEHLMOMETP U
curHan ananorosoro Bbixoaa MNJK. Kpome Toro, MoxHo npeaycTaHoBUTL 8 (OUKCUPOBAHHbIX
3HAYeHWNit CKOPOCTY (OMOPHON YacTOTbI) U BbIGUPATL X C MOMOLLIbIO MHOTOYHKLIMOHAbHbIX BXO/IOB.
Hanpvmep, 4To6bl Ucnonb3oBaTh AN BBOAA OMOPHON HacTOTbl BHELUHUI NOTEHUMOMETp Nnbo
aHanoroseblii curian 0...10B ot MJIK, ycraHoBuTe napametp n004=2.

M FS
—0 O—N\-—/f/—(CMI’Han +@

3a4aHunA
OMOpHON
4acToThbl

OnopHan +12B,

yactoTa (0... +10 B) |2=% MA)

(3apanve .
FC (0B)

CKOpOCTH) K
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Cnuncok oCHOBHbIX NapameTpoB

Mapametp
Homep

Onucanue

[nanasoH sHayeHni

3HaueHue No yMon4aHuio

n001

[[locTyn k napameTpam:

1: OrpaHuyeHHbIn JOCTYN K NapameTpam

4: MonHbIA JOCTYN K NapameTpam

12: Huumanusauus napameTpos
(BO3BpAT K 3aBOACKMM 3HAYEHUSIM)

ot 010 13

n002

BbiGop MeToaa perynupoBaHus:
0: Pexxum V/f-perynuposaHusi
1: PeXMM BEKTOPHOTO ynpaBneHus

0,1

n003

KomaHnga "Xog"

0: Knaeuwm RUN 1 STOP/RESET Ha Lindposoi
naHenu ynpasnexus

1: Mopaya komang "Xoa"/"CTton" Ha KnemMmbl
CXeMbl ynpaBneHus

2: NnTepdeiic cesisn (MEMOBUS)

3: OnunoHanbHbI UHTepdeinc cBA3n

or0p03

n004

Bei6op criocoba 3aaaHus OMOpHOM YacToThI:
0: Lncpoeas naHens ynpasneHns
(noTeHuromeTp)

OnopHas yactota 1 (n024)

Knemma cxembl ynpasnerus (0 ...10B)
Knemma cxembl ynpaenenus (4 ...20MA)
Knemma cxembl ynpasnenus (0 ...20MA)
Knemma cxembl ynpasneHus
(MMNynbCHas NOCHeA0BaTENbHOCTL)
WHtepdeiic casm (MEMOBUS)
CvrHan uncpoBoi NaHenu ynpaeneHust
(0...10B)

N ahwN=

3

: CurHan undpoBoii NaHenu ynpasneHus
(4 ... 20 MA)
9: OnunoHanbHbI MHTepdenc cBA3n

ot 0409

no11

MakcumanbHas BeixofgHas yacTota

ot 50 0o 400 My

50 My

n012

MakcumarnbHoe BbIXOHOe HanpsixeHne

0,1...
0,1...

255 B (knacc 200B)
510 B (knacc 400B)

200 (knacc 200B)
400 (knacc 400B)

n019

Bpewmsi pasroHa 1

0,0 ... 6000 cek

10 cek

n020

Bpems TOpMOKeHMs!

0,0 ... 6000 cek

10 cek

n024

OnopHas vacTota 1

ot 0,0 go 400 Ny

6y

n025-n031

OnopHas yacToTa 2 -8

ot 0,0 go 400 Ny

0y

n036

HomuHanbHbI Tok asuratens

3aBucuT OT Mozenn

0... 150 % OT HOMWUHanNbLHOro
BbIXOAHOIO TOKa MHBEPTOPa

n050-n056

MHorodyHkUMoHanbHbI Bxog (S1-S7)

ot 0 go 35

n057

MHorodyHkuMoHanbHblii Beixon (MA-MB-MC)

ot 0 go 21
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n066 MHOrohyHKLMOHaNbHbIA aHANOoroBbIN BbIXOA ot 0p06 0
(AM-ACY):
0: BeixogHas yacrota (10B/makc. Yactora)
1: BeixogHom Tok (10B/HomMuHanbHbI Tok
nHBeEpTOpa)
n080 Hecyuwas vactota 1...4(25... 10 ky) BaBucut oT Mogenu
oT7pn09
(nponopu. BbIXogHOM
yacTote)
n089 TOK TOPMOXEHWS C MOAMUTKOW NOCTOSAHHBIM o1 0 go 100% 50%
TOKOM
n090 MpopomxuTensHOCTL TOpMOXeHUs ¢ noanuTkon (0,0 ... 25,5 cek 0.5 cek
NOCTOSHHBIM TOKOM NPy OCTaHoBe
n091 MpopomxuTensHOCTL TOpMOXeHUs ¢ noanuTkon (0,0 ... 25,5 cek 0,0 cek
NOCTOSHHBIM TOKOM NPy 3anycke
n092 MpepoTBpalleHne onpokuabiBaHus potopa npu (0,1 0
TOPMOXKEHMN:
0: BkntoueHo

1: ®yHKUMA OTKMIOYEHa

anMeHaHMeZ MonHbIN cnucok npveeneH B PyKOBOﬂCTBe no aKkcnnyataunn.
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6. MonHbIM cNUCOK NapameTpoB

Homep Onvcatme VcxopHoe Homep Onucatve WcxopHoe
napameTpa (3aBoacKoe) napamerpa (Zizzﬂei’f:)
3HaveHIe
1001 [locTyn k napameTpam 1 n022 Bpemsi TopMOxeHus 2 10,0¢c
n002  |BeiBop MeToaa perynuposaHus 0 n023  |Beibop S-npocpuns 0
(Mpum. 1, 4)
n003  |BuiGop criocoBa nonaqk komarzs! "Xon" 0 n024 gzg::g ;g%tg:al wwcrs) 6,00 My
n004  [BuiGop criocoba 3aaaHs onopHoi 1 n025  |OnopHas yactora 2 0,00y
4acToTb!
n005  [BuiGop crocoba ocTaHoBkv 0 n026  |OropHas yactora 3 0,00y
n006  [3anper paGotsl B 0GpaTHOM 0 n027  |OnopHas yactora 4 0,00 My
HanpasneHn1
n007  |BbiGop/sanper knaguwy "Cron” 0 n028 - |Onopnas wactota 5 0007y
n008  [Buiop criocoGa 3azaHis onopHoi 1 n029 | Onopras vactora 6 000Tu
4aCTOTb! B SIOKAIHOM PEXIME
n030 OnopHast yactora 7 0,00 My
n009  (BuiGop criocoba 3aaaHust onopHoi 0
acToTh! ¢ Linchposoit nareni
ynpaaneuml;ul hpo n031  |OnopHast yactora 8 0,00 My,
010 |OGHapy#eHHe OTCORMHEHMS 0 n032  |Yacrora rectosoro xona (JOG) 6,00
LincbpoBoit naHenn ynpaenexus
no11 MakcumarbHas BLIXoaHas YactoTa 50,0 My n033  BepxHsist rpaHMLia OMOPHOIA HaCTOTbI 100%
n012  [MakcumarisHoe HanpsikeHne 200B n034  [HWKHAR rpaHuLia ONOpHOW YacToTsl 0%
(Mpum. 2)
n035  [BbiGop Lwara (AMCKPETHOCTH) NSt 3a- 0
n013 BbixonHas yacTtota npu MakeumansHom [ 50,0 My &
HanpSKEHN | laHNs/0TOBPaXEHNS OMOPHON YaCTOTb!
014 |Cpean. BbixomHas vacrora 137 n036  [HomuHanbHbIN Tok ABuraTens (Mpum. 3)
(NMpum. 4)
n037  [BbIGOp 3MEKTPOHHOI TENMOBOIA 3aLLMTLI 0
n015 HanpsixeHvie npu cpenHeit BbIXOOHOM 120B ABuratens
yacrore (Mpym. 2, 4)
n038  |BbiGOp NOCTOSHHOI BpEMeH Ans ane- 8 MuH
n016 MUHUManbHas BbIXopHas Hactota 1,3y KTPOHHOI TEMNOBOIA 3aLLMTLI ABUATENS
(NMpum. 4)
n039  [BbiGop ynpaenens oxnaxaaroLm 0
n017 HanpsikeHne npu MUHAMAnNbHOI 120B BEHTUNATOPOM
BbIXOHOI YacToTe (Mpum. 2, 4)
n040 HanpasneHue BpalLeHus ABuraTens 0
n018  [Buibop Lwara (aUckpeTHoCTM) Anst 3a- 0
1aHVS! BPEMEHY Pa3rOHa/TOPMOXEHNS w041 |Bpown paora 3 000
n019  [Bpems pasroHa 1 10,0¢c
n042  (Bpems TOpMOXeEHUs 3 100¢c
n020  Bpemsi TOpMOXKeHMst 1 100c
n043  [Bpems pasroHa 4 100¢c
n021 Bpewmsi pasrova 2 100c
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Homep Onucahe VcxonHoe Homep OnucaHue VcxopHoe
napameTpa (3aBopckoe) napametpa (3aBopckoe)
3HaqeHme 3HaveHme
n044 Bpemsi TopMoxeHus 4 10,0¢c n064  [OGHapyxeHue NoTepu ONopHoN 0
YacToTbl
n045  |BenuuuHa Wwara (ACKPETHOCTb) 0,00 My n065 | Tvn Bbixoza KOHTpONS 0
OMOPHON YaCTOThI (KoMa-
HAa 2 "YBennuuTb"/"YMeHbLUMTL")
n066 BiGop KOHTponMpyemoro napameTpa 0
n046  [CkopocTb pa3roHa/TopMOXeHUs npn 0
Haa 2 vyeen‘i"l,ﬂﬁ:?}'?y”ﬁ;gﬁjﬁfﬂra n067  [KoachhmumeHT macluTabuposaHms 1,00
n047 | BuiBop pexuma patoTs Mpy CMewLeHn 0 n068  [KoadbdpuuwmeHT mMacLuTabuposaris 100%
OIOPHOIA 4aCTOTB (KOMaHa 2 'aHarIOrOBOTO BXO/IA OMOPHON YACTOTbI
"YBenMumTL"/"YMEHbLINTL) (BXOR HapsDKEHVST)
n048  |BenuuuHa CMeLLIEHIS ONIOPHOI YacTOTb! 0,0% n069  |CmeLueHve aHanoroBoro Bxoaa 0%
(komaHza 2 "YBenuunTh'/"YMeHbLLNTL") OMOPHOIA YaCTOTbI (BXOZ HaMPSIKEHNST)
n049 | MpeaenbHeii ypOBEHS OTITIOHEHHS 1,0% n070  |MocTosHHas BpeMeHy dumbTpa 0,10¢
aHarIoroBOTO CUrHaNa ONIOPHON HacTOTbl aHATOMOBOTO BXO/IA OMOPHOV YACTOTB
(komaHaa 2 "YBennumTb"/"YMeHbLLNTL") (BXOR HapsHKEHVISY)
n050 HaaHaueHue MHOrothyHKLMO- 1 n071 MaciLTabupoBaHmsi 100%
HanbHoro Bxona 1 (Knemma S1) aHaroroBOrO BX0/1A ONOPHOIA YaCToTbI
(Bx0A ToKa)
n051  [HasHaueHme MHOrOcyHKLIMO- 2
HanbHoro Bxoaa 2 (Knemma S2) n072  |CmelLeHVe aHarnoroBoro Bxofa 0%
OOPHOM YacToTkI (BX0A TOKa)
n052 HasHaueHue MHOrothyHKLVO- 3
HanbHoro Bxoaa 3 (Knemma S3) n073  |MocTosHHas BpeMeHy dunbTpa 0,10¢
aHarIoroBOro BX0Aa ONOPHOI 4acToTbI
n053 HasHaueHwe MHOrodyHKLMO- 5 (Bx0p TOKa)
HanbHoro Bxoda 4 (Knemma S4)
n074 MaciuTabupoBaHms 100%
n054 HaaHaueHue MHOrothyHKLMO- 6 MNYTIbCHOTO BXOAA OMOPHOI YacToTbl
HanbHoro Bxoda 5 (Knemma S5)
n075 CMmelLLieHIe MMYMbCHOTO BXoAa 0%
n055 HasHaueHue MHOrothyHKLVO- 7 OMOPHO 4aCTOTbI
HarbHoro Bxoaa 6 (Knemma S6)
n076  [MocTosHHasi BpemeHn dunsTpa 0,10¢
n056 HasHaueHe MHOrodyHKLMO- 10 VIMNYTIbCHOTO BXOZA OMOPHOIA 4acToTh!
HansHoro Bxoga 7 (Knemma S7)
n077 Bbi60op (hyHKLMM MHOTOGYHKLIMO- 0
n057 HasHaueH1e MHOrO(yHKLIMOHamNbHOro 0 HarbHOro aHaroroBoro BXoaa
Bbixoga 1
n078 BuiBop curHarna MHOrochyHKLMo- 0
n058 HasHaueHue MHOrothyHKLIMOHaMbHOrO 1 HarbHOrO aHaNoroBOro BXoAa
BbIxoga 2
n079 BenuunHa CMeLLIEHIs OMOpHON YacToTbI 10%
n059 HasHaueHe MHOrOyHKLMOHaNBHOrO 2 (FBIAS)
BbIxoga 3
n080  [Buiop HecyLuei YacToTbl (Mpum. 3)
n060 KoachuumeHT maciuTabuposaHms 100%
aHarnoroBoro BXo/ja ONOPHON HaCToTb!
n081 CnocoG Bo3o6HoBNEHNs paBoTbl nocrne 0
n061 CMeLLieHIe aHaoroBoro Bxoaa 0% MIHOBEHHOTO NponajaHnsa N TaHua
OMOPHOIA 4aCTOTbI
n082  [Konu4ecTBo NOMbITOK ABTOMATMHECKOTO 0
n062 [MocTosiHHas BpemeHm (unsTpa aHa- 0,10¢c nepesanycka
IOTOBOTO BXO/1a OMOPHOI HaCTOTb!
n083  [Yacrora nponycka 1 0,00 My
n063  [OGHapyxerue SI-TAV7 W-DT 0
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Homep OnucaHve WcxopHoe Homep OnucaHve WcxopHoe
napametpa (3aBoackoe) napameTpa (3aBoAckoe)
3HadeHme 3HadeHme
n084 Yacrora nponycka 2 0,00 My n104 [MocTosHHas BpemMeHu ans 03c
KOMMEHCaLWM1 MOMEHTa (NMpum. 4)
n085  [Hacrora nponycka 3 0,007y n105 [MoTepu B cepaeyHike AuraTens ans (NMpum. 3)
hyHKLMM KOMNEHCALWMM MOMEHTa
n086 | [Ivana3oH 4acToT nponycka 0,00 My
n106  [HomuHanbHoe ckonbxerne asuratens | (Mpum. 3)
n087 BiGop chyHKLMM CymMMapHOTO BpeMeH! 0
paGortbi n107  |®asHoe conpoTveneHve aguratens (Mpum. 3)
n088  (Cymwmaproe Bpemst paGoTs! OH n108 ViHpykTvHOCTL paccesHus aguratenst | (Mpum. 3)
n089  [Tok Npu TOPMOXEHIM C NOANUTKON 50% o9 |on o,
PAHNYUTENb HaMPSHKEHNS 150%
NOCTORHHbIM TOKOM ANS KOMMEHcaLn MoMeHTa
n090 MPOAOMKATENBHOCTL TOPMOXEHS C 05¢
MOBMVTKO/ MOGTOSHHBIM TOKOM npi n110 | Tok HeHarpyxeHHOro BuraTens (Mpum. 3)
ocTaHoBe
nif1 KoathchmumenT ycunenms ans 00c
n091 MpOAOIMKUTENBHOCTL TOPMOXKEHNS C 00c KOMMEHCALIM CKOMbXEHNS (Mpum. 4)
MOZMMATKOV MOCTOSIHHBIM TOKOM pit
3anycke n112 [MocTosHHas BpemMeHu 20c
KOMMEHCALIM CKOMbXEHNS (Mpum. 4)
n092 Bbifop npenoTBpalLeHItst OnpoKMabl- 0
BaHs poTopa BO BPEMS TOPMOXKEHNA n113  |TTpOAOIMKUTENBHOCTE TOPMOXKEHMS C 0
TIOMMATKOV MOCTOSHHBIM TOKOM pit
n093  [YposeHb NpeaoTBpAaLLEHNS ONPOKMAbI- 170% OCTaHoBE
BaHIA POTOPA BO BPEMS! PasroHa
n114  |Cyetink obHapyxeHms Wwikbl SI-TN7 2
n094  |YposeHb npenoTepaLLgHs 160%
ONpOKMAbIBAHIS POTOPA B PEXMUME
BpalLLeHns n115 BuiGop npefioTBpaLLeHVsi Onpokvabl- 0
BaHWS! B PEXMME BpaLLEHs CO
n095  |YpoBeHb 0BHapyxeHWsi cornacoBaHmns 0,00 My CKOPOCTbIO, MPEBLILLIAHOLLIEM OCHOBHYIO
CKOPOCTH
n116 MpOAOMKATENBHOCT pasroHa/Topmo- 0
n09%  (BuiGop chyHKumM OBHapYKeH!s 0 PKEHNA BO BPEMA NPEAOTBPAILISHNA
MOBbILLEHHOMO MOMeHTa 1 ONPOKNABIBAHNA poTopa
117 | BeiGop dhyHKuMM 0BHapyeHus 0
n097  |BbiGop chyHKLMM OBHapyxeHns 0 n
MI0BbILIEHHOTO/MOHVDKEHHOTO MOMEHTa 2 MOH/IKEHHOTO MOMeHTa 1
1098 |YpoBers oGHapyKeHyts NoBbILIEHHOM 160% n118  |YpoBeHb 0BHapYXKEHUs! MOHIKEHHOTO 10%
MOMeHTa MOMeHTa
n099 Bpemsi 0GHapy)eHs MOBbILLEHHOTO 01c 9 35;!:T(;6HHDWEHMR TOHVPKEHHOMO 01c
MOMEHTa
n100 BuiGop coxpaHeHus yaepxveaemoit 0 20 OnopHast actora 9 0.00Ty
BbIXOTHO/ HaCTOTb!
n121 OnopHast yactota 10 0,00 My
n101 Bpemst TOpMOXeHMs Ny onpeaeneHn 20c
CKOpOCTH
n122 OnopHast yactora 11 0,00 My
n102 PaBouuit ypoBeHb st onpeseneHins 150%
ClopacTh n123 OnopHast Yactora 12 0,00 My
n103 KoacbdpuumeHT yeunenns ans 1,0
KOMMeHcaLuy MOMeHTa n124 OnopHas yactota 13 0,00 My
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Homep Onucahve WcexopHoe Homep Onucahve VcxopHoe
napametpa (3aBoackoe) napameTpa (3aBoAckoe)
3HadeHme 3HadeHme
n125 OnopHas Yactota 14 0,00 My n147 BbixoaHas yacToTa npu MakeumansHom | 50,0 My
HanpsikeHM (2-ro Aeuratens)
26 Onopkas wactora 15 0007y n148  [3anommHaHue napameTpos npu 0
0BHapPY)KEHN NOHWKEHIS HAMPSIKEHUS!
n127 OnopHast yactota 16 0,00 My
n149  [MacwraG Bxona UMNynbCHOI 2500
NoCrneaoBarenbHOCTU (25 kW)
n128 Beibop M-perynuposaHms 0
n150 BIGOp 4acToTbl MMMYMBCHOMO BbIXoAa 0
n129 KoachdpuumeHT nepeaaym uenn 1,00 KOHTpona
obpartHoii cesian MT-koHTypa
n151 (OBHapy»KeHWe NMPEeBbILLEHNS BpEMEHN 0
n130 KoadbdpuumeHT nepeaasm npono- 1,0 |An ceTn MEMOBUS
pLWOHaNLHOTO 38eHa (P-3BeH0)
n152 Lllar (AVICKPETHOCTb) YCTaHOBKN 0
¥ 11 KOHTPONS! ONOPHOV YaCTOTLI Yepe3
n131 Bpemst uHTerpuposaHms (1-38eHo) 10c wTepceric MEMOBUS
n132  Bpems avdbepeHLmpoBaHus 0,00 n153  [Agpec BeaoMOro yCTpoiicTea B ceTn 0
(D-3seHo) MEMOBUS
n133  [Perynuposka cmeLueHus NMIA-koHTypa 0% n154  |BbiGop ckopocTv nepenaqn (BPS) anst 2
cetv MEMOBUS
n134 BepxHee npeaenbHoe 3HadeHne 100% 55 Buibol
D MPOBEPKA HETHOCT [ANA CETU 0
yHTerpana MEMOBUS
135 Et?ﬁggi:;ae?;«pﬁ’vﬁﬁﬁ-zgﬁspa 00¢c n156 Bpewms oxuaaHus nepeadn 10 mc
n136 Buibop o6HapyeHus notepu curHana 0 n157  |YnpaeneHue curHanom RTS 0
obpatHoii cesian MI-perynstopa
137 |YpoBet OGHapyXeHvs noTepy curHana 0% n158 Makc. HanpsikeHwe (2-ro suratens) 200B
obparHoii cesian M[-perynsitopa (Mpnw. 2)
o n159  |CpeaH. BbixoaHas YacTota 1208
n138 Eapg:lﬂ rf%ggyf»;ﬁ:?gpr;mepm obpatHoi 10¢ (2-ro gavrarens) (M2, 3)
o n160 MUHUManbHas BbIXOQHAs YacTota 12,0B
n139  [BbiGop aBTOHaCTPOIKM 0 (2-ro perarens) (o2, 3)
n140 MakcimaribHas BbIxofHas YacToTa 50,0 My n161 HomuHanbHbIi Tok 2-ro ABuratens (Mpym.2, 3)
(2-ro pBuratensi)
n141 BLI6Op TePMOPESVICTOPa C NONOKIT. 0 n162 HomuHanbHoe ckonberue 2-ro (Mpnm.2, 3)
Temn. koacpd. (PTC) ABurarens
163 YCINEHNS BbIXOOHOM 1,0
n142 [MocTosHHas BpemeHm (unsTpa BXoaa 02c n
TeMnepaTypbl ABuraTens onmvana MA-onTypa
N n164  |BbiGop 3HaueHus curHana obpatHoit 0
n143 Exsg;gge CHUTLIBAHIE AVCKPETHBIX 0 casian MW-perynsaTopa
165 BbiGop 3alUuThl OT neperpesa 0
n144  [KoacpduumeHT younenus ans 1,00 n
YBENUYEHVs NPOBEra npit OCTaHOBKE A BHB"”H.gm TopMosHoro
pesvctopa
n145 PaspeLueH1e BpaLLeHus B [ 0
Hang:anenmnxp o n166  |YposeHb 0GHapyxeHusi 0BpbiBa dasbl 0%
10 BXOAY
n146 BbiBop cmeLLeHIs YacToTbl 0
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Homep Onucanve VicxonHoe
napametpa (3aBoackoe)
3HadeHme
n167 Bpems o6HapyeHus obpbia hasbl no Oc
Bxony
n168  |YposeHb 0GHapyxeHusi 0B6pbIBa dasbl 0%
110 BbIXOdY
n169  [Bpems obHapyxerus obpbisa dasbl o 00c
BBIXOZY
n170 Briop ynpaBnexus ¢ ucnonb3osaHuem 0
komaHzbl ENTER (uHTepdbeiic cBsisn
MEMOBUS)
n171 BepxHsst rpaHmMLa CMELLIEHS ONOpHON 0,0%
4acToTbl (KoMaHza 2 "YeennauTs"/
"YMeHbLUNTL")
n172  [HwkHAR rparuLa CMeLLIeHs OnopHOM 0,0%
YacToTbl (komaHaa 2 "YeenuunTs"/
"YMEHBLUMTL")
n173 [MponopLmoHanbHbIi koathduLeHT 83
nepeaaqu Npy TOPMOXKEHIM C (0,083)
TIOAMMATKOM MOCTOSHHBIM TOKOM
n174 [MocTosHHas BPEMEHM UHTErpUpo- 25
BaHusi st TODMOXEHIS C MOANUTKON (100 mc)
MIOCTOSIHHbIM TOKOM
n175 BuiGOp CHIDKEHNS! HecyLLeit yac- 0
TOTbI B 06N1ACTV ManbIX CKOPOCTEi (Mpum. 5)
n176 Bbifop chyHKLMM KOMMPOBAHIS KOHCTaHT| rdy
n177  |Bbibop 3anpeTa YTeHs KOHCTaHT 0
n178  [XypHan owwbok -
n179 Bepcust (Homep) nporpaMmb! -

MHorogyHKUMOHanNbHbIe BXOAbI
BbIXOAbi
3HayeHne ®DyHKumMA

[SINERENY
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Bnepepn/Cton

BHelLUHss oLwmMbKa (HOPM.-Pa3OMKH. Lierb)
BHelHss oLwmnbka (HOPM.-3aMKH. Lienb)
C6poc oLwmbkn

KomaHpaa 1 Bbibopa npeaycTaHoBNEHHOM CKOPOCTU
KomaHpa 2 Bbibopa npeycTaHoBEHHOM CKOPOCTU
KomaHpaa 3 Bbibopa npeaycTaHoBNEHHOM CKOPOCTU

KomaHpaa "Tectosblii xon" (JOG)

Bbi6op NokansHOro/AMCTaHLMOHHOTO yrpaBneHns

Mpumeyanue:
aKcnnyatauumn

Mpumeyanue: MonHbIA CNMCOK Napa-
METPOB NpuBeaeH B PyKOBO,ElCTBe no
aKkcnnyataumu

1.

He nHuumanuampyetcs npu
VHULMAn13aumm KOHCTaHT.

BepxHsisi rpaHvLa guanasoHa
HaCTPOMKN 1 3HAYEHWe NO YMONYaHWo
Yy MHBEPTOPOB Ha HanpsixeHve 400B
B [1Ba pa3a Bbille.

3aBUCUT OT MOLLHOCTY MHBEPTOPA.
CmoTpuTte PykoBoacTBO Nno
aKcnnyaTaumm.

B cnyyae nameHeHus pexuma
perynuposaHus (n002)
ycTaHaBnMBaeTCst NPUHUMAEMOE Mo
YMOIYaHuIo 3HaueHwe,
COOTBETCTBYHOLLEe BbIGpaHHOMY
pexvumMy perynupoeaHnusi. CMoTtpute
PykoBOACTBO Mo 3KkcnyaTauuu.
PaspeLueHo (1) ans nHBepTopoB
moLyHocTo 5,5 kBT 1 7,5 kBT

MHorodyHKuMOHanbHbIe

3HayeHne DyHKUMA

0 Bbixop "Owmbka"

1 Bbixoa akTMBHOCTM

2 CornacosaHue YacTot

6 OBHapyxeHue NpeBbILLEHNS MOMEHTa
(HOPM.-Pa30OMKH. Lienb)

12 Pexvm RUN

13 [oToBHOCTL MHBEPTOPA

15 [MoHWKeHHOE HanpshkeHre

q)yHKI.IVIVI aHanoroBbIX BbiIXo40B
BHeLUHUit curHan Grok1poBKY BbIXoAa (HOPM.-pa3OMKH. LieMb  3HaueHue
BHeLUHWit curHan Grok1poBKY BbIXOAA (HOPM.-3aMKH. LieMb)

DyHKUUA
0 BbixogHas yactota
1 BbIXoaHOI TOK

TonNHBLIN CNMCOK BO3MOXHbIX 3Ha4YeHW npuseaeH B PyKoBoaCTBE Mo



Mpumep HacTponku napameTpa

oo - a0 = e[
|

o [P @]
OTmeHa RELLAAAMT
3HaYeHUA | ‘_;l

—— [PhGw] <

MNpn6bnns. yepes 1 ¢

|
;

KnaBuvwu

Haxumaemble Wnan- MNpumep aucnnes MosicHeHue

=
£
1
o

BinioueHne nutanus

Haxmute KnaBvLy "Pexim’ HeCKONbKO pas, roka He
HauHeT CBETUTLCS uHauKaTop PRGM.

C IOMOLLSI0 KIaBULL YBENMHGHNATyMEHBWERVR
BbIBepHTe TpeByembili napameTp.

Haxwure knasviy "Beoa”
ByneT oToBpaxeHo sHaueHue BLIGPaHHOT

C NOMOLLbI0 KIABUL YBENMHGHNATyMEHBWERVR
yCTaroBUTe TpeGyemoe 3HadeHue. cnnedt npu aTom
Gyaer murarb.

Haxwure KnaswLy "BBOA", 4TOGH! NOATBEPANTE
BIGpaHHO 3HaueHVe. [ucnneit NepecTaneT MuraTs.
(cm. npi 1)

Mpnbnus.
yepe3 1 ¢

Byset Homep

HEIL I
Sl BB

Mpumeyanue 1: Y1066 OTMEHNTL BBEAEHHOE 3HAYEHME, HAXMWUTE BMeCTO knaeumwum "Beoa”

knaswuwwy "Pexum". Byaet otobpaxeH HoMep napameTpa.
MpuMmeyaHue 2: HekoTopble NapaMeTpbl HEMb3s U3MEHUTb, KOra MHBEPTOP HaXOAMTCS B pexume
ynpasreHus Asuratenem (CM. cnmcok napameTtpos). MNpy NonbITke M3MEHEHWS TakUX NapaMmeTpoB

3HayeHue, 0T06pamaemoe Ha aucnnee, He U3MEeHAETCA NPU HaXXaTun KnasuLl yBeJ'IVNeHI/Iﬂ/

YMeEHbLUEeHNA.
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7. KoHTponupyemble napamMmeTpbl

B nHBepTope V7 npegycMoTpeHa BO3MOXHOCTb KOHTPONS Pas3nuyHbIX NapameTpos,
Hanpumep, BbIXOAHOIO TOKa UM COCTOSIHWUSA MHOTOMPYHKLMOHAMbHbIX BXOAOB. [ANs aTnx
KOHTPOMUpyeMmbIxX napameTpoB ncnonbdyetcs cumson "U-".

Haxumaembie Wupn- Mpumep avcnnes MosicHeHune
KnaBuim KaTop

Bknioyenne nutanus

HaxMuTe Knasuilly "PexAM” HECKONIEKO Pas, oka He
HaUHeT CBETUTLCS MHAUKaTOp PRGM.

NMNTR|

'C NOMOLL10 KITABULL YBENUHGRVRTYMEHBLIGHIIR BLIGEPITE
HOMEp KOHTPONMPYEMOro NapameTpa.

MINTR|

H[E

HawmuTe Knasuilly "BEOA'-
ByAeT OTOBPaKeHO 3HaueHME BHIGPaHHOTO

Haxmue Knasuilly "BEOA" WM Knasilly "Pexum”
OTOGPAINTCA HOMEP KOHTPONMPYEMOro NapameTpa

Homep Ha3asaHve En Onucanune
napa- 13M.
meTpa
U-01 OropHas vactota (FREF)"! y KoHTporb 3Ha4eHst OMOpHOM 4acTOTbl.
(kak 1 npu ncronb3oBaHun FREF)
U-02 BeixoaHas YacTota Ty KoHTporb 3Ha4eHUs BbIXOAHOM YacToThl.
(Foun)"! (Kak 1 npu ucnonb3osatu1 FOUT)
U-03 BbixoaHoit Tok A KoHTporb 3HaueHst BbIXOAHOTO ToKa.
(louT)"! (Kak 1 npu ucnonbs3osarum I0UT)
U-04 BbixoaHOe HanpshxeHre B KoHTpOrb 3Ha4eHNst BbIXOAHOTO HAMPsHKEHNS.
U-05 HanpsixeHue nocTosHHOro B KOHTpOrb HanpsiXeHMs: Ha LUMHE NOCTOSHHOMO ToKa
ToKa
U-06 CocTosHm1e BXOAHbIX KreMM - MOXHO KOHTPONMPOBATL COCTOSHME (YPOBEHb CUrHana) Ha
BXO/HbIX KNEMMaX CXeMbl YNpaBneHms.
U-07 CoCTOsIHME BLIXOAHBIX KIIEMM - Mo3HO KOHTPONMPOBATL COCTOSHME (YPOBEHb CUrHana) Ha
BbIXOAHBIX KNemMMax CxeMbl ynpaBneHus.
U-08 KoHTponb MomeHTa % MOXHO KOHTPONMPOBATL BEMNYMHY BbIXOAHOTO MOMEHTa Bpa-
BpalLLeHus wwerus. Koraa BbibpaHo V/f-perynuposatiie, oTobpaxaercs “-—-*.
U-09 XKypHan owmbok - MoxHO 0TOBpa3nTh YeTbIpe NOCHEAHNX OLINGKA.
(4 nocneaHux owwmbKi)
uU-10 Bepcust (Homep) nporpammbl - MoxHo 0TO6pa3nTb HoMep BepCiM NPOrPaMMHOTO 0BecneyeHus.
U-11 BbIX0AHas! MOLHOCTb 2 kBT MoxHo 0T06pa3smTh BbIXOAHYK MOLLHOCTb.
U-12 KoHTponb BennynH My MOXHO KOHTPONMPOBATL BEMNYNHbI CMELLEHIS YacTOTbl.
CMeLLEeHVA 4acToTbl
U-14 ASCllI-koa n3 MNK - OtoBpaxaetca ASCII-kog, nonyyerHbli 13 MK,
U-15 Ouwmbka nprema JaHHbIX - MoxHo 0To6pasuTL coaepxaHie OLMBKM nprema AaHHbIX Hepe3
nHTepdeiic casian MEMOBUS.
(coBnapaeT ¢ coaepxvmbiM nepeaarolero peructpa 003DH)
U-16 ObpaTHas cBsi3b % 3a 100(%) NPMHMMAETCA MaKC. BbIXO[HAS YaCTOTa (N 3KBYB.).
NWO-koHTYpa
uU-17 Bxop NMAA-perynsTopa % +100(%). 100% COOTBETCTBYET MaKC. BbIXOAHOI YacToTe
U-18 Bbixog M-perynstopa % +100(%). 100% COOTBETCTBYET MaKC. BbIXO[HOM YacToTe
U-19 KoHTponb cmeLLeHus % +100(%). 100% COOTBETCTBYET MaKC. BbIXOAHOI YacToTe
OMNOPHOA 4aCTOTh!

*1 CBETOAMOAHBIN MHANKATOP COCTOSHUS HE CBETUTCS.

*2 B pexnMe BEKTOPHOTO ynpaBneHus otobpaxaeTcs "---".
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CocTtosHMEe BXOOHbIX/BbIXOOHbIX KIEMM

CocToAHME BXOAHbIX KNEMM

(NN XN N
Ve

L___.*t Llenb knemmbl S1 "3amkHyTa"
1: Llenb knemmbl S2 "3amkHyTa"

1: Llenb knemmbl S3 "3amkHyTa"
1: Llenb Knemmbl S4 "3amkHyTa"
1: Llenb knemmbl S5 "3amkHyTa"
1: Llenb knemmbl S6 "3amkHyTa"
1: Llenb knemmbl S7 "3amkHyTa"
He ncnonbayetca

CocCTOoAHNE BbIXOAHbIX KITEMM

(1t
RN
u—-t Llenb knemm MA-MC "3amkHyTa"
1: Llenb knemm P1-PC "3amkHyTa"

1: Uenb knemm P2-PC "3amkHyTa"

He ncnonbayetca

Owucnnewn B cnyyae oWMOKM Npuema AaHHbIX

1: Ownbka CRC

1: OwwmbKa ANUHBI AaHHbBIX

1: He ucnonbayetcA

1: Owwnbka NPOBEPKMN HETHOCTH
1: Owwnbka nepenonHeHna
il
13
H

mi--

Ownbka kaapa
Mp e BpemMeHn
e vcnoneayeTcA
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8. Koabl

HEVICTIpaBHOCTEVI

Koa H pa- O K n( B p 1 cnocob ycTpaHeHus
BHOCTH

ocC Meperpy3ka no Toky KopoTkoe 3amblkaHue unv 3aMblkaHue Ha 3emrio
BbixoaHoit Tok npesbiluaet 250% ot Ha Bbixofe. YcTpanuTe. Criwukom 6onbLuas
HOMWHAMBLHOTO Toka MHBEpTOpA. Harpyaka. YMeHbLUMTE Harpy3Ky Unu 1cronb3ayiite

6onee MoLLHbIA nHBepTOp. [poBepkTe,
COOTBETCTBYET N HOMUHASTbHBIV TOK ABUraTENs!
VHBEPTOPY, M NPaBUMbHO M OH ykasaH B
COOTBETCTBYIOLLIEM NapameTpe MHBEpTOpa.

ov MoBbIWeHHOe HanpshkeHne CruLIKOM MHEPLIMOHHas Harpyska, ABuraTenb
[MpeBbilLEH AOMYCTUMbIN YPOBEHD BXOAWT B PEXIM pereHepaumu. YeenuusTe Bpems
HanpsPKEHMS! B LLIMHE MOCTOSIHHOIO TOKa TopMoxkeHust (N020 unu n022).

(ypoBeHb 0BGHapy»KEHMS! NOBBILLEHHOTO MoacoeamnHnTe BHELLHWIA TOPMO3HON Pe3ncTop
HanpsbkeHus1). 1 yctaHosuTe n092 = 1. MNpoBepsTe TOPMO3HON
Pe3CTop U ero Lienu.

uv1 . B i [MpoBepkTe HanpshkeHNe NUTaHUS U BXOOHbIE
uenu cvnosble Lienu. MpoBepsTe, COOTBETCTBYET N1
HanpsikeHue B LMHE NOCTOSHHOTO TOKa HIMKE |HanpsikeHUe NTaHWst MHBEpTOpa TpeBoBaHNAM
[10MyCTMMOTO YPOBHS! (YPOBHS OGHAPYXXEHWS! | TEXHWUHECKOI JOKyMEHTaLMN.

TOHVDKEHHOTO HaMpPSDKEHNS). Y6eauTech B OTCYTCTBUW NPOBASIOB WIK
NpepbIBaHUIA B CETEBOM HAMPSBKEHNN.

OH Meperpes moayns O3HaKOMBTECh C YKa3aHWAMK 1 pekoMeHAaLMSMA
Temnepatypa BHYTPY MHBEPTOPA NPeBbILLAET |0 MOHTaXY B PykoBoCTBE N0 3KCnnyaTaumu.
110°C. IMpoBepkTe oxnaxaatoLLmii BEHTUNSTOP (€CnM OH

ycTaHoeneH). Mpoeepete V/F-xapaktepucTuky nnm
YMEHBLLWTE HECYLLYIO YacToTy.
oL1 [Buratens neperpyxeH lMpoBepkTe 1 cHU3LTE Harpyaky. Mposepste V/F
WHBepTop 3alumLiaeT asuratens ot xapaktepucTuky (Vmax n Fmax).
neperpysk, paccunTLIBAs Anst HEro YBennubTe paBodyto 4acToTy BpaLLeHs BuraTens..
BHYTPEHHee aHaveHue |2t ¢ ncronbaosanuem |YBENMHETE BPEMS pasroHa/Bpems TOPMOXEHNS.
napametpa n036.

EF BHeluHsAsA ownbKa MpoBeptTe Lenu knemm cxembl yrnpasneHus. Ans

MonaH curHan BHeLUHe oLnGKM. MHOTOChYHKLIMOHAMBLHOTO [IVCKPETHOTO BXOAA Bbi6-
paHa pyHkums 3 unm 4. 3Ty oLumbKy MOXHO copo-
CUTb TONbKO MOCHe CHATUS curHana "Xoa" (Run).
SER Owmnbka kKOMaHAbI AUCKPETHOro BXoaa MpoBepkTe NpaBUNbHOCTL NOAAYM KOMaHA U
(muraet)  |B pexume ynpaBneHus asuratenem Ha VICKIIOUMTE MOCTYMNIeHne KoMaHy BbiGopa
VHBEpTOp MoCTynuna komaHaa eeibopa MeCTHOTO/AUCTaHLIMOHHOTO PexXuMa 1N Buibopa
MECTHOTO/AVCTAHLIMOHHOTO PeskvMa Ui MHTepchelica CBA3V/CXeMbl yNpaBneHust npu
KoMaHfa BbIGopa UHTepelica cBsan/cxeMbl |paboTatoLLem HBEPTOPe.
yripaBneHus.
bb Bi p Bbixoaa ([lposepbTe Lenu KneMMm cxembl ynpaBneHus.
(muraer) MopaHa BHELLHsIS koMaHaa GrokvpoBKU [1nsi MHOrO(hYHKLIMOHAMBHOTO AWCKPETHOO BXOAA
BbIXOAA. BbibpaHa cyHKUMA 12 nm 13.
EF Owmnbka kKOMaHAbI AUCKPETHOro BXoAa OpHoBpeMeHHO noaaHb! curHans! "Xoa enepen”
(muraer) Ownbka ynpasneHus Yepes ANCKPETHbIE 1 "Xon Ha3sag'". MpoBepbTe NpaBUbHOCTb NOAAYN
BXOfbI. KOMaH, 1 UCKITKOUMTE OfJHOBPEMEHHOE
nocTynneHve komanz "Xog Bnepen” n "Xopg Hasaa".

I'Ipumeanue: MonHeIN cnncok Koaos owwmbok coaepXxnTca B PyKDBO[J,CTBE no aKkcnnyartauun
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